Stabilizaéni jednotka pro plosniky Dualsky FC 130

Stabilizace pro plosniky, MEMS 3-osé gyro, 3D stabilizace, pro 3 typy
usporadani Fidicich ploch. Kompaktni velikost. Konstrukce a vyroba Dualsky.

Viastnosti:

° Miniaturni provedeni s vyuZitim obvodl MEMS, hmotnost pouhych 8
gramu

. 32 bitovy procesor

° PlOvodni algoritmus pokrocilé stabilizace

. Plvodni algoritmus kalibrace, dokonaly zaznam stfedni polohy kormidel,
velikosti a smyslu vychylek

) Podpora jedno- a dvouservového fizeni kfidélek, samokfidla,
motylkovych ocasnich ploch.

. Nezavislé nastaveni zisku v kazdé ose

. Podpora pokrocilé stabilizace a reZimu heading lock

. Optimalizace pro létani 3D
Podpora sbérnice Futaba S.Bus

° Podpora prepinani rezim( stabilizace béhem letu. Stabilizaci je také
mozZno vypnout.

. Programovani tlaitkem na pfistroji a dvojici LED

° Podpora analogovych a digitdlnich serv

° Podpora napajeciho napéti HV

Upozornéni: F130 ovliviiuje vSechny kanaly fizeni kromé plynu. Nespravné
nastaveni muze vést ke Skodam na majetku nebo na zdravi. Pfed pouzitim si
pozorné prectéte manual.

° Pfi instalaci jednotky se musi provést pocatecni kalibrace. Jinak nebude
stabilizace fungovat spravné.

. Pfi zalétavani zapojte kandl ,,Mode”. Kdyby stabilizace nefungovala
spravné, mlzete ji kdykoliv vypnout.

° Po prestaveni libovolného trimu provedte znovu pocatecni kalibraci.

° Doporucujeme pouzivat stabilizaci pro vétroné a elektromodely.



° Nepouzivejte stabilizaci pro modely se spalovacim motorem tfidy vyssi,
nez 70. Nadmérné vibrace ovliviuji funkci gyra. KdyZ model neleti normalné,
stabilizaci okamzité vypnéte.

. FC 130 potfebuje po zapnuti cca 2-3 sekundy pro nacteni. BEhem této
doby se serva nepohybuji.

. Serva se mohou po nacteni pohybovat. To je normalni.

° Pokud se FC 130 néjakou dobu nepouziva, gyra mohou mirné zménit
nastaveni. Zapnéte elektrické obvody a pred letem chvili pockejte.

Obsah baleni

Gyro a oboustranna lepici paska Propojka 1x

Propojka 2x
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Radiové vybaveni

Budete potfebovat nejméné 4 kandlovou RC soupravu. Stabilizator pak bude
pracovat v rezimu Normal. Doporucujeme ale pouzit alespon pétikanalovou
soupravu, paty kanal je pak zapojen jako prepinac rezim( letu (CH5, Gear ...).

Instalace a nastaveni stabilizacni jednotky FC130
. Jednotku upevnéte na model pobliz tézZisté, pomoci adhesivni pasky,
ktera je soucasti baleni. Jiny typ pasky nepouZivejte. Nejdelsi strana pfistroje
musi byt ve sméru letu, ndpisem ,HEAD DIRECTION” dopredu. Jednotku
nedavejte na desku serv.
° Pred pouZitim stabiliza¢ni jednotky FC 130 model béZznym zplsobem
zalétejte. Dobre se presvédcCte, Ze kormidla se pohybuji ve spravném smyslu a
trimy jsou nastaveny do spravné polohy.



2. Mapa zapojeni

Port Mapping
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(FC130)

3-axis Flight Control

PIN Location
TOP MIDDLE BOTTOM
| Aileron VDD GND
2 | Elevator VDD GND
'é Rudder VDD GND
Aileron 2 VDD GND
Switch VDD GND
’é Aileron VDD GND
Z | Elevator Rudder Aileron 2
SYS VDD GND
* VDD is negative lead. * GND is positive lead.

° Vodice pro signal jsou u horni strany F 130 (s nalepkou). Stfed je plus

(vDD), dole minus (GND).

° Spojeni s prijimacem Futaba muzZe byt pomoci sbérnice S.BUS. Ta se
zapoji do pozice SYS. Ma nejvyssi prioritu, pokud je zapojena, ostatni vystupy

nefunguji.

Sekvence kanalG musi byt nasledujici:

CH1 CH2 CH3 CH4 CH5 CH6
Sekvence
kanal@ Aileron 1 Elevator Throttle Rudder Mode Aileron 2
Switch

Pozn.: Vstup z prijimace: do FC 130 se vloZi pIné obsazeny servokonektor s roztrojkou na
druhém konci. Ostatni konektory na druhém konci roztrojky (s jedinym vodicem) se
zasunou podle potreby do prislusnych vystupi prijimace.



3. Propojeni FC 130 a pfijimace
Normalni pfijimac
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4. Zapojeni kormidel
Model s jednim nebo dvéma servy kfidélek

RUDDER

ELEVATOR

1 servo 2 serva
AIL 1 AIL 1
ELEVATOR ELEVATOR
RUDDER RUDDER

nezapojeno AIL 2




RUDDER

Samokiidlo (smérovky jsou
zapojeny pomoci V-kabelu). PFislusné nastaveni resp. mixy je nutno
naprogramovat ve vysilaci !

x .‘-VC:Z;E.
Motylkové ocasni plochy
Samokfidlo Motylek
AIL 1 AL 1

nezapojeno ELEVATOR
Rudder RUDDER
AIL 2 AIL 2

5. Zdroj proudu

FC 130 podporuje napajeci napéti 4,8V az 8,4V. Ze stejného zdroje se napaji
prijimac. Zdroj proudu je regulator nebo baterie.



Kalibrovani a pozemni test

1. Vyzkousejte let bez pouziti gyra.

Model musi byt schopen letu bez instalovaného gyra. VSechny kormidla musi
fungovat spravné: musi byt spravna poloha neutrdlu, vhodna velikost a smysl
vychylek. Na rozdil od sefizovani multikoptér je mozné nastavit rGzné neutraly,
vychylky i jejich smysly. To vSe se musi nastavit jesté pred instalaci stabilizace.

2. Kalibrace FC 130

Po dokonceni predchozich ¢innosti je nutné skalibrovat gyro s vysilacéem a
vysledek ulozit do paméti gyra. Kalibraci je tfeba opakovat po kazdé zméné
parametrd, zminénych v predeslém bodu.

Procedura kalibrovani

1. Pokud vyuzivate Dual Rate (D/R), pfepnéte vysila¢ na nejvétsi vychylky.

2. Zapnéte vysila¢ a poté systém v modelu.

3. Pockejte, az se dioda LED 1 rozsviti trvale zelené.

4. Dlouze (2 sec) stisknéte SET.

5. Prvni krok v reZimu programovani je kalibrace. Diody LED1 a LED2 sviti trvale
modfre.

6. Odstartujte kalibraci dvojitym stiskem tlacitka SET.

. LED 2 blika modfe, zaznamenaji se neutraly serv

° Paka kridélek na doraz doleva, blika zelend, vychylka se zaznamena

. Po navratu do neutrdlu sviti ¢ervend

° Paka kridélek na doraz doprava, blika cervenad, vychylka se zaznamena
. Po navratu do neutrdlu sviti Zluta

. Paka vyskovky na doraz k sobé, blika Zlutd, vychylka se zaznamena

° Po ndvratu do neutralu sviti purpurova

. Paka vyskovky na doraz od sebe, blika purpurovad, vychylka se zaznamenad
. Po navratu do neutralu sviti fialova

° Paka smérovky na doraz doleva, blika fialova, vychylka se zaznamena
. Po navratu do neutralu sviti bild

° Paka smérovky na doraz doleva, blika bila, vychylka se zaznamena

Nepouzity kandl je mozno preskocit dvojitym kliknutim
7. Po ukonceni kalibrace sviti LED1 a LED2 trvale modfre.
8. Navrat z reZzimu kalibrovani dlouhym stiskem SET.



3. Nastaveni pfepinece rezimu letu
Na vysilaci priradte vhodny (nejlépe tfipolohovy) prepinac k jednomu volnému
kanalu pfijimace. Nastavte Sifku pulzu nasledovné:

Gyro vyrazeno z funkce -100% +/- 10% (900 — 1300us)
Normadlni stabilita -0% +/- 10% (1300 — 1700us)
UZivatelské nastaveni stability 100% +/- 10% (1700 — 2100us)

Po nastaveni bude mit prepinac nasledujici funkce:
N T v
Low |F==—s 9% Biue(055) Middle |==7 3 Green(055) High |=". - Red(055)
I~ V=7 © L

Kdyz kanal neni prifazen, gyro pracuje v rezimu Normal (nedoporucéujeme,
stabilizace se tak neda vypnout).

4. Pozemni test
. Po kazdé zméné udélejte znovu kalibraci.
. Prekontrolujte, zda prepinac reZima funguje spravné. Prepnéte do
stfedni a horni pozice. Dioda se musi rozsvitit na 0,5 sec podle obrazk( vyse.
. Ovéfte smér funkci gyra. Pohybujte s modelem kolem jeho os. Ridici
plochy se musi pohybovat odpovidajicim zptsobem. KdyZ ne, prekalibrujte.

° Prekontrolujte spravny smér pohybu kormidel na pohyby pak fizeni.
Nastaveni FC130
. Vstup do reZimu programovani: Zapnéte vysilac, pfesurite paku plynu

dold, zapnéte systém v modelu. Pockejte, az LED1 prestane blikat zelené a
rozsviti se trvale ¢ervené. Stisknéte tlacitko SET. Tak se dostanete do reZimu
programovani. V tomto reZzimu ma barva LED1 vyznam , polozka“ a LED2 ma
vyznam , hodnota polozky“.
. Tlacitko SET:

1. Dlouhy stisk (min. 2 sec.) — vstup do rezimu programovani

2. Kratky stisk v reZimu programovani - pohyb po polozkach

3. Dva kratké stisky — pohyb po hodnotach dané polozky

4. Dlouhy stisk v rezimu programovani — uloZeni a konec



Vsechna nastaveni jsou v nasledujici tabulce:

Polozka Hodnota
LED1 LED2
modra zelend cervena
Kalibrovani
1 neutralu,
modrd | velikosti a Viz oddil ,Procedura kalibrovani“
smyslu
vychylek
- - UZivatelské nastaveni UZivatelské nastaveni
Normalni stabilita v ys . L
vois .. |KFidélka — heading lock Stabilita 3D
2 P K¥idélka — normal Ly . _— .
, | Letovy rezim Ly . Vyskovka — heading Kridélka — heading lock
zelend Vyskovka — normal Ly .
Smérovka - normal lock Vyskovka — heading lock
Smérovka - normal Smeérovka — heading lock
3 Max.
M .| rychlost 360 dps 540 dps 720 dps
Cervena .
klonéni
4 - - ,
Sluta Typ modelu Normalni Samokfidlo Motylk. ocas. plochy
> Instalace
purpuro Nalepka nahoru Nalepka dolu Nalepka doleva
) FC130
va
6 Frekvence
modro [ PWM pro 50 Hz 120 Hz 200 Hz
zelend serva
7 Reset do
bila vyrob. Dvojklik
nastaveni

Vv

Frekvence PWM: pro bézna serva 50 Hz, vyssi frekvence pro specidlni serva.

Nékterd nastaveni se aktivuji az po restartu palubni soustavy. Vypnéte a po cca 5

sekundach znovu zapnéte.



Nastaveni citlivosti (zisku)

RGzné modely a rlizné rychlosti letu poZzaduji rliznou velikost citlivosti. Citlivost je
mozno snadno nastavit pomoci potenciometr( na FC 130. Otacenim ve sméru
hodinovych rucicek se citlivost zvySuje a naopak.

° Zakladni velikost zisku je vhodna pro modely stfedni velikosti. Pro malé
modely bude takova citlivost patrné mala.

° Vhodna citlivost se nastavi podle letového projevu modelu. Pro prvni
pokusy je vhodné pouzit mensi velikost zisku.

° V bezpecéné vysce zvyste rychlost na maximum. Model by nemél v zadné
ose oscilovat. Pokud ano, indikuje to pfilis velky zisk.

. Velikost zisku nastavujte po malych krocich: cca 5-10 stuprili

. PFilis nizky zisk zp(sobi, Ze model je ,,tupy” na fizeni. Zakladni pravidlo:
nizky zisk nesmi snizovat maximalni vychylky kormidel.

° Nékteré 3D aplikace pozaduji, aby velky zisk byl nastaven i pro malou

rychlosti. V tom ptipadé je mozno pouzit pfepinac a béhem letu ménit rezimy
funkce gyra.

Pozndmka: Klonéni — otdceni podle podélné osy (kridélka)
Klopeni — otdaceni kolem vodor. pricné osy (vyskové k.)

Pozndmka: Abychom predesli nedorozuméni, ndzvy kormidel nepfeklddame:
Ail, Aileron = kridélko
Ele, Elevator = vyskové kormidlo
Rud, Rudder = smérové kormidlo

Horejsi model s.r.o.
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