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Dékujeme za zakoupeni piistroje Guardian 2D/3D. Pfistroj je urcen pro stabilizaci modeld s pevnym kiidlem zcela libovolného typu: je mozno ho
pouzit pro stabilizaci modeld z polystyrénu, pro modely pohanéné spalovacim nebo elektrickym motorem, pro vétroné i pro modely s turbinou.

Guardian je zalozen na ovéfené technologii stabilizace firmy Eagletree

Pro spravnou funkci sta¢i ptistroj upevnit v modelu do horizontalni polohy, propojit s piijimacem pomoci
pfilozeného svazku kabeld, propojit se servy a pomoci malého Sroubovaku nastavit zisk stabilizace

Vv jednotlivych osach. Po¢ita¢ ani zadné dalsi sondy nejsou pottebné. Guardian je ovsem mozno propojit
s po¢itacem a usnadnit tak nastaveni. Pocita¢ také dovoluje nastavit nékteré specialni parametry, které
nejsou jinym zptisobem dostupné. Kabel mikro USB je zcela b&zného typu a neni proto soucasti baleni.

Tento manual Vas povede instalaci a poskytne informace o funkcich pfistroje. Posledni verze manualu (v
angli¢ting) je ke staZeni na strAnkach www.eagletreesystem.com, zalozka Product Manuals. Manudl na
strankach je plnobarevny.

Manuadl si pied pouZitim pFistroje dobie prostudujte.

Obsah baleni

Baleni obsahuje nasledujici dily: Guardian, kabelovy svazek pro piijimac, karta se struénym popisem,
tistény manual v anglicting.

Specifikace

e  Rozsah vstupniho napéti: 4,5V az 16V

Napéjeci proud: cca. 3LmA

Rozméry: 41mm x 22mm x 11mm (1,62 x 0,86 x 0,42 palct)
Hmotnost: 11 grami (0,4 unce) véetné kabelt

Maximalni proud pro serva: 5 A

Poznamka: V textu bylo nutno pouzit terminy, které nemusi byt pro modeldre zcela bézné:
Boceni (yaw): Otaceni kolem svislé osy (Fidi se smérovym kormidlem)

Kloneni (roll): Otaceni kolem podélné osy (Fidi se kiidélky)

Klopeni (pitch): Otaceni kolem pricné osy (Fidi se vyskovym kormidlem)
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Stabilizator Guardian 2D/3D ma dva zékladni operaéni rezimy: 2D a 3D. B&hem letu je mozné piepinat reZimy pomoci pfepinace na vysila¢i. Lze
nastavit rezim 2D (horizontalni let) nebo 3D (akrobaticky let) resp. je mozné stabilizaci vypnout. MiiZete zkouset obtizny akrobaticky manévr a

pouhym piepnutim piepinace vratit model automaticky do horizontalniho letu. Poznamka: Piectéte si odstavec ,,Nastaveni zisku stabilizace*, abyste se

vyhnuli pfili§ prudkému manévru, ktery by mohl vést k nadmérnému pretizeni a poskozeni modelu.

ReZim 2D Mode

Guardian v rezimu 2D zaruéuje mnohem plynule;jii let v horizontalni poloze. Rizeni a nastaveni modelu je tak velmi usnadnéno. Guardian si v tomto
rezimu ,,pamatuje® horizontalni let a model podle potfeby do horizontalniho letu také vraci. Rizeni modelu v mirném vétru je stejné snadné, jako pri
bezvetti.

Guardian navic umozni let ,,po kolejich®. P¥iklad: KdyZ pfesunete paku Fizeni kiidélek doleva a piidrzite, model poleti v plynulé zatacce, stile ve stejné
vysce. Tento rezim je idealni pro zacatecniky ale oceni ho i experti — usnadni napt. vzlet a pfistani.

Piistroj se muze také hodit pro akrobatické 1étani — pti ztraté orientace lze model automaticky vratit do vodorovného letu.

Firmware Guardianu obsahuje také moznost ,,potladeni oscilaci“. Pfi nastaveni nadmérné vysokého zisku, které by mélo za nasledek piekmity drahy
letu, se tyto oscilace potladi.

Subrezim 2D Heading Hold Submode

V subrezimu 2D Heading Lock udrzuje Guardian smér letu. Paka kiidélek musi byt nehybna, v neutralu. Kdyz pakou pohnete, model reaguje béznym
zptsobem. Po pfesunuti paky do neutralu se udrzeni sméru letu opét aktivuje.
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Automatickd koordinace zatacek

Pokud je tato funkce povolena, Guardian fidi smérovku tak, aby v zatacce nedochazelo ke zménam vysky. Béhem zatacky s naklonem se nastaveni
smérovky koriguje tak, aby model letél ve stalé vysce. To je velmi uzitené pro modely, které jsou citlivé na pad po kiidle.

ReZim 3D Mode

V rezimu 3D vyhlazuje Guardian trajektorii letu a omezuje tak vliv turbulence a pfipadné ztraty rychlosti. Tento rezim je uréen pro vyspélé piloty,
pomaha zvysit plynulost letu bez vlivu na ¢innost pilota.

SubreZim 3D Heading Hold Submode

Nastaveni paky do neutralu v reZzimu 3D aktivuje rezim 3D Heading Hold. Model pokracuje v pfedchozi draze letu — ovSem za piedpokladu, Ze je toho
aerodynamicky schopen. Guardian si zapamatuje orientaci modelu v 3D prostoru (boceni, klonéni, klopeni) a snazi se, aby model pokracoval v letu ve
stejné trajektorii. Pfesunutim paky z neutralu se pfislusné ,,zamcéeni* rusi. Napf. pfesunuti paky smérového kormidla z centralni polohy rusi ,,zaméeni*
boceni a nema vliv na ,,zamceni“ kiidélek a vyskového kormidla.

Pitimy subrefim Rate 3D Control Submode

Na rozdil od nékterych jinych stabilizacnich systéml pouziva Guardian pfimy pfenos pohybi fidicich pak na fidici elementy modelu, takze neni
zapotiebi ,,pfetahovat se* s gyrem. Pokud je tato funkce aktivovana, fidici paky ovladaji pfimo serva. Guardian fizeni nijak neomezuje. Rychlé obraty,
napt. kopané vykruty, jsou s timto nastavenim bézné€ proveditelné, soucasné funguje i stabilizace.

Obecna bezpecnostni pravidla
Dodrzujte obecna bezpeénostni pravidla a navic vénujte pozornost nasledujicim zasadam:

1) Guardian je uréen vyhradné pro rekreaéni pouZiti. Jiné pouziti neni podporovano.

2) Létejte bezpecné! Bezpednostni zasady najdete na strankach www.svazmodelaru.cz.

3) Jestli jste dosud s RC modely nelétali, ur¢ité budete potiebovat pomoc od zkueného modelaie. Nejbliz§i modelaisky klub najdete na
strankach www.svazmodelaru.cz.

4)  Nikdy nelétejte s modelem pobliz budov, drati elektrického vedeni nebo jinych piekazek. Nikdy nelétejte s modelem pobliz osob!

5) RC modely a jejich ptislusenstvi nejsou hracky! Nepatii do rukou détem bez dohledu dospélych.

6) Létejte opatrné a s rozvahou, zejména kdyz s Guardianem zaginate.

Mate dotaz nabo navrh?

Eagle Tree vénuje podpote zdkaznikl velkou pozornost. Pokud je v ndvodu néco nejasného, zeptejte se. Je lepsi ziskat rychlou odpovéd’, nez abyste se
zbyteéné trapili s nastavovanim.

Anglicky mluvici mohou navstivit forum http://www.rcgroups.com/forums/showthread.php?t=1596644. Je velka Sance, Ze nékdo jiny uz vas problém
fesil.

Pi‘ehled - rychly avod

V prvni fadé si prectéte cely navod, abyste ziskali vS§eobecny piehled o piistroji, jeho funkci, montazi, konfiguraci.

Doporuc¢ujeme také shlédnout video na http://youtu.be/Rt8Y3Lxnv-0. Guardian umoziiuje nastavit velké mnozstvi riiznych funkci. Pro pfevaznou
vétsinu modeli je nastaveni velmi snadné a jednoduché. V nejjednodussim ptipadé staci pfistroj upevnit v modelu, propojit s pfijimacem a servy a
nastavit zisky v jednotlivych osach. Detailni popisy téchto kroki najdete nize.

Poznamka: Predpoklada se, ze mate volny jeden kanal pro pfepinani rezimu.

Pomoci piiloZeného svazku kabeli propojte Guardian s prijimacem.
Podrobné informace najdete v odstavci ,,Kabelovy svazek pro propojeni s piijimacem®.
K odpovidajicim vystupim Guardianu p¥ipojte serva. Kabel pro signal je nahofe (na strané nalepky). Detaily konfigurace pro rtizné typy fizeni
najdete v odstavci ,,Konfigurace podle typu fizeni“.
e Aby se sniZilo nebezpedi extrémnich vychylek serv béhem stabilizace, v prvni Fadé je nutné stabilizaci vyradit z funkce.
To je mozno udélat tfemi zptisoby:
Kdyz pouzivate ttipolohovy piepinaé, presuiite ho do stiedni polohy.
Kdyz pouzivate pro nastaveni celkového zisku oto¢ny ovladac na vysilaci, nastavte ho tak, aby z vysilace Sel do tohoto kanalu signal -100% (Sitka
pulzu 1,1 ms).
Jestli neni dostupna zadna z pfedchozich metod, nastavte vSechny 3 potenciometry do stfednich poloh. Tim se také stabilizace vytadi.
¢ Nakonfigurujte Guardian a vysila¢ pro pouZity typ Fizeni ovladacich prvki kiidla (vice v odstavci Konfigurace podle typu Fizeni):
o Pokud je ve vasem vysilaci aktivovan mix pro elevony nebo motylka, vypnéte ho. Tyto mixy jsou zpracovavany prostiednictvim
Guardianu.
o  Guardian je dodavan s nastavenim pro klasické fizeni, bez mixti. Pokud vas model pozaduje mixovani elevonii nebo vyskovky, je mozno
je snadno aktivovat nasledujicimi kroky:
=  Béhem 15 sekund po zapnuti systému piepnéte tfikrat pfepina¢ modu. Tak se dostanete programovaciho médu mixu. Pokud je
prepina¢ dole, pfepnéte nahoru-doli-nahoru-doli-nahoru-dold. Analogicky, pokud je pfepina¢ nahofe.
= Serva by méla tfikrat ,,cuknout“. Tak se potvrzujeje zapnuti nebo vypnuti mixu.
=  Nastaveni mixu vyzkousejte. Pokud nefunguje, nastaveni opakujte.
e  Polozte model na desku tak, aby byl v horizontalni letové pozici.
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e  Vynulovani trimii a nastaveni horizontalni letové pozice modelu (reset):
o  Béhem 15 sekund po zapnuti systému piepnéte jedenkrat piepina¢ pro Mode/Config. Tak se dostanete do nastaveni horizontalniho letu
a trimu. Serva signalizuji resetovani horizontalniho letu a trimti jednim ,,cuknutim®.
o  Kdykoliv pfetrimujete model nebo zménite pozici montaze Guardianu, tento krok opakujte.
e Nastaveni sméru otaceni serv a velikost vychylek:
o Nastavte pfepimaé Mode/Config na -100% (Pro Spektrum™ pozice 2). Tak se aktivuje rezim 2D - “2D Mode”
o  Pokud nastavujete celkovy zisk ovladacem na vysilaci, nastavte 0% (Celkovy zisk stabilizace 100%).
o  Sledujte, jak jednotliva serva reaguji na boceni, klonéni a klopeni modelu.
o Sroubovakem nastavte na piistroji Guardian zisky v jednotlivych osach. Stejnym zptisobem nastavte smysl reakce serv.
e Vychylky serv na vysilaci pro klonéni a klopeni (kiidélka a vySkovku) nastavte na 100%. Takové nastaveni Guardian ocekava, aby
spravnym zpisobem zpracoval signaly pro letovy rezim 2D.

. Pied letem:

o Piekontrolujte, zda serva reaguji spravnym zpiisobem LED Viewports = Micro USB Port
na pohyby modelu v rezimech 2D i 3D. Vice }‘.\” & ¢ S
- COOSS (4]
v odstavci Piedletovd kontrola. ~ ‘/L ‘
o  Spust'te motor a kontrolu opakujte. Vibrace by mohly /‘,'; g\\“?‘
mit na funkei viv. \ eE "P:‘ ;"“\ Pitch (Elevator) Gain
| ) L
o Provedte test dosahu RC soupravy! oy, WS Con® ‘ |
',,“"(. o g™ ontro
L 3
. .o, . . &8 < Roll (Aileron) Gain
Propojeni prFistroje Guardian e Control
Viz obrazek 1. Guardian ma nasledujici propojky a nastavovaci _\\-\"\\; :._\c’\\._\ !
K AoV RN Yaw (Rudder) Gam
elementy: S A T ; .
40 0 Port for Receiver Control

e  Port pro kabelovy svazek propojeni s ptijimacem.
Servokonektory zapojte do ptislusnych vystupt piijimace. Dalsi
informace v odstavci Kabelovy svazek pro propojeni

Connection Harness

Obr. 1 — Guardian — propojky a nastavovani

S pFijimacem.
e Porty pro pfipojeni serv — ke Guardianu pfipojte ptislusna serva. Dbejte na spravnou orientaci konektorii — viz obr. 1. Vice informaci v odstavci
Konfigurace podle typu vizeni.
e  Zisky boceni, klonéni a klopeni — je moZno nastavit individuaIng, pro osy bo¢eni (smérové kormidlo), klonéni (kiidélka) a klopeni (vyskové
kormidlo). Potenciometry nastavuji soucasné smysl kompenzace. Pro nastaveni posta¢i maly Sroubovak. Viz odstavec Nastaveni zisku stabilizace.
e  Port Mikro USB port — do tohoto portu je mozno zasunout kabel “Micro B” USB (neni soucasti baleni). Propojeni s PC umozni provést update
firmware. Pomoci PC je také mozno Guardian konfigurovat. Vice v odstavci Software pro Guardian.
KdyZ je kabel USB pFipojen, netlatte na néj shora ani zdola. USB konektor by se mohl vylomit.
e  Datovy port — zatim neni vyuzit, je ur€en pro dalsi vyvoj.
e LED - dioda indikuje okamzity stav pfistroje. Je viditelna shora i z boku. Vice v odstavci Indikace stavu pomoci LED

Kabelovy svazek pro propojeni s prijimacem

Kabelovy svazek
A — =

Propojeni Guardianu s pfijima¢em pomoci ptiloZzeného svazku kabelt je velmi snadné. B =
Obrazek kabelového svazku je vpravo (Obr. 2). Konektory k zapojeni do pfijimace jsou \:{:f: s ?:3; 5 :;:»::: Al
oznaceny pismeny. x;: ! 3;| ?ub;'ﬁ E;. _
e  Ail - (povinng) Pfipojte ke kanalu pfijimace s vystupem pro servo kiidélek. Pov§imnéte si, }

ze tento kabel poskytuje také napajeni (Cerny a ¢erveny kabel). 8 : &

e  Elv— (povinng) Ptipojte ke kanalu vySkového kormidla.

e  Rud - (nepovinng) Ptipojte ke kanalu smérového kormidla.

e Aux - (nepovinng) Pfipojte podle potieby Kk vystupu pro druhé servo kiidélek nebo
flaperonti.

e  Mod - (nepovinné, doporuéeno) Vstup piipojte ke dvou- nebo t¥ipolohovému piepinaci
vysilace. Tak bude umoznéno piepinat rezim funkce Guardianu béhem letu. Tento kanal
také umoziuje konfiguraci Guardianu pomoci vysilage. Vice informaci v odstavci
Piepinac reZimu a nastaveni konfigurace.

e Gain — (nepovinng) Vstup Gain (zisk) pfipojte na kanal, ktery miZe byt na vysilaci Obr. 2 — Kabelovy svazek k propojeni s pfijimatem
ovladan oto¢nym knoflikem nebo Soupakem. Jeho nastavenim je mozno béhem letu fidit
celkovy zisk kompenzace drahy letu. Dalsi informce najdete v odstavci ,, Celkovy zisk* (Master Gain)

N

Proudova zatiZitelnost kabelového svazku
Pti b&Znam ptipojeni je Guardian se servy napéajen z piijimace, propojkou pro prvni kiidélkové servo. Toto propojeni by mélo postacit pro napéjeni
analogovych i digitalnich serv v béZném modelu.

KdyzZ jsou proudové pozadavky soustavy prili§ vysoké, resp. kdyZ poZadujete vétsi proud, neZ 5A, je nutno pouzit dalsi (paralelni) zdroj
proudu.
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Pro pfevaznou vétsinu aplikaci postaci proud 5A, dalsi paralelni zdroj proudu neni nutny. Vyssi proudové naroky se poznaji snadno také tak, ze kabel
S napajenim je po pristani teply.

Pokud serva poZaduji celkovy proud vyssi, nez 5A, je mozno zvysit proudovou zatizitelnost dvéma zptsoby:

1) Kdyz mate volny kanal na pfijimaci a volny kanal v pfistroji Guardian, propojte tyto dva kanaly servokabelem typu samec-samec. Kablik, ktery
prenasi signal, preruste!

2) Kdyz jsou vSechny vystupy obsazené, je mozno pouzit Y-

servokabel typu samec-samec-samice. Zapojeni je na =
obrazku 3. NEZAPOMENTE opét prerusit kablik signalu i s o e Sgnal Line Cur | /
\S7aainn s aabatea > 4_ To Spare Rooswver Chasrwl or
e Menu - T oo Wale Y cabie
) o teoE===us8  {
PoZadavky na piijimac « === Alert .
N To sero
Pozadavky pro pripojeni piijimace & \

Pocet propojek mezi Guardianem a vasim pfijimac¢em zalezi na V
typu a schopnostech vaseho modelu, na pozadované tirovni
stabilizace a na po¢tu volnych kanald, které mate k dispozici.
V nejzakladnéjsi verzi postaci pfipojit kiidélka a vySkové
kormidlo

Obr. 3 — Posileni napajeni externim zdrojem

BEC/pozadavky na napajeni
Stabilizator Guardian 2D/3D je citlivy na pokles napéti. V4§ BEC nebo napdjeci baterie musi mit dostateény vykon, aby napéti nikdy nekleslo pod 3,5V
— ani pfi nejvetsim zatizeni sev. Kdyby napéti kleslo pod hranici 3,5V, Guardian by prestal fungovat!

Aby se se dosahla nejlepsi stabilizace, napéti by mélo byt vidy vyssi, nez 4,5V. Napéti nesmi piekrocit 16V!

Kdyz poklesne na okamzik napéti pod 3,5V, Guardian bude mit ,,m&kky* vypadek (,,brownout*). Okamzité se ale snazi ziskat zpé&t kontrolu. Béhem
této doby stabilizace nefunguje nebo nema spravny ,,vykon“. Pokud se tento problém vyskytne, okamzité ptepnéte do rezimu 3D nebo stabilizaci
vypnéte a co nejrychleji pristaiite.

Kdyz je detekovan vypadek, LED tuto udalost signalizuje chybovym hlasenim: opakuji se ¢tyii dlouhé zablesky nasledované jednim kratkym. Kdyz
zjistite tento stav po pfistani, pfekontrolujte palubni baterii nebo BEC. Dalsi informace o chybovych hlasenich najdete v odstavci Indikace stavu
pomoci LED.

Failsafe pozice kormidel
Kdyby doslo béhem letu k rozpojeni kabelu mezi piijimacem a Guardianem, kormidla se nastavi do pozice, kterd byla nastavena pti vynulovani trimt a
horizontalniho letu (reset). Toto nastaveni pak vlastné funguje jako failsafe.

Konfigurace podle typu rizeni
Guardian je mozno konfigurovat pro vétSinu b&éznych typt tizeni ki'idla. Z vyroby je nastaven na fizeni kiidélek. Vice informaci je na obr. 4, kde je
zobrazeno nastaveni pro typické konfigurace.

Guardian pozaduje, aby signaly z pFijimac¢e nebyly mixované, i pro Fizeni elevoni a motylka.

KdyZ mate model s elevony nebo s motylkovymi ocasnimi plochami, musite piislusné mixy ve vysilac¢i zrusit.

Poznamka: Kdyz pouzivate jiny systém fizeni nez kiidélka — klasicka kormidla, je nutné zménit typ modelu — viz “Model Control Type”. To je mozno
udélat bud’ pakami vysilace, nebo pocitacem.

Kiidélka nebo flaperony ¥izené dvéma servy

Vyjimka z pozadavku pro vstup bez mixovani je pro ktidélka nebo flaperony ovladané dvéma servy. Nastaveni z vyroby akceptuje pouziti signalu, ktery
byl namixovan ve vysilaci. Pokud vas vysila¢ tento typ mixovani nedokaze, mize se uskutecnit v pfistroji Guardian.

Viz kapitola Seznam poloiek menu a jejich moznosti, odstavec Povolit mixovdni kiidélek pomoci Guardianu.
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Tradi¢ni Model s jednim servem kridélek

e  Nastaveni Model Control Type: Standard (vyrobni)

e  Guardian — vstupy piijimace
o  Prijimac: vystup kiidélka — Guardian Aileron In
o  Prijimac: vystup vyskovka — Guardian Elevator In
o  Ptijima¢: vystup smérovka — Guardian Rudder In
o  Guardian Aux-In neni propojeno

e  Guardian — vystupy pro serva

kridélka, pak servo smérovky)
o Guardian Elevator Out — servo vyskovky
o Guardian Rudder Out — servo smérovky
o Guardian Aux Out neni propojeno

o  Guardian Aileron Out — servo k¥idélek (pokud nejsou

Traditiéni model se dvéma servy kiidélek nebo flaperony (mixovdni
vysilacem)
e  Nastaveni Model Control Type: Standard (vyrobni)
e  Guardian - vstupy pfijimace
o  Pfijimac: vystup kiidélko — Guardian Aileron In
o  Pfijimac: vystup vyskovka — Guardian Elevator In
o  Ptijima¢: vystup smérovka — Guardian Rudder In
o  Pfijimac: vystup druh¢ kiidélko nebo flaperon —
Guardian Aux In
e  Guardian — vystupy pro serva
o  Guardian Aileron Out — servo kiidélka
o  Guardian Elevator Out — servo vyskovky
o Guardian Rudder Out — servo smérovky
o

Guardian Aux Out — servo druhého kiidélka nebo
flaperonu

Motylkové ocasni plochy a kiidélka
e  Nastaveni Model Control Type: motylk. ocasni plochy
. Guardian-vstupy piijimace
o  Prijimaé: vystup kiidélko — Guardian Aileron In
o  Pfijimac: vystup vyskovka — Guardian Elevator In
o  Ptijimaé: vystup smérovka — Guardian Rudder In
o  Ptijimaé: vystup druhé kiidélko — Guardian Aux In
(nepovinng)
. Guardian — vystupy pro serva
o Guardian Aileron Out — servo kfidélka
o Guardian Elevator Out — servo 1 motylek
o Guardian Rudder Out — servo 2 motylek
o

Guardian Aux Out — servo druhého kiidélka (nepovinng)

Elevony/motylkové ocasni plochy, bez kiidélek

e  Nastaveni Model Control Type: Elevon

. Guardian — vstupy piijimace
o  Ptijima¢: vystup kiidélko — Guardian Aileron In
o  Pfijimac: vystup vyskovka — Guardian Elevator In
o  Ptijima¢: vystup smérovka — Guardian Rudder In
o  Guardian Aux-In nepfipojeno

e  Guardian — vystupy pro serva
o Guardian Aileron Out — servo 1 elevon
o  Guardian Elevator Out — servo 2v elevon
o Guardian Rudder Out — servo smérovky
o  Guardian Aux Out nepfipojeno

Obr 4: Propojeni pFijimace a serv pro typické konfigurace modelu

Montaz pristroje do modelu

Prohlédnéte si obrazek 5, na kterém jsou zobrazeny spravné a nespravné instalace piistroje.

Upevnéte Guardian bezpe¢né v modelu pomoci oboustranné lepenky, suchého zipu atd. tak, aby osa pfistroje byla v ose modelu. Guardian by mél byt
namontovan co nejblize t€zisti a souhlasné s vodorovnou osou modelu. Malé odchylky ale nejsou na zavadu.

Najdéte takové misto, aby Guardian mohl

byt snadno spojen s pfijima¢em i se servy.

DiileZité: Pokud se Guardian béhem
letu uvolni, neni schopen spravné model 1
stabilizovat. Ujistéte se, Ze k takové
situaci opravdu nemiiZe dojit.

Poznamka: Guardian namontujte tak, aby
jeho USB port bylo mozno propojit s
pocitacem.

Predletova kontrola

Duirazné doporucujeme udélat pred kazdym

letem nasledujici tikkony:

e  Proved'te béznou ptredletovou
kontrolu. Piesvédcte se, ze pohyby
serv odpovidaji poveliim fidicich pak
na vysilaci.

Mourting Far Som Center

Mouning Fla, Faoeg Fowart O

O Mouring Scloways: NOH

ﬁtf:d)ﬂ

Muurang Flal, Ugside Dows, Facey Forwms OK

Obr. 5 — Spravné a nespravné zpisoby montaze Guardianu
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e  Test funkce Guardianu: Podrzte model ve vodorovné poloze. Postupné model natacejte podle vsech tii os. Viz obr. 6. Kormidla by se méla
pohybovat ve spravném smyslu. KdyZ se nehybaji viibec, pfekontrolujte, zda je ovladaci prvek (knoflik, Soupéak) celkového zisku na vysilaéi ve
spravné poloze — pokud je pouzivan. Piesvéd¢te se, zda piepina¢ Mode/Config (pokud je pouZit) je nastaven pro 2D nebo 3D.

Dilezité: KdyZ se kormidla pohybuji na nespravnou stranu, reverzujte pohyby pomoci trimri na pfistroji Guardian!

Prvni let
Aby se vylougily chyby trimovéani a montaze, ) g
prectéte si znovu odstavec Vynulovdni trimii a
horizontalni pozice modelu.

Pro zacatek je idealni hodit model z ruky — pokud
je to ovSem mozné. Kdyz model leti plynule a bez f

potieby zasahu do fizeni, je vSe v poradku. Kdyz S = !
jsou znat zndmky oscilaci, je nastaveny zisk piili§ N s '
vysoky. ( f = .
Kdyz je vSe v potadku, proved'te jesté pozemni test A \ i =
S béZicim motorem. N

Odstartujte.

Pokud model leti bez problémt v rezimu 2D,
presuiite paky do neutrald. Model by mél letét

V horizontu. Kdyz tomu tak neni, model potiebuje
pietrimovat nebo Guardian neni spravné
namontovan.

Deaktivujte stabilizaci (pfesunutim pfepinace
Mode/Config) a pomoci vysilace vytrimujte model
tak, aby letél v horizontu. Pfistainte a na zemi A
pokracujte podle odstavce Resetovani trima. 7=

Nastaveni zZisku stabilizace

\
1

Obr. 6 — Spravné a nespravné pohyby serv

Teorie stabilizace

Stabilizator Guardian 2D/3D Stabilizer pouziva pro identifikaci pozice modelu vzhledem ke sméru gravitaéniho zrychleni Zemé akcelerometry a gyra.

Soucasné bere v uvahu pohyby fidicich pak vysilace pro ovladani klonéni a klopeni.

Na zaklade téchto informaci se pocita odchylka mezi skute¢nou a pozadovanou pozici modelu. Guardian pak koriguje vychylky serv pro boceni,

klonéni a klopeni tak, aby let modelu byl zcela plynuly.

Kazda osa fizeni ma sviij vlastni prvek (trimr na pfistroji), kterym je mozno nastavit zisk prave v této ose. Tak se mize upravit zisk fizeni v jednotlivé
ose a pro tuto osu upravit zisk ,,Master Gain* pro cely model, ktery je mozno fidit ovladacim knoflikem nebo Soupakem na vysilaci.

,,Master Gain“ se miiZze nastavovat béhem letu, aby se dosahlo co nejplynulejsiho letu pro rizné modely a povétrnostni podminky.

Vseobecné plati, ze ¢im vyssi je zisk, tim rychlejsi jsou opravy kursu letu. Pokud je ale zisk pfili§ vysoky, mize dojit k nezadoucim oscilacim. Postupné
tedy zvysujte zisk, az se objevi mirné oscilace. Pak ho mirn€ snizte. Tak se obvykle dosdhne nejlepsich vysledkd.

Nastaveni zisku v jednotlivych osach Fizeni

Pomoci trimrl zisku na ptistroji Guardian je mozno nastavit velikost zisku v jednotlivych osach letu. Déle je pomocim téchto trimrii zménit smysl

kompenzacnich vychylek serv. Kdyz je trimr ve stfedni poloze (dvé ,,te¢ky* na obvodu knofliku mifi
nahoru), zisk je nulovy. Stabilizace v této ose je deaktivovana.

Poznamka: Kdyz tecky Spatné rozeznate, tocte ovladacem na obé¢ strany a tak odhadnéte stied.
Ptesnéjsi nastaveni je umoznéno po pripojeni k pocitaci.

Kdyz ovladacem otacite od stiedu ve smyslu hodinovych ruéicek, zisk komenzace se zvysuje. Kdyz
otacite od stiedu na opacnou stranu, zisk se také zvétSuje ale v opacném smyslu. Stabilizaci je proto
mozno pouzit pro serva, nastavené v libovolném smyslu otaceni jejich fidici paky.

»Celkovy zisk* (Master Gain)

Zero Gain

- Increasing Gain,

S\ Normal Servo
.‘. Direction

Increasing Gain,
Reverse Servo/
Direction |

Yaw

Obr. 7 — Trimry pro nastaveni zisku

Vstupni kandl Guardianu ,,Gain® je mozno ovladat pomoci fidiciho prvku na vysilaci. Timto prvkem je ovladat zisk ve vSech tfech osach fizeni
soucasné. Kanal doporucujeme ovladat proporcionalné, pomoci otaceciho knofliku nebo Soupaku. Tak miZete nastavovat celkovy zisk béhem letu a

snadno zjistit neho optimalni velikost.
Ovladacim prvkem je také mozno stabilizaci béhem letu vypnout nebo zapnout.

Ovladaci prvek také umoziuje nastavit vhodnou velikost zisku stabilizace bé¢hem letu pro riizné letové rezimy.

Kdyz je tato moznost vyuzita v modu 2D, pak velikost zisku je nasledujici:

e -100% (sitka pulzu 1.1ms): Stabilizace je vypnuta.
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e -99% az ~0% (v souvislosti s nastavenim trimr na Guardianu): Stfedni Groven stabilizace.
Pii zvySovani Sitky signalu od -100% vyse se stabilita model zvySuje. Nicmén¢ — stale je 1.5ms
. 1, . , Kanal nenl zapojen !:on’lpak,mocr‘v,' c:-":.)u:nc uprostfed
mozno pohybem fidici paky udélat vykrut. Celovy risk 60% ooy zisk 100%
o ~0% az 100% (itka pulzu az 1.9ms, celkovy zisk az 200%): Maximum stabilizace. Model
pravdépodobné nebude schopen vykrutu. Serva se vychyluji s velkou rychlosti, mohou byt
pozorovany oscilace drahy letu.

Vyse uvedené rozsahy plati pro stav, kdy trimry na Guardianu jsou natogeny na cca +/-50%.

Upozornéni: P¥i zachazeni s ovladacim prvkem bud’te opatrni. Nékteré modely se mohou
stabilizovat opravdu velmi rychle, coZ miiZe vést k oscilacim nebo k piekroc¢eni pevnostnich

limitii modelu a k jeho destrukci. Zisk zvySujte pomalu a nepi‘ekracujte hranici, pfi které . -

model zaé¢ne oscilovat. Soupakiol oviadat -100%  S0upakiol aviadad +100%
, v . . . . , vr v . . Stabdizace vypnuta Celkovy zisk max. 200%

Poznamka: KdyZ jsou zisky v jednotlivych osach nastaveny na mensi hodnotu, sniZuje se i

celkovy zisk stabilizace v této ose a obracené. Obr. 7A - Fizeni celkovébo zisku

Poznamka: KdyZ neni kanal celkového zisku Guardianu p¥ipojen k Zadnému Fidicimu
prvku na vysiladi, pouZije se celkovy zisk 100%.

Oscilace

V piipade, ze zisk (zisky) je pfili§ vysoky nebo model leti pfilis vysokou rychlosti, mohou se objevit oscilace drahy letu. Snizte velikost celkového
zisku nebo zisku v pfislusné ose Fzeni. Jinym diivodem pro vznik oscilaci mohou byt mechanické vile fizeni nebo pomala serva. Kdyz pouzivate
digitalni serva, je mozno zvysit frekvenci fidiciho signalu serv. Vice v kapitole Seznam poloiek menu a jejich moZnosti, odstavec Frekvence Fidicich
pulzii serva.

Potlaceni oscilaci

Guardian napomaha pilotovi tak, Ze oscilace automaticky detekuje a snizuje zisk az na 50% nastaveného. Kdyz oscilace ustanou, zisk se pomalu
zvysuje na pivodni nastavenou hodnotu.

Pokud se tedy objevi oscilace a nasledné jsou automaticky potlaceny, doporu¢ujeme mirné snizit zisk.
Zisk urcité nezvysujte. Tim by stav pouze zhorsil a mohl by vést az k situaci, ze oscilace by uz nebylo mozno potlacit.

Ochrana proti poskozeni pii navratu do horizontalniho letu

Guardian poskytuje zac¢atenikiim velkou pomoc pfi momentalni ztraté schopnosti model fidit. Pfepnuti do reZimu 2D spoleéné s vysokou rychlosti
muize mit za nasledek tak rychly ndvrat do horizontalniho letu, Ze mohou byt pfekro¢eny pevnostni moznosti modelu a dojde k jeho poskozeni.
Nepouzivejte proto piili§ vysoké hodnoty celkového zisku nebo omezte maximalni vychylky serv.

To je mozné uskute¢nit pomoci PC aplikace, pod zalozkou ,,Servo Config* a ,,Expanded/Custom servo ranges®. Zmény délejte opatrné a pouze po
mensich krocich.

Nastaveni optimalniho zisku

Ackoliv to pro bézné 1étani neni potfebné, Guardian umoziuje vyhledani optimalniho zisku ve vSech tech jednotlivych osach.

Trimr ptislu$né osy nastavte na maximum a celkovy zisk na nulu. V bezpe¢né vysce postupné zvySujte celkovy zisk, az se objevi oscilace. Podle tohoto
nastaveni pak pfestave trimr na Guardianu.

Opakujte pro vSechny tfi osy.

Indikace stavu systému pomoci LED
Guardian vyuziva pro informovani o stavu systému a pro chybova hlaseni blikani vestavéné diody LED.

LED se rozsviti na 2 sekundy a pak pomalu blika. Pocet zablesku identifikuje zvoleny typ modelu (Model Control Type).
(1 bliknuti = standard, 2 = elevon, 3 = motylek)

LED indikace béhem zapnuti systému Disabled neoom
LED se rozsviti na 2 sekundy a pak pomalu blika, Pocet zablesku identifikuje zvoleny typ 3D Mode
modelu Model Control Type. 2D Mode
Po této sekvenci indikuje LED soucasny staVv systému. Vice v odstavci Seznam polozek Menu
menu a jejich moZnosti: Typ modelu. USB
LED indikace stavu Error
. Brownout ="
. Trvale sviti: rezim 3D Erree 2 gt
e Jedno opakované bliknuti: rezim 2D i T
e  Nesviti: Stabilizace vypnuta Erroc § il s
Unntpamaged —— GEmt e - GEmG S - S
Dalsi zpravy LED Error 7 —_—— s et
e 2 opakovana bliknuti: Je aktivni rezim nastavovani pakou vysilace ) - o
e 3 opakovana bliknuti: Je pfipojeno USB Obr. 8: LED Operatni a chybové kédy

e 4 opakovana bliknuti: Indikace chyby. Typ chyby je zobrazen po pauze a
nasledujim rychle opakovanym blikanim:
o  Jedno bliknuti: Vypadek systému — BEC nebo baterie nemaji dostateéné velké napéti pro napajeni pro serva a Guardian. Viz
odstavec BEC/pozadavky na napdjeni
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o 2 -5bliknuti: Chyba paméti nebo kalibrace — restartujte systém. Kdyz se chyba opakuje, kontaktujte podporu.
o 6 bliknuti: Chyba senzoru. Pravdépodobné doslo k jeho mechanickému poskozeni.
o 7 bliknuti: Vnitini chyba. Pokud se opakuje, kontaktujte podporu.

Prepinac reZimu a nastaveni konfigurace

Vstupni kandl Guardianu Mode/Config muze byt pfipojen ke dvoj- nebo téipolohovému piepinaci na vysilaci. Pak je
mozno béhem letu prepinat rezimy 2D, 3D, (dvoupolohovy pfepinac¢) nebo navic rezim ,,stabilizace vypnuta“ (pokud 3D Mode
je pfepinac tfipolohovy). Piepina¢ na vysila¢i také umoziiuje nastavit nékteré konfigurace piistroje na letisti: staci
prepina¢ béhem 15 sekund po zapnuti systému opakované rychle pfepnout. Vice v odstaci Zdkladni konfigurace.

Kdyz tento kanal neni pfipojen k zadnému ovladacimu prvku na vysilaci, Guardian pracuje v nastaveni 2D. Pokud
chcete udélat zmény v nastaveni, musite pouzit USB pfipojeni s pocitatem nebo kanal propojit s vysilacem alespoii
docasné. Vice v odstavci Seznam polofek menu a jejich moznosti

Volba reZzimu letu Obr. 9: Piepinat
Viz obr. 9. Guardian poskytuje 3 hlavni opera¢ni reZzimy (byly popséany vyse) které mohou byt piepnuty piepinadem Mode/Config

Mode/Config:
e  Dolu: (Pozice 2, -100%, 1.1ms): Stabiliza¢ni reZim 2D
e  Stied: (Pozice 1, 0%, 1.5ms, pouze v piipadé, Ze pouzivate tfipolohovy piepinac): Bez stabilizaéni funkce. Signaly pro serva pouze prochazeji
Guardianem. (funkce pro elevony a motylkové ocasni plochy se nadale provadéji v Guardianu
e Nahoru: (Pozice 0, +100%, 1.9ms): Stabiliza¢ni reZzim 3D

Ziakladni konfigurace

Bé&hem 15 sekund po zapnuti je mozno piejit do jednoho z rezimi konfigurace systému. To se provede rychlym ptepinanim krajnich poloh
tiipolohového piepinace Mode/Config. Poctem piepnuti je definovano, do kterého konfiguraéniho reZimu se dostanete. Stéedni poloha pfepinace
nehraje pii ptepinani Zadnou roli.

Pi‘ehled rezimii konfigurace:

Resetovani horizontalniho letu a trimi: 1 ptepnuti (nahoru-dold kdyz je ptepina¢ v dolni poloze, dolii-nahoru kdyZ je v horni poloze)

Po pfestavéni trimi nebo zmén€ montazni pozice Guardianu v modelu je nutné resetovat toto nastaveni. Bez resetovimi nebude fungovat rezim 3D
Heading Lock a vykon stabilizace bude sniZen.

Pro resetovani piepnéte rychle prepina¢ Mode/Config jedenkrat, béhem patnacti sekund po zapnuti systému. Tak se uskute¢ni reset. Operace je
potvrzena jednim pomalym ,,cuknutim® serv a jejich navratem do neutralni polohy.

Pokud se reset nepotvrdi, pfepinac byl pfepnut po delsi dob¢, nez 15 sekund, nebo pfili§ pomalu. Reset se také neuskutecni v piipadé, ze Guardian je
v piili§ naklonéné pozici (vice nez cca 25 stupiii od horizontalni polohy).

Resetovani pouze trimi: 2 piepnuti (nahoru-dolti-nahoru-dola kdyz je prepina¢ dole, nebo doli-nahoru-doli-nahoru kdyz je nahote)
Tuto moznost pouzijte v pripade, Ze chcete resetovat pouze trimy a neménit horizontalni pozici modelu.

Pro resetovani pouze trimi piepnéte rychle prepina¢ Mode/Config dvakrat, béhem patnacti sekund po zapnuti systému. (Ptiklad: nahoru-dolt- nahoru-
dolt). Operace je potvrzena dvojim pomalym ,,cuknutim serv a jejich naslednym navratem do neutralni polohy.

Pi'epinani mixu elevoni: 3 piepnuti (nahoru-dola-nahoru-doli-nahoru-dola kdyz je piepina¢ dole, nebo dolti-nahoru-doli-nahoru-doli-nahoru kdyz je
ptepina¢ nahofie)

Rychla metoda prepinani mezi normdlnim modelem a modelem s elevony.

Rychlé pfepnuti mezi rezimy neni nutno vstupovat do celého menu programovani parametrti. BEhem prvnich 15 sekund po zapnuti systému rychle
tiikrat prepnéte piepinac. Prepnuti bude potvrzeno trojim ,,cuknutim® serv a jejich navratem do normalni pozice. Poté bude mixovani respektovat
aktualni nastaveni.

Tato akce piepina z rezimit Normal nebo Motylek do rezimu Elevony a obracené: z rezimu Elevony do rezimu Normal.

Vstup do reZimu programovani pomoci vysilace: 4 pfepnuti (nahoru-dola-nahoru-
doli-nahoru-dola-nahoru-dolt kdy?Z je piepina¢ dole, nebo dolti-nahoru-doli-
nahoru-dola-nahoru-dolii-nahoru kdyz je pfepina¢ nahofe). Programovani pomoci

Indicates which
menu item is

| Pe— |

vysilae je popsano dale. selected
Nastaveni pomoci vysilace e P l \ l;— | e
Stabilizator Guardian 2D/3D poskytuje dalsi funkce, které mohou byt nastaveny ‘ - L_‘ |
pomoci paky vysilace. _T |t

, , v W o -
Vstup do menu nastaveni pomoci vysilace Increments the value of the AR S

—J

selected menu Item value of selected
] >

Do menu nastaveni pomoci paky vysilace se vstoupi tak, ze béhem prvnich 15 gt

sekund po zapnuti systému se pfepina¢ Mode/Config Switch rychle étytikrat prepne.
Jednu sekundu po poslednim pfepnuti vstoupi Guardian do rezimu nastavovani.

Obr. 10: Navigace v menu a potvrzovani

Uspésny vstup do tohoto menu jen indikovano jednim ,,cuknutim® serv. Soucasné
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také dvakrat opakované blika signalizacni dioda.

Navigace v menu
Po vstupu do menu zacina nastavovani polozkou #1 podle odstavce Sezram poloZek menu a jejich moZnosti (nize). Volba poloZzek menu a jejich
hodnot se provadi pomoci pak fizeni vysilace pro kiidélka a vyskovku.

Pohyb v menu a nastaveni je potvrzovano piislusnym pohybem kiidélek a vyskového kormidla — viz obr. 10.

Pro pohyb v menu je pouZito paky kiidélek, pro nastavovani parametru polozky menu je pouzita paka vyskového kormidla.

K pohybu po polozkach (paka kiidélek) je nutné piesunout paku kiidélek na doraz, v takovém sméru, aby §itka pulzu byla maximalni (je tfeba zkusit).
Pro volbu velikosti parametru dané poloZKy je nutno presunout paku vyskového kormidla tak, aby §itka pulzu byla minimalni (je tieba zkusit).
Zapamatujte si odpovidajici pohyby kfidélek a vyskového kormidla.

Potvrzovani pohybu v menu a nastaveni velikosti polozek je signalizovano vychylkami kiidélek a vyskového kormidla. Po pfechodu na novou polozku
(pfestavenim paky kiidélek) servo kiidélek jedenkrat ,,cukne. Nasleduje pauza 1,5 sekundy. Poté kiidélko rychleji ,,cuka®, tolikrat, jaké je poradové
¢islo nastavovené polozky.

Poté odpocitava servo vyskovky velikost nastaveného parametru. Kdyz cheete parametr zménit, presuiite paku fizeni vySkového kormidla na pfislusny
doraz. Pro potvrzeni servo vyskovky dvakrat ,,cukne*. Nasleduje pauza 1,5 sekundy. pak se ,,0dcuka‘ aktualni velikost parametru.

Poznamka: Kdybyste reverzovali smysl vychylek kormidel pomoci vysilace, potvrzovaci vychylky serv se uskute¢ni také na opa¢nou stranu.
Poznamka: Aby mohlo dojit k potvrzovani pomoci pohybii serv, nesmi byt jejich vychylky, nastavené ve vysila¢i, mensi nez 50%.

Vystup z menu

Pro vystup z menu spojeny s ulozenim naprogramovanych hodnot sta¢i jedenkrat rychle pfepnout tam a zpét prepina¢ Mode/Config. Serva jsou
V normalni pozici, naprogramované hodnoty jsou ulozeny.

Abyste vystoupili z menu beze zmény piedchoziho nastaveni, jednoduse odpojte napéajeci baterii.

Piiklad prdce s menu

Reknéme, Ze chcete nastavit zisk pro 2D Heading Hold (polozka &. 5 v menu) na hodnotu 6. Nejprve &tyfikrat prepnéte prepina¢ Mode/Config. Tak se
dostanete do programovaciho rezimu, na polozku 1. Pfesuiite ¢tyfikrat paku kfidélek na vhodnou stranu (vpravo, pokud je servo reverzovano pak
vlevo). Kiidélka by se méla pohnout pétkrat jako potrzeni, ze byla zvolena polozka 5.

Poté se pohne servo vyskovky tolikrat, jaké je soucasné nastaveni zisku. Piesurite paku fizeni vyskového kormidla opakované nahoru nebo dold, podle
toho, zda chcete velikost parametru zvétSovat nebo zménsovat (pozor opét na reverzovani). V tomto okamziku by se mélo vySkové kormidlo Sestkrat
-cuknout“ pro potvrzeni spravné nastavené hodnoty polozky. Pro uloZeni nastaveni a vystup z menu pfepnéte jedenkrat tam a zpét prepinac
Mode/Config.

Seznam poloZek menu a jejich moznosti

Cislovany seznam moznosti, které jsou nastavitelné pomoci pak vysilage resp. poéitate. Polozky 14 a déle jsou dostupné pouze
prostiednictvim pocitace.

1. Typ modelu
Nastavuje typ Fizeni a mixovani pomoci Guardianu. Guardian musi dostavat z prijimace pro Fizeni serv pouze nemixované signdly..
1: Standart — Podporovany dvé serva ktidélek/flaperont.
2: Elevony — Guardian mixuje jejich vychylky. Dvé serva kiidélek nebo flaperont nejsou podporovana. o
3: Motylek — Mixovani se déje v Guardianu. Navic jsou podporovany dvé serva kiidélek/flaperond.

2. Stabilizace pouze p¥i pdce Fizeni pobliz stiedni polohy

Tato viastnost je urcena piredevsim tém, kteri nemaji aktivni kanal Mode/Config, ale chtéji vyuZivat
stabilizaci v rezimu 2D a soucasné létat akrobacii. Maximalni stabilizace je realizovana v situaci, kdy je
prislusndm pdka Fizeni ve stiedni poloze. Cim ddle je pika od neutrdlni polohy, tim mensi je stabilizacni
efekt. Zisk stabilizace je znazornén v obrdzku 11 (pouze pro rezim 2D).

Moznosti nastaveni pomoci pak fizeni: 1: Vypnuto; 2: Zapnuto

0% 0%

3. Rozsah oblasti pro zapnutou/vypnutou stabilizaci

Definuje se rozsah oblasti, ve které se stabilizace podle predchoziho bodu zapind a vypina. Kdyz se ridici
paka dostane mimo oblast, definovanou v tomto parametru, stabilizace se vypind. Pouze pro rezim 2D. 0%
Moznosti nastaveni pomoci pak fizeni: 1-10: Sitka oblasti

Obr 11: Celkovy zisk vs. pozice
Fidicich pak uvnitf definované
oblasti

4. Automatickd koordinace zaticek

Pouziva se metoda ,,balancovani na mici . V rezimu 2D se automaticky nastavuje spravna vychylka
smérovky pro zatacejici model. Pro uvedeni do zatacky staci pohnout kridélky, smérové kormidlo se
potom 7idi automaricky tak, aby zatacka byla plynula. (jen v rezimu 2D).

Pozndmka: P¥i pojizdéni na sklonéném povrchu se bude model stacet na spadnici.

Poznamka: Pokud je Guardian namontovdn ve vétsi vzdalenosti od téZisté, je vétSi moznost vzniku oscilaci v 0se bocend.
Moznosti nastaveni pomoci pak fizeni: 1: Vypnuto; 2: Stfedni; ... ,10: Vysoka

5. Zisk pro rezim 2D Heading Hold

Kdyz je Fidici paka kridélek ve stiedni poloze, Guardian se snazi udrzovat smer letu. Jen v rezimu 2D.
Moznosti nastaveni pomoci pak fizeni: 1: Vypnuto; 2: Nizka; ..., 10: Vysoka
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6. Povolit pitimy reim 3D

Pokud je aktivovan tento rezim, model bude reagovat na pohybi pdk rizeni s vétsi presnosti. Namisto prosté stabilizace se tlumi poruchy sméru letu ve
vSech trech osdch. Tak se potlacuji viivy turbulence, setrvacnych sil atd. (Jen v rezimu 3D)

Poznamka: Pokud je povolena tato vlastnost, mohou mit serva vétsi vychylky nez ty, které jsou nastaveny ve vysilaci. Omezeni je diano nastavenim
vychylek v Guardianu. Pro podrobnosti viz odstavec Nastaveni vychylek serv (Expanded / Custom Servo Ranges).

Moznosti nastaveni pomoci pak fizeni: 1: Vypnuto; 2: Zapnuto

7. Povolit subrefim 3D Heading Hold

V rezimu 3D povoluje viastnost 3D Heading Hold. Piloti, kteii poZaduji stabilizaci a presnost Guardianu a soucasné chtéji bezprostiedné ridit model,
mohou subrezim vyradit (jen v rezimu 3D).

Pozndamka: Pokud ve tato moznost vypnuta, diirazné doporucujeme nastavit refim Direct Rate 3D Stabilization.

Moznosti nastaveni pomoci pak fizeni: 1: Zapnuto; 2: Vypnuto

8.  Odvozeny zisk (Derivative Gain)

Nastavuje tlumeni/odvozeny zisk stabilizace modelu. Zvétseni hodnoty posili chovani Guardianu jako gyra, zatimco chovani pro uvedeni do horizontu
(2D) a chovani Heading Hold (3D) se nemént.

Pozndmka: ZvySeni této hodnoty bez zmenseni celkového zisku nebo ziskii v jednotlivych osdach zvySuje moznost vyskytu oscilaci.

Moznosti nastaveni pomoci pak fizeni: 1: Nizké tlumeni;...,10: Vysoké tlumeni

9. Povolit mixovdni ki'idélek pomoci Guardianu

Konfiguruje Guardian tak, aby akceproval nemixované signaly z vysilace pro kifidélka a klapky (kandl AuxIn) a sam je mixoval pro dvé kridélka nebo
flaperony. Vystupy pro dvé serva jsou pak Ail a AuxOut. Kdyz mixovani pomoci Guardianu neni povoleno, pristrojem prochdzi mixovany signal

z vysilace. Tato viastnost je uzitecna pro vysilace, které neumoznuji mixovani signalu.

Vyrobni nastaveni je ,, vypnuto *.

Moznosti nastaveni pomoci pak tizeni: 1: Vypnuto; 2: Zapnuto

10. Reverzovani serva na kandlu Aux
Kdyz je pripojeno druhé servo kiiidélek, je mozno smysl jeho vychylek pro stabilizaci reverzovat.
Moznosti nastaveni pomoci pak tizeni: 1: Vypnuto; 2: Zapnuto

11. Reverzovaini druhého elevonu

Pouzijte tuto volbu v pripade, Ze druhé servo elevonu na modelu typu “Delta ’neni namontovano symetricky a serva se nepohybuji spravné.
Moznosti nastaveni pomoci pak fizeni: 1: Vypnuto; 2: Zapnuto

12. Nastaveni vychylek serv

Pokrocili uZivatelé mohou zvétsit maximalni vychylky serv. Bézné vychylky serv jsou v rozmezi +/- 125% kolem natrimované pozice. Guardian miize
zvétsit vychylky az na +/- 150%. Kdyz se pripocte trim, maximalni vychylka je az 175%.

Pri konfiguraci pomoci PC je mozno nastavit libovolny rozsah vychylek.

Pozndamka: Povoleni této vlastnosti bez znalosti vSech souvislosti miiZe zpiisobit zniceni serv. Vlastnost je urcena pro pokrocilé modeldre, kteii
poZaduji specidlni velikost vychylek serv. Pied aktivaci této vlastnosti resetujte trimy.

Moznosti nastaveni pomoci pak tizeni: 1: Vypnuto; 2: Zapnuto

13. Zikladni rezim letu (piepinaé Mode/Config neni poufzit)
Kdyz nemate zapojen prepinac Mode/Config, Guardian bude pracovat v reZimu, ktery je nastaven v tomto parametru. Parametr je nutno nastavit
pomoci PC, nebo docasné prirazeného kandlu pro Mode/Config.

Moznosti nastaveni: 1: 2D Mode (vyrobni nastaveni); 2: 3D Mode

14. Frekvence Fidicich pulzii serva (jen pomoci PC)
Nastavuje se frekvence ridicich pulzii serva. Doporucend frekvence pro analogova serva je 50 Hz. Néktera digitalni serva podporuji frekvenci az 400

Hz. Vyssi frekvence zrychluje pohyb serva. e ——— - N
Pozndamka: Nastaveni frekvence vy$$i nei 50 Hz miiZe znicit T ey —
elektroniku analogovych serv nebo digitilnich serv, kterd nejsou pro e

wererd | 20 vode | J0 Mose | Serva Conlg | Avancesd

vy$$i frekvence urcena. PouZivejte s opatrnosti.

Avr i Setngs

Software pro Guardian

Update firmware, rychla a snadna konfigurace piistroje, moznost
ukladat a stahovat profily konfiguraci — to v§e umoziuje po pfipojeni
k PC software pro Guardian. Nékteré specialni funkce jsou dostupné
pouze pomoci PC.

Guardian je mozno pfipojit k PC s operacnim systémem Windows
pomoci portu USB a konektoru ,,Micro B“. Postaci bézny kabel, ktery

je normalné dostupny v obchodech. Proto neni soucasti dodavky. Birasscatowst B ookl ‘
Existuji také kabely, které jsou ur€eny jen pro nabijeni. Ty nejsou pro ¥ recen treuts Urenied Pt |
tento ucel pouzitelné, maji pouze propojky pro napajeni. T gieradie - = ‘
USB kabel napaji pouze Guardian, nikoliv pfijimac a serva. Jejich B inmmeuss arensime ] B ot !
soucasné napajeni oddélenym zdrojem je mozné, ale obecné se _m m o) P — — .
nedoporucuje. Pfi rychlych pohybech serv, ke kterym by mohlo dojit sty | _micuts | meesm] SENEDAL ] e o
béhem nastavovani, muze dojit k poskozeni prevodi serv. Lt —
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Instalace software

Software pro Guardian je mozno stdhnout ze stranky http://eagletreesystems.com/Support/apps.htm.

Instalujte verzi 10.69 nebo vyssi.

Cinnost software a update firmware

Po nainstalovani kliknéte na ikonu Data Recorder na plo$e nebo vyberte
aplikaci Data Recorder ve startovacim menu Windows. Pokud neni
Guardian pfipojen k pocitaci propojkou USB, méla by se objevit vyzva
k ptipojeni. Mizete byt vyzvani k update firmware. Sta¢i kliknout na
tlacitko ,,Update‘ na strance ovladani firmware a pokracovat podle
navodu. Jakmile se provede update, objevi se dialog pro konfiguraci
pristroje Guardian.

Cinnost software v p¥ipadg, Ze jiZ mate v po&itadi instalaci
programu pro jiny vyrobek Eagle Tree.

Kdyz mate jiz nainstalovany program pro jiny vyrobek Eagletree (napf.
elLogger, OSD Pro, Seagull) objevi se obvykla obrazovka. Pro
konfiguraci Guardianu pouze kliknéte na “Hardware, Configure
Guardian 2D/3D Stabilizer”.

Konfigurace Guardianu

ZAalozka obecné vlastnosti - General

1. Umély horizont (Artificial Horizon Indicator - AHI):
Zobrazuje klonéni a klopeni vzhledem k horizontu. V rezimu
3D zobrazuje klonéni a klopeni vzhledem k poslednimu stavu
3D Heading. Poznamka: ProtoZe se v rezimu se zobrazuje
Vv posledni aktudlni pozici modelu, nemusi se zobrazit horizont
pozice, ve které se model pravé nachazi. Aby AHI zobrazil
spravnou aktualni pozici, pfepnéte do 2D.

2. Zobrazeni soucasnych pozic trimrti na Guardianu (2b) a

posledni pozici trimri, ktera byla vlozena z pfedem ulozeného

souboru (2a). To umoZziluje zjistit zmény, které byly
provedeny a také vratit se k pozici, ktera byla ulozena

v souboru.

Viz: Reverzovani serva na kandlu Aux

Viz: Reverzovadni druhého elevonu

Viz: Povolit mixovani kridélek pomoci Guardianu

Viz: Zdkladni rezim letu

Viz: Typ modelu

Resetovani neutralni vychylky serv. Po kliknuti se ulozi $ifky

pulzt, které aktudlné vstupuji do serv. Kdyz neni ptipojen

piijimac, nastavi se $itka signalu 1,5 ms. Ta pak funguje jako

N U~ W

nastaveni failsafe krom¢ kanala pro zisk (failsafe je 40%) a rezim (mode) ktery se nastavi na zakladni rezim.

9. Resetovani horizontalniho letu (klonéni a klopeni).
Zaznamena se pozice, ve které je Guardian namontovan.
Tento krok selze v ptipadé, ze Guardian je namontovan
s odchylkou od osy vétsi, nez 25 stupiid.

10. Uloz konfiguraci: Aktualni konfigurace Guardianu se
zaznamena do textového souboru (.txt) a mize byt kdykoliv
pozdéji pouzita k nastaveni. Je mozno ulozit profily pro rizné
modely.

11. Otevri konfiguraci: Otevie se ulozend konfigurace, ulozena
V souboru a vlozi do Guardianu.

12. Factory Reset: Obnova vyrobniho nastaveni.

13. Firmware Update: Otevie se dialog pro vloZzeni nové verze
firmware.

14. Trim klopeni pro horizontalni let: Uprava piesné velikosti
trimu pro klopeni (vyskové kormidlo)

15. Trim klon&ni pro horizontalni let: Uprava piesné velikosti
trimu pro klonéni (kfidélka)

16. Vynulovani gyr: Vynulovani gyr v Guardianu. Za jistych
okolnosti se tak miize zptesnit upfesnit chovani modelu po
dlouhém manévrovani
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Zalozka 2D

1. Nastaveni zisku pro rezim 2D Heading Hold. Velikost ¢isla, s kst b
v&tsi nez nula, nastavuje rychlost, s jakou Guardian i aat
vyrovnava odchylky v klonéni (kiidélka) pro udrzeni pfimého PREAAvM St RIS paschv T
letu. B e
0: Vypnuto; 1: Nizky, ... 10: Vysoky zisk. Viz: Zisk pro
rezim 2D Heading Hold

2. Nastaveni zisku pro koordinaci letu v zataéce. Tato vlastnost
V rezimu 2D automaticky udrzuje plynulou zatacku, do které
byl model uveden.
0: Vypnuto; 1: Nizky, ... 10: Vysoky zisk. Viz: Automaticka
koordinace zatacek

3.  Uhel stabilizace klonéni a klopeni: Maximalni thel, o ktery se
model smi vychylit pfi stabilizaci. Podobna funkce jako
velikost zisku.

4. Viz: Stabilizace pouze pfi pace fizeni pobliZ stiedni polohy

5. Viz: Rozsah oblasti pro zapnutou/vypnutou stabilizaci

e (g et v s - MOde COﬂflg . owts =

Zalozka 3D I
1. Viz: Enable 3D Heading Hold (Povolit subrezim 3D Heading Hold)
2. Viz: Direct Rate 3D Control (Povolit primy rezim 3D)
3. Kdyz je povolen pifimy rezim 3D, nastavuje se rychlost nata¢eni modelu v kazdé ose fizeni zv1ast’. Nastavuje se pocet otacek za sekundu,
v kazdé ose zvlast.
4. Viz: Derivative Gain (Odvozeny zisk)

Zalozka pro konfiguraci serva (zdloZka Servo Config)

1. Viz: Expanded / Custom Servo Range (NVastaveni vychylek serv)

2.V rezimu Nastaveni vychylek serv mtize pokrocily uZivatel nastavit pevné limity pro maximalni vychylky serv. Normalni rozsah $iiky
signalu (+/-100%) je 1100 az 1900 us. Sitka signalu pro vychylku serva +/- 150% je 900us az 2100us.
Tak se odstrani moznost vyjeti serva mimo jeho moznosti a jeho ptipadné poskozeni.

3. Nastaveni frekvence fidicich pulzl pro servo. Pouze pro digitalni serva. Frekvence pro analogova serva je SOHz.
Viz: Output Servo Pulse Frequency (Frekvence ¥idicich pulzii serva)

ZaloZka pro konfiguraci reZimu (zalozka Mode Config)

1. Tii pozice piepinace reziml se mohou nastavit podle pozadavku uzivatele.

Odstraiiovani problémii/Casté dotazy

Problém: Je mozné pouzit na vysila¢i exponencidlni/dvoji vychylky?

ReSeni: Exponencialni vychylky jsou pro nastavovani vysilade b&zné, pii pouziti systému Guardian by viak mohlo dojit ke zmateni signalu. Guardian
pouziva své vlastni exponencialy, které jsou zavislé na nastavené velikosti zisku. Maximalni velikost vychylek je mozno definovat v obsluzném
programu Guardianu. V obou rezimech, 2D i 3D, zpusobi vyssi zisk rychlejsi stabilizaci.

V rezimu 3D a pfi aktivaci Direct Rate 3D Control a pii zvySeni Direct Rate Speed se model muize otaéet kolem dané osy velmi rychle. Exponencialni
resp. dvoji vychylky nejsou potiebné.

Doporucujeme, aby expo nebo/a dvoji vychylky byly aktivni jen v reZimu letu, ve kterém neni aktivni stabilizace pomoci Guardianu. To je mozno
nejsnaze zafidit vhodnym naprogramovanim vysilace (pokud takovou moznost pokytuje).

Béhem pozemniho testovani, v rezimu 2D nebo 3D, nebude Guardian pohybovat servy tak, jak mozné ocekavate. Pro testovani moznosti expo/dual
musi byt Guardian v rezimu bez stabilizace. Vychylky expo/dual se chovaji spravné béhem letu.

Nestandardni odpovédi serv pii aktivni stabilizaci

Reduced Servo Rates / Ranges (Redukované vychylky serv /Rozsahy vychylek)

V rezimu 2D, pfi plné vychylce pak Fizeni, je vychylka serv mensi, nez jaka byla nakonfigurovana v polozZce ,, Stabilization Pitch/Roll Angles “.
Muzete mit pocit, ze se s Guardienem ,,perete”. V rezimu 3D bude pohyb serv pomalejsi nez ten, ktery je definovan v polozce ,, Direct Rate Speed *.
Expanded servo rates / Ranges (Zvétsené vychylky serv / Rozsahy)

V rezimu 2D bude nejspi§ mozné letét obraty na zadech, a to i pii velkém zisku stabilizace (je normalni, Ze napt. pti pfemetu stabilizace vrati model
V horni ¢asti pfemetu model vykrutem do normalni pozice ,,na biicho*). V rezimu 3D bude rychlost stabilizace vetsi.

Dotaz: Jak mam postupovat pfi prvnim letu s instalovanym pfistrojem Guardian?

ReSeni: Viele doporudujeme ovéfit na n&jakém modelu, jehoZ pfipadna havérie by nepfinesla velké problémy. Nastaveni stabilizatoru neni tiplng
snadné a omyl uZivatele pfi nastaveni nelze vyloudit.

Nejprve proved'te pozemni piedletové testy podle pfislusnych oddili manualu. Piekontrolujte stabiliza¢ni funkci vSech kormidel v rezimech
stabilizace. Pted startem stabilizaci vypnéte a odstartujte. Vystoupejte do bezpecné vysky. Zapnéte stabilizaci, bud’to pfepnutim ptepinace do rezimu
2D nebo nastavenim zisku otocnym ovlada¢em. Kdyz se model chova nespravnym zptsobem, okamzité stabilizaci vypnéte a pristafite. Je mozné, ze
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néktery ze ziskl je nastaven v opa¢ném smyslu. Kdyz se objevi oscilace, zmanena to, Ze zisk je pfilis vysoky. Snizte velikost celkového zisku nebo
snizte zisk v jednotlivych osach.

Problém: KdyZ pohybuji modelem, serva se nehybaji.

Reseni:
e  Piesvédcte se, zda trimry na Guardianu nejsou v centralni poloze. Centralni polohou se stabilizace deaktivuje.
e  Kdyz pouzivate pro Mode/Config tiipolohovy ptepinaé, pfesvédéte se, Ze neni ve stiedni poloze (stabilizace je tak vypnuta).
e KdyZ pouzivate fizeni zisku pomoci ovladaciho prvku na vysila¢i, nesmi byt v poloze -100% - tak se stabilizace také vypina.

Problém: KdyZ pohybuji modelem, serva se nataceji v nespravném smyslu.
Re¥eni: Trimry zisku na Guardianu fidi nejen velikost zisku ale také smysl pohybu serv.

Problém: Stabilizace piestane nahle fungovat nebo béhem letu nepracuje spravné, korektni funkce se ale po chvili obnovi.
Regeni:
e  Vypadek zpiisobeny nizkym napajecim napétim. Viz odstavec BEC/Reciver Battery Power Requirements (BEC/pozadavky na napdjeni)
vyse.
. U}instéte se, Zze Guradian je pevné namontovan a nemize se béhem letu (manévrii) pohybovat.
e  Kdyz se s bézicim motorem projevi poruchy funkce, je mozné, Ze jsou zptsobeny elektromagnetickym ruSenim. Umistéte Guardian dale od
mozného zdroje ruseni (regulator) nebo ho zkuste namontovat na jiné misto, aby se na ného nemohly pfenaset vibrace.

Problém: Zda se, Ze resetovani (nastaveni) horizontalniho letu nefunguje.

ReSeni:
o Ujistéte se, Ze Guardian je namontovan piiblizné vodorovné. VEétsi odchylka nez cca 25 stupiii znemozni spravnou funkei.
e Koncové body pro prepina¢ rezimi musi byt v rozsahu -100% az 100%.

Problém: Znic¢ené ptevody serv nebo vyhoiela serva.
Re¥eni:
e  Snizte zisky ovladani, které zptisobuji prili§ velké vychylky serv. Tak se zmensi zatiZeni serv i jejich vychylky.
e  Pomoci PC software naprogramujte maximalni vychylky serv. Pfi vhodném nastaveni se serva nemohou dostat do zkratu.

Problém: Prestoze model je v horizontalni pozici, umély horizont neni v neutralu

Re¥eni: Umély horizont obecné neni v neutralu, pokud je nastaven rezim 3D. Zobrazuje se posledni letova hodnota. Pro resetovani je tieba prepnout
Guardian do rezimu 2D.

Problém: Kdyz zvysim velikost zisku, jeden nebo vice fidicich prvki se pohybuje, ackoliv model je nehybny a v horizontalni poloze.

Reseni: K tomu obvykle dojde v pripadg, ze Guardian nezna spravné posledni nastaveni trimii. Po kazdé Gipravé trimovani proved'te znovu operace
-Reset Level Flight and Trims* nebo ,,Reset Level Trims*“(Resetovdni horizontdlniho letu a trimii resp. Resetovdni pouze trimii).

Problém: Muj kabel USB neodpovida piesné konektoru na pfistroji.
Re¥eni: Nékteré USB kabely nejsou pro piipojeni vhodné. Spravné funguje vétsina kabeli pro mobilni telefony. Kabel ,,mini“ USB neni vhodny!

Problém: Provedl jsem Reset Level Flight, ale kdyz se model pohybuje a vrati do piavodni polohy, horizont neni pfesny.
ReSeni: Tento problém je Sasto mozné vytesit prikazem ,,Reset Gyro® na hlavni strance programu a piesnym zopakovanim postupu nastaven.

Poznamky

e  Pravidelné provadéjte upgrade firmware. Vyrobce pribézné vylepSuje programové vybaveni a odstrafiuje piipadné nedostatky, které se
mohou objevit na zaklad¢ zkuSenosti uzivateli.
Stahnéte ze stranek vyrobce aktualni verzi aplikace DataRecorder (http://eagletreesystems.com/Support/apps.htm) a instalujte do pocitace.
Aplikaci odstartujte. Propojkou USB pfipojte Guardian. Oteviete zalozku Hardware a kliknéte na Firmware Control. VV okné se objevi
instalovana verze FW a aktualni verze. Pokud nesouhlasi, proved'te upgrade. Pokud by pocitac zatizeni nerozeznal, pfipojeni opakujte. Mlize
pomoci i restart pocitace.

e  Nepouzivejte levna serva pochybného ptivodu. Serva mohou generovat §picky napéti a proudu, které mohou pfistroj poskodit.

Certifikace

Ptistroj Guardian byl testovan a odpovida pozadavkim EU EMC. Stejné jako u vSech piistroji, o které rozsifujete RC vybaveni, i v tomto ptipadé
proved’te pted startem test dosahu.
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Ziruka

Reklamacni podminky jsou dény zakonnymi Gipravami, které jsou platné v CR.
Zaruka neni poskytovana na:

e  Software.

e  Problémy, které vzniknou jako nasledek:

Externi pficiny, napf. havarie, nespravné pouziti, nevhodné napajeni atd.
Opravou mimo autorizovany servis.

Pouzitim, které neni uvedeno v manualu.

Pouzitim serv nejasného puvodu. Pfi reklamacich uvadéjte typ pouzitych serv.

Vyhradnim majitelem tohoto navodu je firma Hoiejsi model s.r.o.
Jakékoliv Siteni nebo jiné publikovani bez predchoziho pisemného souhlasu firmy
Horejsi model s.r.o. je zakazano.

Dovoz a distribuce:

Hofejsi model s.r.o.
Slovanska 8

326 00 Plzeit
tel 377 429 869

obchod@horejsi.cz
www.horejsi.cz
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