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UPOZORNENI
e Pred pouZitim vysilace prectéte manual.
e Manual si dobfe uloZte, aby byl snadno k nalezeni pro dalsi studium.
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Digitalni proporcionalni R/C systém

Dékujeme za zakoupeni R/C vysilace Jumper® JumperTX-2.4GHz. Systém je
univerzalni a vhodny pro zacatecniky i experty.
Pfed pouzitim si prec¢téte manudl. Ulozte ho na zndmém a dobfe dostupném
misté.
Béhem dalsiho vyvoje muzZe dojit k Gpravdm manudlu. Tyto zmény budou
provadény bez dalsiho upozornéni.

Vysilac¢ T16 je vhodny pro modely s pevnymi kridly, motorové, bezmotorové,
vrtulniky i pro multirotorové drony. Typ modelu je moZno zvolit. Podle zvoleného
typu se v programu aktivuji pfislusné specialni mixy.

Upozornéni pro pouziti a export atd.:
1. Vyrobek smi byt pouZit vyhradné pro fizeni bezpilotnich letadel.

2. Upozornéni pro export
A. Tento vyrobek podléha predpisim, které plati v zemi jeho poufZiti. Za spravnost
odpovida dovozce nebo uzivatel.

B. Vyrobek musi byt pouzivan v souladu s omezenimi, ktera plati v pfislusné zemi.
Pfed jeho pouZitim se ujistéte, Ze zamyslené pouziti odpovida platnym predpistim.

C. Vyrobek je urcen vyhradné pro fizeni R/C modeld.

Bezpecnost :

Ddrazné doporucujeme, abyste létali pouze ve vyhrazenych a dostatecné velkych
prostorech. Vénujte pozornost pfipadnym internim predpistim pro Iétani, sméru a sile vétru a
pfipadnym prekazkam.

Vyhybejte se létani pobliz vysokych budov, stoZaru elektrického proudu a komunikaénim
zatizenim. V jejich blizkosti mdze snadno dojit k ruseni R/C spojeni.

Obsah tohoto manualu mlize byt zménén bez predchoziho upozornéni. Pokud objevite v
manualu chybu, laskavé nas kontaktujte. Pfedem dékujeme.
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Specifikace vysilaée T16

Zakladni specifikace:
Rozméry: 180*190*58
Hmotnost: 798g (vCetné baterie 2 x 18650)

Napéti: DC 7-8,4V

Baterie: 2 x 18650 (pouzdro je obsahem baleni) nebo 2S Lipo (baterie neni soucasti baleni)
Proud: 350mah (bez CRSF)
Pocet kanald: 16

Vlastnosti:

e MCU: STM32F429BIT6

e Barevny displej s uhloptickou 4.3" - 480*272 Citelny na dennim svétle
e Kompatibilni s vysilaci JumperTX (nezdvisla verze firmware OpenTX)
e Otocny ovladac pro pohyb v menu

e Gimbaly uloZzené v pdrech lozisek, s nastavitelnym thlem

e  Multiprotokolovy VF modul s podporou TBS CRSF

e \yjimatelna baterie

e Podpora telemetrie

e Pamét 16M (rozsifitelnd pomoci SD karty)

e Hlasova funkce

e Vibrace

e Standardni pouzdro velikosti JR

e Tlacitka pro 6 letovych rezimi (pro FC APM a Pixhawk)

e Dvojbarevny LED pro status

Modul Jumper JP4-in-1

Modul Jumper JP4IN1 obsahuje v jedné PCB desce VF Cipy CC2500, NRF24L01, A7105 a
CYRF6936 RF. Modul je schopen konvertovat standardni signdl PPM do VF signalu mnoha
typl (protokol(l). Viz zakladni data nize.

Specifikace JP4-in-1:

Pracovni napéti: 6-9V

Pracovni proud: <=100ma

Operacni frekvence: pasmo 2.4GHz ISM

RF vykon: +22DBM

Ridici &ip: STM32F103CBT6 (128K ROM, 20K RAM)

Kompatibilita plastového pouzdra: FRSky, JR a podobné - rozméry: 64*49*33 (bez antény)
Cista hmotnost: 42g (véetné antény)

Kompatibilita software: OpenTX nebo ER9X/ERSKY9X

Update firmware: ano, pomoci USB.

Zakladni poutziti ctvefice Cipti
Cypress Semiconductor CYRF6936: DSM/DSMX, Walkera Devo
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Texas Instruments CC2500: FrSky, Futaba SFHSS
Amiccom A7105: FlySky, FlySky AFHDS2A, Hubsan
Nordic Semiconductor NRF24L01: HiSky, Syma, ASSAN a vétsina dalsich ¢inskych vysilaca.

JumperTX je odvozen od originalniho projektu OpenTX (linky a dalsi informace nize).
JumperTX je nezavisle vyvijen a distribuovan firmou Jumper Technology. Jumper TX nema
zadné spojeni s projektem OpenTX, ktery je prezentovan na serveru Github.
https://github.com/JumperXYZ

Pavodni firmware OpenTX Firmware vyvinul team OpenTX. Dalsi informace najdete na
http://www.open-tx.org/.

Zakladni prehled ovladani vysilace Jumper T16

SYS B = menuvysilace RTN B zpét
otocny na polozku
MDL na menu modelu ovladac,
- ENT B -:ubmenu polozky

listovani po polozkach
menu vysilate/modelu
PAGE :
[ kratce - doprava

- dlouze - doleva

TELE telemetrie
legenda
.- kratky stisk
dlouhy stisk

Dalsi informace.

Dalsi informace najdete na strance www.jumper.xyz
Pouzity firmware je typu Open, postupné se vyviji.

Odstavce, které se tykaji instalace firmware, upgrade atd. nejsou pro uZivatele potrebné.
Proto nejsou preloZeny.

Pokud provede uZivatel jakoukoliv upravu firmware, déld to na vlastni riziko. Takové
operace nemohou byt pfredmétem zdruky.


https://github.com/JumperXYZ
http://www.open-tx.org/
http://www.jumper.xyz/
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1. Uvod

JumperTX je firmware, které pracuje na platformé vysilace T16. Vysila¢ podporuje velké
mnozstvi protokoll, mlze byt tedy pouZit spole¢né s fadou raznych prijimacu.

Jadro firmware je zaloZeno na upraveném firmware Er9x systému Turnigy/Flysky9xTM.
JumperTX dovoluje také management souborl pomoci USB a vzdaleného pocitace.

Hlavni displej vysilace m(ze byt upraven podle poZzadavk( uZivatele. MUzete zobrazit vSechny
vstupy, prepinace, kanaly, ¢asovace a to pro kazdy model zvlast.

Jumper je mozno spojit se simulatorem pomoci linky DSC (PPM) nebo propojky USB (USBHID).

Firmware bylo preloZzeno do jazyk( zemi:
Anglie, CR, Finsko, Némecko, Spanélsko, Francie, Polsko, Italie, Portugalsko, Svédsko.

1.1. Zfreknuti se odpoveédnosti

Firmware JumperTX je experimentalni. Na jeho kvalitu a spolehlivost nemizeme
poskytnout Zzadnou zaruku. Za pouzivani software JumperTX je odpovédny uZivatel.
Vysilaé, vybaveny firmware JumperTX pouZivejte spravnym a zodpovédnym zptsobem.

1.2. Pravni statut a copyright

Projekt je otevieny software. UZivatel ho mliZe pouZivat a upravovat v souladu s
podminkami vSeobecné licence GNU General Public License, verze V3 nebo inovované dohody,
kterou vydala Free Software Foundation. MiZete ziskat kopii licence GNU General Public
License Agreement pro projekt JumperTX. Viz také www.gnu.org/licenses.

Firmware Jumper TX bylo vyddno pro volny pfistup verejnosti. Nezaklada se tim ale zadna
povinnost zaruky na tento produkt. Dalsi detaily najdete na www.gnu.org/licenses.

Zdrojové soubory programu JumperTX jsou uloZeny na https://github.com/jumperXYZ.
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2. Instalace

Users can choose between two methods to install the JumperTX firmware.

1. Use the JumperTX firmware upgrade tool (Companion)
2. Upgrade the remote controller firmware using the SD card.

If you don't have a WindowsTM operating system, choose the second method, "Upgrade
Remote Controller Firmware with SD Card." This is a BOOTLOADER application designed by the
JumperTX developer team. It is efficient and simple. The upgrade requires two steps. First, you
need to copy the downloaded firmware to the FIRMWARE directory of the SD card, then pinch
the horizontal fine-tuning button and turn it on again (as shown below).

Select the Write Firmware option after booting and select the appropriate firmware
upgrade.

JumperTX BOOTLOADER

N) Write Firmare
© Exit

Or plug in a USB cable

for mass storage

Current Firmware: JumperTX-t16-2.2.3(7b00024¢)

In BOOTLOADER mode, you can also use USB to connect to a computer. You can use your
computer to access the T16 disk data. After plugging in the USB, the display is as follows.



@\ USB Connected

The preparation section describes what you need to do before you start installing the firmware.
Then, depending on the tool you are using, the installation steps will overwrite the original
program. These steps apply to version upgrades or installations of different versions and
developer versions.

2.1. Priprava k instalaci firmware

First, make sure your remote is fully charged before you start installing firmware. in

Download T16 firmware (JumperTX 2.2.3 English) at https://www.jumper.xyz/downloads,
where English is the menu language for the remote control. 2.2.3 refers to the version number
of the JumperTX firmware. Note: Do not use the DfuSe tool downloaded from
STMicroelectronics!

You can download the firmware upgrade tool here:

Https://www.jumper.xyz/downloads

If you are using WindowsTM, you will need to install the appropriate USB driver. See the
Windows Driver Installation section.

Unzip and install the downloaded tool.

If you are upgrading an older version of JumperTX firmware, it is highly recommended
that you back up your remote's configuration file to make sure you don't lose any model or
remote-control configuration.

Windows driver installation.

The T16 uses the STM32 Bootloader driver. Can be downloaded here:
Https://zadig.akeo.ie/

B 7adig -

Device Options Heip

List All Devices
¥ Create a Catalog Rle
” Maore Informatar
W & Sign Catalog & Install Autogenerated Certsficate ) =
WoAER (Rust)
Bl Advanced Mode Babendd
o Log Verbosity 4 .

WetSE Mgosoft)

0 devices found

Turn off the T16 and connect to the computer

using the USB cable. Open the downloaded Zadig software (some systems need to run in
administrator mode, you can use right click and select to run as administrator) Click Options



and select List All Devices. (as shown below)

Download

Updated 2018.07.26:

Zadiq 2.4 (4.9 MB)
Other versions

, Click on the drop-down list to select STM32 BOOTLOADER (as shown below)
& Zadyg = y

:Dew'(e Options Heip

Qualcomm QCAS 1x4A Bluetooth than
Irtegrated Webcam (Interface 2)
Toudhsoreen
e oy vy
» ' Reinstal Driver IV lousbr
e 198 WSS Macronoft

|5 devices found

Click Install Driver. (If you have previously installed the STM32 driver, this button will
display Reinstall Driver, as shown below)
& Zadig - X

| Device Options Help

STM32 BOOTLOADER v e
Driver | WnUSH (v6. 1. 7600, 16385) | g | WinliSE (v6.1.7600.36385) |2 SROTE Mo
usHID (0483 |DFil r l ‘ oy w3z
=t Resnstak Drver v LiY-L8
wom s X l_ PS8 (Morosoft)
5 devices found,

After the installation is complete, the following devices in the Computer Device Manager
indicate that the installation is complete.

o e e = — o —

P EMR TR
v § ERRGRLGEE
¢ STM32 BOOTLOADER
3 EigeE
P REERE

o =iz

2.2. Zalohovani firmware vysilace

Before upgrading the remote control firmware, it is recommended to back up the
firmware and model configuration file of the current remote control to prevent loss.

Open the Companion software and set the remote control model to T16 in the setup
menu.
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Turn off the remote control or enter BOOTLOADER mode, connect the computer with a
USB cable.

Click the read/write menu and select to read the firmware from the remote control (as
shown below)

File  Edit  Settings @ Read/Write  Window  Help

=4 i Write Models and Settings To Radio
ﬁ Read Models and Settings From Radio

‘e Write Backup to Radio
‘g Backup Radio to File

44 Write Firmware to Radio

In the pop-up dialog box, you can choose where to save the backup firmware and the file
name you want to save.

[l ssispREEHREent b2
- v o L. UEEREE > e (C) v D PR () p ‘ @
80 - MR e @ —_—
2y ® foi o e 2
& s . AppData 2MB/12141600
s TR Intel 2MB/12/14 853
2 EE Keil v5 2018/12/14 1253
L 5] MODELS 2019/1/10 12112
L EEEE (C) meys32 20181225 10:12
; *m o) OneDrivelemp 2019/3/22 8:25
P 2016/4/12 7.38
<& CO e (E) erhags L
Program Files 201973711 12:32
& RiE Program Files (x56) 2019/3/7 1313
Naasepssmaada WALEN AN A AN
SHHE(NY; 116

(FTFHAAT): FLASH files {* bin * hex *.dfu)

~ feErii

(&= | =

Click Save to start backing up the firmware.

| G iR

o [Jasun
|




2.3. Zalohovani modellu a nastaveni

Open the Companion software and set the remote-control model to T16 in the setup

menu.
Put the remote control into BOOTLOADER mode and connect the computer with a USB

cable.

Click the read/write menu and select to read the model and configuration from the
remote control (as shown below)

Document  Edit  Setting Read/write Window Help

’—\ :\ "~ 4 Write Model and setting ta radio

-_—__a

‘ Write backup file to radie
‘@ Backup radio file to document

“ Write firmware to radio
ﬁ Read firmware from radio

Click on the file and select Save As (as shown below)

New setting document Ctri+N
ww Ogen Ctri+O
L Save Ctri+S
B I

Simulate Radio Edit Radio
S Cies ) @
'~ Recent open document »
DB ODE D)

(> Simulate Radio Alt+Shift+S r 200WC AR
# Edit Radio Settings Alt+Shift+E
) Copy Radio Settings Ctri+Alt+C
%) Paste Radio Settings Ctri+Alt+V
2 Check log document Ctri+Alt+L
¢} Download Ctri+Alt+D
& Model comparisen Ctri+Alt+R
S Sync with SO card
) Duit

&l

In the pop-up dialog box, you can choose where to save the backup file and the file name
you want to save. Click Save to start the backup (as shown below)
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BER

e v L HEE > AR (C) i b o
|- BRI . =
<3
B 133 N B8R e EER
- EE MODELS 2019/1/10 12:12 [
5 TRy msys32 2018/12/25 10:12 ;
OneDriveTem 2019/3/22 8:25 »
. TR g B EES
' i Pedlogs 2018/4/12 7:38 b
> § =
\ @ B Program Files 2019/3/11 12:32
= Program Files (x86) 2019/3/713:13
J > L FRE (C) ProgramData 2019/3/21 20:00
> o BHEER (D) SOLIDWORKS Data 2018712716 12:13
| > O CDF=Nek (E) Windows 2019/2/26 15:19
(> cvam I 2018/12/14 19:18
| TVE N Y. '$ >
Y{EE(N): document2.otx
{F172E7(T). OpenTX files (*.otx) v
A g £7(S) EVEC]

Note: Before disconnecting the USB connection, remember to eject the device and then
disconnect it to prevent damage to the contents of the SD card file.

2.4. Upgrade firmware pomoci software
Companion

Neni zatim podporovano

2.5. Software Companion

Neni zatim podporovano

2.6. Zapnuti

Stisknéte a podrzte tlacitko vypinace. Pfed aktivovanim vlastniho systému fizeni se
kontroluje poloha prepinacl a plynové paky. KdyZ nejsou tyto prvky nastaveny
predpokladanym zplsobem, stav se ohldsi varovnou zpravou na displeji. Pokracovat je mozno
opravenim stavu prepinace / paky plynu nebo stiskem libovolného tlacitka.

Varovani pozice plynu: Aktivuje se, kdyz plyn neni pfi zapnuti v minimu. Presurite paku
plynu na minimum, stisknéte libovolné tlacitko nebo tuto vyzvu vypnéte v menu MODEL SETUP
— throttle alarm.
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Kontrola polohy prepinadi: Aktivuje se ve stavu, ve kterém nejsou vsechny prepinace v pfedem
naprogramované poloze. Default pro vSechny prepinace je krajni poloha smérem od pilota.
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Varovani nastaveni Failsafe (pfi ztraté fizeni): Aktivuje se v pfipadé, Ze failsafe neni
naprogramovano.

Varovani vypnuti alarmu: Aktivuje se ve stavu, kdy jsou zvuky alarmu vypnuty (nastaveny
na MUTE).
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Upozornéni pro SD kartu: Varovani se aktivuje v pripadé, Ze firmware SD na karté
nekoresponduje s verzi firmware systému.

N
SD CARD
WARNING

Expected version:2.2V
Press any key

k- 7ol

2.7. Hlavni displej

Zakladni bootovaci displej, ktery se zobrazi po zapnuti, je na obrazku. UZivatel mize
displej upravit podle svych pozadavkd.

o 24 Mar

I

RERRL || BN ()Y

Al @

)

Horni lista: Vyrobni nastaveni je v nasledujicim pofadi: hlasitost, napéti baterie, sila
signalu, ¢as a datum. UzZivatelsky je mozno udaje zménit resp. pridat.

LiSta menu Model: Lista (obrazek) v pravé ¢asti zobrazuje jméno a obrazek modelu, ktery
je pravé aktivni.

Model submenu: Pro vstup do submenu stisknéte a podrzte ENT.
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Model Select
Monitors

Reset...
Statistics
About

Model Select: Menu pro vybér modelu umoZiuje pfidat model, pfepinat mezi modely,
mazat a kopirovat naprogramovani modeld.

Monitors: Zobrazeni rozhrani pro vystup kanal(, mixovanych vystupl a logickych
prepinaca.

&

CHANNELS MONITOR 1-8

cho1 1500us chos 1500us
[ 0% 1 [ D%

cho2 988us Ch06 1500us
I 1 00% ] [ 3% ]
] -100%

ch03 1500us Cho7 1500us
[ F% ] [ 0% ]
cho4 1500us chog 1500us
[ F% ] [ D% ]

[ ]Outputs [l Mixers

Pro ptrepindni mezi strdnkami stisknéte tlacitko (PAGE).
Stranka logickych prepinacti mGze zobrazit stav a7 64 logickych prepinacd. Sedou barvou
je oznacen neaktivni prepinac, ¢ervenou aktivni.
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- L02 L0O3 LO4 L05 LO6 LO7 08
LOS L10 L1171 L12 L13 L14 L15 L16
L17 L18 L19 20 L2171 L22 L23 L2

L25 L26 L27 L28 L29 L30 L3171 L32
L33 L34 L35 L3 L37 L38 L39 L40
L41 L42 L43 L44 L45 L4e L47 L48
L49 L50 L5171 L52 L53 L54 L55 L56
L57 L58 L59 Le0 Le1 Le2 Le3 Led

Reset: Je mozno zvolit néktery zplsob resetovani.

Reset flight
Reset timer1

Reset timer2
Reset timer3
Reset telemetry

Reset flight: Vynulovani ¢asovych dat (pokud je pfi spusténi software nastaven néjaky
alarm, aktivuje se znovu)

Reset timer 1, 2, 3: Vynulovani oznaceného ¢asovace.

Reset telemetry: Vynulovani dat telemetrie.
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Statistics: Zobrazi se statistiky.

Statistics

Session 00:00:11 Battery 00:00:27
Throttle 00:00:00 Throttle % 00:00:00
Timers [1] 00:00:00 [2] 00:00:00 [3]00:00:00

[ENTER] to reset

Na této strané se zobrazi letové statistiky a statistika pouzZiti plynu.
Session: Aktualni ¢as session (spusténi vysilace).
Battery: Doba od posledniho nabiti.
Throttle, Throttle%: Statistika plynu. Udaj Throttle% zobrazuje ¢as letu p¥i daném
nastaveni plynu. Graf zobrazuje velikost plynu v zavislosti na ¢ase.
Timers 1, 2, 3: Statistiky ¢asovacu.
Pro resetovani stranky stisknéte a podrZte ENT. Pro obnoveni stisknéte PAGE.

Free Mem 1000b

Tmix max 2.6Tms

Free Stack [Menus] 0 [Mix] 0 [Audic] O
SD cache hits 0.0%

Lua duration 10ms

Luainterval 80ms

Lua memory [s] 2521 [w] 38538 [B]O
Tlm RX Errs 0

[ENTER] to reset
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Na této strance najdete informace pro ladéni systému. Informace jsou urceny pro
vyvojare a pro programovani skriptl LUA.

01: 0000 O 02: 0000 O
03: FCOO -100 04: 0000 O
05: 0000 O 06: 0332 -20
07: FE17 -47 08: 0000 O
09: 0000 O 10: 03571

11: 0000 O 12: 0000 O

Na dalsi strance se zobrazuji Cistd data ze vstupu analogovych ovladaci vysilace. Rozmezi
je od -100 (nalevo) do 100 (napravo).
Tlacitko TELE se pouZivd pro nastaveni moznosti uzivatelského rozhrani. Véetné
horni listy a obrazku uprostted. Diky pouZiti widgetll jsou mozZnosti nastaveni velmi obsahlé.

UZivatelské rozhrani:
Volba pro uzivatelské rozhrani (User interface) umoziiuje uZivatelsky nastavit grafiku a
barvy popredi/pozadi. Na strance je také moZno upravit horni listu. V jeji pravé ¢asti jsou
indikatory pro zvuk, napéti baterie, RSSI, ¢as a datum.

Uvodni displej:

Je mozno definovat az 5 rdznych zplsobl rozlozeni informaci na displeji. Informace se
mohou definovat pomoci widgetl. Dale se mohou zobrazit informace o vysilaci a telemetrické
udaje.
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Nastaveni hlavniho displeje:
Stacte a pridrzte tlacitko TELE. Tak vstoupite do nastaveni telemetrie a zakladniho displeje.

se OB
\J

WETHRIETE

Layout

| Setup widgets |

Top bar
Flight mode
Sliders
Trims

RozloZeni hlavniho displeje:
Na obrazku jsou 2 stfedné velkd pole a jedno velké vpravo. Aktivni pole je
podsviceno bile. K dispozici je 5 moznosti: od 1 velkého pole az po 8 malych.
Pro vstup do editovaciho reZzimu stisknéte ENT. Barva ikony se zméni z bilé na ¢ervenou. Pak
pomoci otocného ovladace vyberte vhodnou verzi (nebo pouzijte tlacitka [TELE] a [SYS]).
Potvrdte pomoci ENT. Tlacitkem RTN vystupte z reZimu editovani.

Nastaveni widget(:

KdyzZ definujete rozloZeni obrazk( na hlavnim displeji, mlzZete vloZit obrazky.
Nastavte “Vyberte widgety” ("Setup widgets") a stisknéte ETN. Tak se dostanete do rezimu
editovani.

T

P .
- -——————

—=

L iy T

.. -
C (] 1 ) C L D)
[ g@ | 1 1 NN |

Otocnym koleckem zvolte oblast displeje a stisknéte ENT. Zobrazi se seznam dostupnych
widgetd. Oto¢nym kole¢kem vyberte pozadovany widget. Potvrdte pomoci ENT.
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Standardni widgety:

Vystupy (Outputs): Zobrazi se vystupni signaly vysilace.

Prvni kanal (First channel): Zobrazi se prvni vystup.

Vyplnit pozadi? (Fill Background?) Pokud se zvoli, definuje se pozadi.

Barva RGB (RBG Color): Nastavi se RGB parametry barvy.

Velikost (Value): Zobrazi se velikost zdroje.

Zdroj (Source): Vybér zdroje pro zobrazeni.

Barva (Color): Nastaveni RGB pro text.

Stin (Shadow): Stinovany text.

ModelBmp: Zobrazi se sada obrazk(i modeld, které byly definovany na strané
Model Setup.

Text: Zobrazeni textu, ktery je specifikovdn ve widgetu.

Text: Text pro zobrazeni.

Barva (Color): Nastaveni RGB pro text.

Vyska textu (Size): Stanoveni vysky textu: Standard, Tiny, Small, Mid, Double.
Stin (Shadow): Stinovany text.

Meéfitko: Sloupek zobrazuje zvoleny zdroj.

Zdroj: Stisknéte a pfidrzte ENT. Tak vstoupite do volby zdroje pro kategorii. Nyni je moZzno

vybrat zdroj podle kategorie. Vyberte poZzadovanou kategorii a stisknéte ENT. Pfejdete tak na
seznam widget(, kurzor je prvni pozici. Nyni je mozno zvolit oto¢nym koleckem a ENT vhodny

zdroj

Min, Max: Povoleny rozsah.

Color: Povoleni nastavit uzivatelské barvy.

Timer: Zobrazi se Cislo ¢asovace.

Casovac 1/2/3.

BattCheck: Zobrazeni parametru baterie.

Sensor: Volba senzoru baterie.

Color: Nastaveni barev RGB pro text.

Shadow: K textu se pfida stinovani.

Counter: Zobrazeni pocitadla.

Option 1: Volba zdroje pro pocitadlo.

Option 2: Zvolte XXXX zdroje.

Option 3: Zvolte RGB pro text.

Shadow: K textu se pfida stinovani.

Editovani widgetu:

Jakmile je widget vytvoren, miZe se editovat pomoci editachiho menu:
V hlavnim displeji stisknéte tlacitko TELE a pro vstup do editace zvolte Setup.

Vyberte widget, ktery chcete editovat a stisknéte ENT. KdyZ je plocha widgetu prazdna, objevi
se menu pro volbu widgetu. KdyZ widget existuje, rozbali se menu pro jeho editovani. Stiskem
a pridrzenim ENT se dostanete do submenu pro editovani.
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Select widget

Widget settings
Remove widget

Pridani dalSiho hlavniho zobrazeni:
Je mozno definovat aZz 5 obrazk(. Na strané PAGE zvolte Add.

¢ OB 250
»

Add main view

Pro stranku nastaveni uZivatelského rozhrani (User Interface) stisknéte PAGE.
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ae O 256

User interface

Theme
Background color [ 1R:248 G:252 B:248
Main color B R:224 G:32 B:24

Top bar

Thema: Volba tématu.
Barva pozadi: Nastaveni hodnot RGB pro barvu pozadi. Default je R:248, G:252, B:248.
Zakladni barva: Nastaveni hodnot RGB pro barvu popredi. Default je R:224, G:32,
B:24.

Horni lista: Do 4 malych policek je mozno pfidat obrazky z widget(. Zvolte Setup a
stisknéte ENT.

________________________ 1

; @

e e e e e e e e e e e S

I
@i
-
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Pro volbu nastaveni stisknéte ENT a nastaveni vyberte oto¢nym ovladacem.

2.8. Nastaveni systému

Menu System Setup je urceno pro konfiguraci hardware a nastaveni globalnich vlastnosti
vysilace. Ty jsou shodné pro vSechny uloZzené modely.
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S @A R) @il

L]
RADIO SETUP
Date
Time 14:02:35
Battery meter range 6.7-8.3V
Sound
Mode NoKey
Volume e
Beep volume e O
Beep length e O
Beep pitch +0Hz

RADIO SETUP: Na této strané je mozZno nastavit parametry, které jsou spolecné pro
vSechny modely. Pro vstup do menu stisknéte a pridrzte SYS.

Date/Time: Nastaveni data a ¢asu.

Battery meter range: Rozsah pracovniho napéti baterie. Kdyz se nastavi nespravné, ovlivni
se vzhled ikony baterie na hlavnim displeji.

Sound: zvuk

Mode: mod fizeni

All: Pipani pfi stisku tlacitek

NoKey: Pipani. Kdyz je tlacitko stisknuto, pipani neni aktivni.

Alarm: Pipani je aktivni pouze pfi alarmu, napt. pfi indikovani nizkého napéti baterie.

Quiet: Tichy rezim. Pokud nastavite tento rezim, budete pfi kazdém zapnuti vysilace na
tento reZim varovani.

Volume: Nastaveni zakladni hlasitosti zvuku.

Beep volume: Hlasitost pipani.

Beep length: Trvani pipnuti.

Beep pitch: Kmitocet pipnuti, v rozsahu 0-300Hz.

Wav volume: Hlasitost pti prehravani zvukového souboru Wav.

Background Volume: Hlasitost hudby na pozadi.

Variometer

Volume: Hlasitost

Pitch at zero: Kmitocet zvuku pfi nule

Pitch at max: Kmitocet zvuku v maximu.

Repeat at zero: Opakovani pfi nule

Haptic: Nastaveni vibraci.

Mode: Stejné jako nastaveni alarmu.

Length: Stejné jako nastaveni alarmu.

Strength: Nastaveni amplitudy vibraci.

Alarms

Battery low: Alarm pro nizké napéti baterie.
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Inactivity: Varovani pfi stanovené dobé necinnosti. Doba se da nastavit. Kdyz je nulova,

alarm se neaktivuje.

Sound off: Vypnuti zvuka.
Check RSSI on Shutdown: Alarm se aktivuje v pfipadé, kdyzZ se vypne vysilac pfi zapnutém

pfijimaci.

+12.

Backlight: Podsviceni

Mode

ON: Podsviceni je stale aktivni.

Both: Podsviceni je aktivni béhem fizeni.

Controls: Podsviceni je aktivni b&éhem fizeni, ale tlacitko nesviti.
Keys: Podsviceni je aktivni pfi stlaceni libovolného tlacitka

OFF: Podsviceni je vypnuto.

Duration: Trvani podsviceni.

ON brightness: Nastaveni jasu pfi zapnuti.

OFF brightness: Nastaveni jasu pfi vypnuti.

Alarm: Podsviceni blika pfi aktivnim alarmu.

GPS

Time zone: Nastaveni ¢asové zony vzhledem k UTC. Je mozno nastavit v rozmezi -12 az

Adjust RTC: Kdyz je poloZzka aktivovana, cas ve vysilaci se synchronizuje pomoci GPS.
Coordinate format: Format soufadnic GPS (DMS= stupné, Minutes, Seconds=stupné,

minuty, sekundy)

Country code: Nastavte podle oblasti, ve které vysila¢ provozujete: US, Evropa, Japonsko.

Tak vysilani vyhovi ptislusSnym zakonnym predpistiim prislusné oblasti.

Voice language: Jazyk alarm.
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Units: PouZité méfrici jednotky: Metrické nebo imperialni (palcové)

FAl Mode: Potlaceni vSech telemetrickych dat s vyjimkou RSSI a RxBt napétim pfijimacové
baterie ve shodé se soutéznimi pravidly FAI.

Play delay: Casovy Usek, b&hem kterého neni aktivni zvukovy signal pfi pfechodu
tfipolohového prepinace pres stfedni polohu. Zakladni hodnota je 150ms.

USB Mode: Je mozno zvolit rezim pfi zapojeni USB. Lze volit mezi Joystick a Mass Storage.
KdyzZ zvolite Ask, vysilace po ptipojeni USB zeptad na pozadavek.

Default Channel Order: Pofadi 4 hlavnich kanal( fizeni. Vyrobni nastaveni je TAER
(Spektrum/JR), a AETR pro Futaba/Hitec (Aileron, Elevator, Throttle, Rudder).

Mode: Nastaveni pakovych ovladacd (Mode 1 — obvykle Japonsko, Evropa - Mode 2 USA)

2.9. SD karta

Z této stranky je pristup k souboriim na vlozené SD karté.

T T - — c 25 Ma
&8 P) 2 €] e
(]

SD CARD
[CROSSFIRE]
[FIRMWARE]
[IMAGES]
[LOGS]
[MODELS]
[RADIO]
[SCRIPTS]
[SOUNDS]
[SxR]

CROSSFIRE: LUA skripty pro tuner Black Sheep.

FIRMWARE: Slozka pro ukladani soubord pro update firmware.
IMAGES: Slozka pro ukladani obrazkd model(.

LOGS: Slozka pro logovani.

MODELS: Ukladani informaci o modelu.

RADIO:

SCRIPTS: Slozka pro LUA skripty.

SOUNDS: SloZka pro zvukové soubory.
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SxR: Skript pro prijimace Frsky SxR.
THEMES: Slozka pro Uvodni obrazky.
WIDGETS: Skripty widgetd.

3.0. Globalni funkce

Globalni funkce GF1 az GF64 umoZiuji definovat standardni funkce, které jsou pak
shodné pro vsechny modely: prepinace, potenciometry, Soupaky atd. Tyto funkce se pak
nemusi definovat pfi programovani jednotlivych modeld (v nastaveni modelu MODEL SETUP na
strané SPECIAL FUNCTIONS).

26 Mar
09:04

GF 1|
GF2 ---
GF3 ---
GF4 -
GF5 ---
GF6 ---
GF7 ---
GF8 ---
GF9 ---

Pfiklad: Na pravém Soupaku (RS) je ovladani hlasitosti zvuku.

RN E 0943

ON  Volume ®RS m
GF2 ---
GF3 ---
GF4 ---
GF5 ---
GF6  ---
GF7 ---
GF8 ---
GF9  ---

Zdroj (Source): Zobrazeni obsahu povolené specialni funkce (kratky stisk ENT pro vybér,
pak dlouhy stisk pro menu vybéru)
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& Switches
ETrims

Other
Invert

Otocnym ovladacem vyberte poZzadovanou funkci a potvrdte stiskem ENT. Pokud
pouzijete pred nazvem symbol vykfi¢nik, funkce se reverzuje. Pfiklad: SA je normalni a ISA je
reverzovani.

Dale zvolte ze seznamu dostupnych funkci tu pozadovanou. Nékteré funkce maji dva parametry.
11X: Proved funkci 1X (nefunguje pti bootovani)
1X: Proved funkci 1X
1s-60s: Nastaveni intervalu pro opakovani funkce.
KdyZ se na konci zobrazi policko, vlastnost je mozno potlacit jeho odskrtnutim.
Stlacte a podrzte ENT na globalni funkci, které byla pravé definovana. MUzZete zobrazit menu
pro editovani, kopirovani, vloZeni, odstranéni.

Copy

Insert
Clear
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3.1. Ucitel-zak
Na této strané je mozno konfigurovat moznosti vysilace ucitele v tréninkovém systému
ucitel-zak. Pfedem je tfeba nastavit na strané MODEL SETUP vlastnost Trainer Mode.

SBRD@EM

TRAINER

= 100% CH1
@Ele = 100% CH2
@Thr = 100% CH3
@Ail = 100% CH4
Multiplier 1.0

Cal 0.0 0.0 0.0 0.0

ReZim je moZno konfigurovat pro 4 zakladni kanaly.

OFF: Kanaly, které rezim ucitel-zak nepouzivaiji.

+=: Volba kanalu, ktery mohou Fidit uéitel i Zak.

:=: Nastaveni rezimu, ve kterém ma zak plnou kontrolu. To je normalni rezim pouZiti.

Bé&Zné se nastavuji 100%. Velikost vychylek Zaka je moZno preméfitkovat pro jednotlivé
kanaly.

Tato nastaveni plati pro vSechny parametry daného modelu. Pro kazdy model, ktery
hodlate v tomto reZimu provozovat, je nutné jeho naprogramovani véetné prepinacl na strané
Specialni funkce.

Na strance Model Setup nastavte rezim Trainer Mode na Master / Jack.
Na strance "Special Functions" pfidejte specialni funkci podle nasledujiciho obrazku.

@ BOMCHEIANEDE S |

SPECIAL FUNCTIONS

SF1  SAl  Trainer --- (]

SF2 -

SF3  ---

SF4 -

SF5  ---

SF6  ---

SF7 -

SF8  ---

SF9  ---
- 00000
Zvolte vhodny prepinac, napf. SA (Sipkou se oznacuje aktivni poloha prepinace)
Zvolte Trainer a nastavte parametr na "---".
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Prekontrolujte.

Pridejte nasledujici nastaveni pro zaka.

Na strance Model Setup zvolte Trainer Mode = Slave / Jack.

Vypnéte vnitini i vnéjsi VF moduly.

Doporucujeme, abyste pred pouzitim nastaveni ucitel — zak dobre prekontrolovali jesté
na zemi spravnost nastaveni vSech funkci véetné sméru pohybu kormidel. Pfekontrolujte, zda
hodnoty Cal (posledni fadek) nejsou pfilis blizko hodnoté 100%. Podle potieby upravte
konstantou Multiplier.

26 Mar
13:40

TRAINER

#FRud (= 100% CH1

(BEle = 100% CH2

@Thr 1= 100% CH3

@Al 1= 100% CH4

Multiplier

Cal 0.0 0.0 0.0 0.0

Vycentrujte paky na vysilaci zaka, zvolte Cal, stisknéte ENT a prekalibrujte vstup. Po
kalibrovani by vSechny ¢tyfi hodnoty mély byt pobliz hodnoty 0.0.

3.2. Hardware

Tato stranka zobrazuje jednotlivé ovladace, poufZité pro fizeni. Kazdy ovlada¢ mize mit
pro snadné rozliseni pfifazen nazev, ktery se sklada z 3 znak(. Na strance najdete také jejich
kalibrovani.

SR e[

HARDWARE

Sticks

@Rud

@Ele

@Thr

BAil

Pots

{351 Pot with detent
6P Multipos Switch
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Kalibrace: displej pro kalibrovani pak fizeni.

CALIBRATION
Press [Enter] to start

[ g | B U M

Kalibrovani se odstartuje stiskem ENT. Paky fizeni a potenciometry pfesunte do stfednich
poloh. Stisknéte ENT. Pfesurite ovladace do maximalnich poloh. Kalibraci ukonéete stiskem ENT.
Pti kalibrovani nepouzivejte nadmérnou silu, to by mohlo ovlivnit nastaveni.

Paky: 4 zakladni paky Fizeni.

Potenciometry: S1, 6P, S2 je mozno konfigurovat na:

Zakazat

Potenciometr

Vicepolohovy prepinac

Potenciometr typu detent

Max Bauds: Max. pfenosova rychlost pro externi modul se da nastavit v rozmezi 115200
az 400000.

Bluetooth: M(ize se nastavit pro Bluetooth Telemetrii nebo Bluetooth pro rezim ucitel-zak,
default je vypnuto.

Name: VloZeni ndzvu spojeni Bluetooth.

ADC filter: Tento parametr je urcen pro zapinani a vypinani filtru konvertoru
analog/digital.

Battery calibration: Pomoci multimetru je mozno kalibrovat skutecnou velikost
udavaného napéti a podle potifeby upresnit.

3.3. Verze

Na této strané jsou zobrazeny informace o firmware: Verze JumperTX, datum vydani, ¢as,
Cislu verze firmware.

3.4. Volba modelu

Menu Model Select umoZiuje zvolit aktivni model a ddle definovat novy model, kopirovat,
pfesouvat a vymazat model.
Volba menu "Create model" odstartuje privodce pro vytvoreni nového modelu "New Model
Wizard". UzZivatel bude postupné proveden celym postupem.
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KdyZ nechcete pouzit privodce, staci stisknout RTN a pokracovat bez ného.
Data modelu se skladuji na SD karté, takZe jejich pocet je neomezeny.

Model Select
Monitors

Reset...
Statistics
About

Po zapnuti stisknéte dlouze tlacitko ENT. Pfejdete do menu Model Select, poté stisknéte
ENT.

ModelDl

(ﬁ F
T4 00:00

\/

[ 0.0GB =1

£ modell.bin
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Dlouhym stiskem ENT oteviete novy model a dal$i menu.

Create model
Duplicate model
Move model

Create category
Rename category

Zvolte Prejmenu;j kategorii (Rename category), prejmenujte a potvrdte stiskem ENT.

Model01

(“ pgpapay
T4 00:00

fa) 0.0GB =1

£ model1.bin

Pro editovani ndazvu kategorie volte znaky pomoci oto¢ného ovladace. Vybér
potvrdte pomoci ENT. Kurzor se pfesune na dalsi pozici. Dlouhym stiskem ENT se pfepind na
velka pismena. Kratkym stiskem SYS se kurzor pohybuje doleva, stiskem TELE doprava. Z menu
editovani se vystoupi stiskem RTN.

Dalsi kategorie se vytvofi volbou Create category.
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Dalsi model se vytvofi pomoci Create model. VloZi se pfislusny wizzard (priivodce).

OPEN

TX

Glider Plane

Pokud zvolite vétron nebo letadlo, privodce vas provede nastavenim a nékterd zakladni
nastaveni vybere sam.
Poslednim krokem prlivodce je ptifazeni kanall. KdyZ hodlate priradit kandly jinak,
stisknéte RTN. Tak z prlivodce vystoupite.

Select model
Create model
Duplicate model

Move model
Delete model
Create category
Rename category

Pomoci oto¢ného ovladace vyberte model a potvrdte dlouhym stiskem ENT.

3.5. Nastaveni modelu

Nastaveni zakladnich vlastnosti pro dany model.
V menu Model Setup page je moZno nastavit nasledujici vlastnosti:
1. Definovat nazev modelu.
2. VloZit obrazek modelu.
3. Nastavit aZz 3 ¢asovace.
4. Povolit zvétseni drahy serva.
5. Rozsifit moznost trimovani.
6. Nastavit krok trimovani.
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7. Reverzovat ovladani plynu.
8. Nastavit ovladac pro spusténi ¢asovace.
9. Umoznit nastaveni velikosti plynu jen pro volnobéh.
10. Nastavit predletovou kontrolu.
11. Nastavit kontrolu displeje.
12. Povolit pipnuti v neutralni poloze ovladace.
13. Nastavit interni modul VF.
14. Nastavit externi modul VF.
15. Nastavit rezim trenér (ucitel-zak).
Pro vstup na strdnku Model Setu stisknéte a podrzte tlacitko MDL.

@® BN NEBE S [

L
MODEL SETUP

Model name
Model image

Timer 1 OFF 00:00:00
Name

Persistent OFF

Minute call [l

Countdown Silent

Timer 2 OFF 00:00:00
Name

Nazev modelu (Model name): Nazev se vloZi otocnym ovlada¢em a pfesunem na
pozadovany znak. Mezi malymi a velkymi pismeny se pfepina dlouhym stiskem ENT. Kratkym
stiskem ENT se znak vlozi. Kratkym stiskem SYS se presunete na predchozi pozici, na dalsi pozici
stiskem TELE.

Nazev muze mit nejvySe 15 znakd.

Obrazek modelu (Model image): Ikony jednotlivych modell jsou uloZeny na SD karté ve

sloZzce IMAGES. Format obrazku je JPG nebo PNG, rozmér 155*100 a barvy RGB.
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Casovace (Timers): K dispozici jsou 3 ¢asovacée. Ty mohou pfipocitavat nebo odpoéitavat.
KdyZ jsou nastaveny na 00:00:00 pak pfipocitavaji od nuly, jinak odpocitavaji.

Zdroj (Source): Nastaveni zplsobu spusténi casovace. Pfi nastaveni na ON béZi nepretrzité.
PFi nastaveni THt se ¢asovac rozbéhne pti spusténi motoru. Zastavi se pfi nastaveni plynu na
minimum.

PFi nastaveni na THt se ¢asovac rozbéhne pfi spusténi motoru, pfi nastaveni plynu na minimum
se nezastavi.

Nastaveni TH% je zavislé na velikosti nastaveni plynu v %. MUzZe byt aktivovano nékterym
ovladacem.

Nazev (Name): Vytvoreni ndzvu daného c¢asovace.

Trvale (Persistent): Zachovd se v paméti i po vypnuti vysilace, po zméné modelu. Obnovi
se po zapnuti vysilace. KdyZ je nastaven rucni reset (Manual Reset), ¢as se vynuluje pfepnutim
nékterého ovlddaciho prvku. Ten musi byt predem definovan.

Ohldseni minut (Minute call): Pokud je povoleno, ¢asovac ohlasi zvukovym signalem
kazdou celou minutu

Odpocitavani (Countdown): Lze nastavit na zdkaz, pipani, hlas, vibrace (Silent, Beep, Voice,
Haptic).

PFi aktivnim zakazu se ozve zvukovy signdl pouze pfi dosazeni nuly.

Pipdani: Zacina 30 sekund pfed ukonéenim odpocitavani a postupné se ohlasuje po kratsich
Casovych usecich.

Hlas: Stejné jako pipdni, hlasovy vystup.

Vibrace: Stejné jako predchozi, aktivuji se vibrace.

ProdlouZeni vychylek serv (Extended limits): Zaskrtnéte pro zvétseni vychylky serv az na 150%.
ProdlouZeni trimd (Extended trims): Je mozno zvétsit velikost trimd. Tato volba se musi pouZzit
opatrné, pfilis velky trim by mohl zabranit spravné funkci fizeni.

Resetovanim se vSechna prodlouZeni odstrani

Zobrazeni trimi (Display Trims): Lze nastavit na Ne (No), Zménit (Change) nebo Ano (Yes). Kdyz
je nastaveno "Change", trim se kratce zobrazi a pak zmizi.

Krok trimu (Trim Step): Nastaveni kroku trimovani. Je mozZno nastavit na Exponencial
(Eponential), pak je krok trimu kolem neutralu mensi a postupné se zvétsuje.
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Reverovani plynu (Throttle Reverse): Zména smyslu ovladani plynu.

Zdroj ovladani plynu (Throttle Source): Definovani ovladace, ktery tidi vlastnost THx. Ta se
pouziva pro fizeni plynu.
Trim volnobéhu (Throttle Trim Idle Only): Jen pro spalovaci motory.

Predletova kontrola (Preflight Checks): Sada ptikaz(, které se aktivuji po zapnuti vysilace a
vloZeni poZzadovaného modelu ze seznamu.

Kontrola displeje (Display checklist): Pokud je textovy soubor se stejnym ndzvem modelu
ulozen také na SD karté, vysila¢ ho identifikuje jako checklist. Soubor se zobrazi automaticky.
Kontrola velikosti plynu (Throttle State): Pfekontroluje se, zda je nastavena nulova velikost
plynu.

Poloha prepinacdl (Switch Positions): Definovani spravné pozice prepinacd po zapnuti. Je
mozno nastavit pro kazdy prepinac zvlast. Nastavte prepinace do pozadované polohy, zvolte
vSechny prepinace a potvrdte pomoci ENT.

Potenciometry a Soupaky (Pots&Sliders): Tyka se také analogového fizeni. Existuji 2 rezimy.
KdyZ je Auto/Man nastaveno na Auto, pak pozice potenciometrd a Soupakd bude po vypnuti
vysilaCe uloZena do paméti. KdyZ se nastavi na Man, pak pro uloZeni je tfeba stisknout a
podrzet ENT. Teprve poté se data ulozi.

Pipnuti v centru (Center beep): Nastavte kanal na neutralni pozici. Zvolte kanal a stisknéte a
podrzte ENT (default je Seda, bez vyzvy, ¢erna ma vyznam “nastaveni uvolnéno”). Piejeti pres
neutral zvoleného kanalu bude signalizovdno zvukem a vibracemi.

Pouziti globalnich funkci (Use Global Functions): Pfekontroluje se, zda jsou pouZity globalni
funkce. Kontroluje se také pfi programovani nového modelu.

Vnitfni modul VF (Internal RF):

Mode: Protokol vnitfniho VF modulu vysilace. Musi souhlasit s protokolem pftijimace.
Jinak spojeni nefunguje.
OFF: Vypnuti vnitfniho modulu VF.
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D16: Pro soucasny duplexni pfenos signalu, znamy jako mad X. Pro prijimace fady X.

D8: Pro starsi 8-kanalové duplexni ptijimace.

LR12: Pro novou fadu 12-kandlovych prijimacl s velkym dosahem

Channel Range: Nastaveni rozsahu kanal(. (D16 posila data v intervalu 9ms, 8 kanald
soucasné. Prenos 16 kanald trva tedy 18ms. Odstranénim nadbytecnych kanald se zvysi
rychlost prenosu informaci.

Cislo pfijimace (Receiver No.): Jen pro protokoly D16/LR12. Defaultné je to &islo
prijimace. MUZe se zménit rucné. Kdyz presunete nebo prekopirujete model, nezméni se.
Kdyby byla pouZita stejna cisla pro nékolik prijimac(, tato skutecnost se ohlasi. Dalsi postup je
na uzivateli.

Parovani (Bind): Propojeni vysilace s prijimacem. Oto¢nym ovlada¢em zvolte Bind a
kratce stisknéte ENT. Rozbali se menu s rlznymi typy pfijimaca. Parovany pfijimac musi byt v
seznamu vysilace.

Ch1-8 Telem ON
Ch1-8 Telem OFF

Ch9-16 Telem ON
Ch9-16 Telem OFF

Test dosahu (Range): Otocnym ovladacem zvolte Range a stisknéte ENT. Tak vstoupite do
rezimu pro kontrolu dosahu. Zobrazi se pole s hodnotami RSSI. Velikost RSSI urcuje kvalitu
signalu a dosah. Vykon vysilace je snizen. P¥i dobrych podminkach je dosah pfi testu cca 30
metrd.
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1 F.

\ RSSI:
O
©/) 0

W ﬂm
.

ReZim Failsafe (Failsafe Mode): Ochrana pro ztratu signalu. (Jen protokoly D16/LR12)
Hold: Zachova se posledni nastaveni vystupu. (Priklad: P¥i plynu 50% dojde ke ztraté
signalu, tato velikost se zachova aZ do obnoveni signalu.)

FAILSAFE 27 Mar

Module1 16:07
cH1 [N | | CH9 0.0 | |
CH2 0.0l | | CH10 0.0 | |
CH3 (.0 f=="""""7 CH11 0.0 | |
CH4  0.0I | | CH12 0.0 | |
CH5 0.0 | | CH13 0.0 | |
CH6 0.0 | | CH14 0.0 | |
CH7 0.0l | | CH15 0.0 | |
CH8 0.0l | | CH16 0.0 | |

Outputs == Failsafe

UZivatelské nastaveni (Custom): UZivatelské nastaveni vychylek serv po ztraté spojeni s
vysilaéem. Pro nastaveni failsafe vyberte Set a vlozte ptislusnou hodnotu signdlu pro kazdy
kandl. Nastavte kurzor na kanal, ktery chcete nastavit. VloZte poZzadovanou hodnotu a potvrdte
stiskem ENT. Pro nastaveni v rezZimech HOLD nebo NONE je mozno stladit a podrZet ENT.

No Pulses: Vypnuti signdlu. (Je vhodné, pokud mate v modelu naprogramovany navrat nad
misto startu pomoci GPS. | v tom pfipadé ale umoZnéte manualni pfepinani mezi normalnim

letem a automatickym navratem).

Receiver: PouZije se failsafe, nastaveny na pfijimaci.
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Poznamka: Pred vzletem peclivé prezkousejte spravnou funkci failsafe.
Volba antény (Antenna selection): Dovoluje vybér mezi dvéma internimi anténami a
jednou externi. Soucasné se pfipomene, jakd anténa je vybrana a zda je vybér spravny.

Really switc

Make sure antenna is
[ENTER] [RTN]

w

il

Externi VF:

Mode: PPM se pouzivd pro obvykly vstup signdlu do VF modulu.
PPM Frame: Umozniuje nastavit délku rdmu a délku pulzu. Kdyz se zméni pocet kanald,

délka ramu se automaticky prizputsobi. Pokrocili uzivatelé mohou délku rdmu nastavit podle
vlastnich pozadavka.

XJT: Pracuje stejné, jako vnitfni modul.

DSM?2, DSMX a LP45: Tuner Horizon.

CRSF: Tuner pro TBS Black Sheep Crossfire.

MULT: Multiprotokolovy rezim.

Module Status: Zobrazeni aktualni verze tuneru a dalSich informaci.

“U‘l
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Bind on powerup: Parovani pfi zapnuti vysilace.

Low power mode: SniZeni vykonu pro kontrolu dosahu.

ROM: Modul pro Frsky 900MHZ.

RF Power: Nastaveni vykonu pro modul R9M.

BUS: Zapnuti externiho modulu pro SBUS.

Opakovaci frekvence: Je mozno zvolit v rozsahu 6 az 40 millisekund, default je 7
millisekund. Nastaveni bud normal jako “normal”, nebo do ne-invertovani.

Warning: Napéti baterie VBAT: Zobrazeni vystupniho napéti baterie.

Trainer Mode: Nastaveni rezimu ucditel-zak (master-slave).

Master/Jack: Rezim ucitele.

Slave/Jack:

3.6. Nastaveni pro vrtulniky

Na této strance je mozno zvolit typ desky cykliky, nastavit velikost vychylek a pfiradit
kandly CCPM. Pokud chcete tuto stranku vypustit, nastavte "noheli".
Na strance je také moZno nastavit mixovani CCPM (Cyclic/Collective Pitch Mixing).

@ BOMIHNNNBLE: S |7

LJ
HELI SETUP
Swash Type ]
Swash Ring 0
Long. cyc. source
Weight 0
Lateral cyc. source
Weight 0
Coll. pitch source
Weight 0

Vystup z mixeru CCPM je CYC1, CYC2 a CYC3. Kanaly serv je tfeba pfifadit na strance
MIXER.

Typ desky cykliky (Swash Type): Volba typu desky cykliky (90, 120, 120X, 140). 120X
znamena pootoceni o 90 stupnid.

Kruh desky cykliky (Swash Ring): V rozmezi 0-100.

Zdroj pro klopeni: Na strance Inputs zvolte obvykle ELE.
Vaha: 0-100.

Zdroj pro klopeni: Na strance Inputs zvolte obvykle AlL.
Vaha: 0-100.

Zdroj pro uhel kolektivu: Vstup je obvykle definovan nékolika riznymi kfivkami.
Vaha: 0-100.
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3.7. Letové rezimy

ReZimy umoznuji nastaveni nékolika letovych rezimU pro rGzné chovani modelu za
letu. Pro motorova letadla je napt. mozno definovat rizné velikosti vychylek pro normalni let,
presny, pomalé vykruty atd.

Letové rezimy vyuzivaji i vrtulniky: Obvykle normalni pro start a pfistani, specialni pro akrobacii,
3D, autorotaci.

Y --- N/A 0.0 0.0
FM1 --- e 0.0 0.0
FM2 --- - 0.0 0.0
FM3 --- e 0.0 0.0
FM4 --- -

FM5 --- -
FM6 --- -
FM7 --- -
FM8 --- -

coooo0000
cooooo00B
Sooo00000
coooo0000
Sooo00000
cooooo00B
coooo

=
coooo

=

Vysilac poskytuje jeden zakladni letovy rezim FMO a k tomu dalSich 8 volitelnych. Rezimy se
prepinaji pomoci prepinacl. Kdyz neni zadny prepinac aktivni, vysila¢ pracuje v reZimu FMO.

Name: Kazdy letovy rezim mze mit nazev, dlouhy max. 10 znakd.

Switch: Kazdy rezim ma sv(j prepinac (fyzicky nebo logicky)

Trim selection array: Pole pro presné ladéni (Fine-tuning arrays) maji nasledujici vlastnosti.

Fine-tuning off (--): Jemné ladéni neni v daném rezimu aktivni. Nastaveni nema zadny vliv.

Use FMx(:x) pro nastaveni jemného doladéni. Napft.: pokud jsme na FM3, pak volba 3
zpUsobi, Ze k nastaveni jemného ladéni se pouZije vlastni kanal pro FM3. Nastaveni volby 5
zplsobi, Ze pro ladéni FM3 se pouzije kanal FM5.

Pfidejte vlastni jemné ladéni k jemnému ladéni FMx (+x): Jemné ladéni ovliviiuje jen
aktudlni rezim, ale je moZno jemné ladéni i pomoci FMx.

Fade in, Fade Out: Definovani doby pfechodu mezi letovymi rezimy.

Kontrola trim0 letového rezimu (Check Flight Mode Trims): V dolni ¢asti stranky (pod FM8)
se pfipomina, Ze je tfeba prekontrolovat relevantnost nastaveného jemného trimu. Priklad:
KdyzZ je aktivni rezim Mode 2, zobrazi se "Check FM2 trims".
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Inputs->Mixer->Outputs: Tfi hlavni strany programovani.

Vysila¢ JumperTX ma velmi vykonné a flexibilni programovani. Nepouziva fadné
prednastavené mixovani. Ma fadu mozZnosti jak nastavit rozsahlé mixovani podle potreb
uZivatele. Doporucujeme, aby si uZivatel pouZitou metodu zaznamenal. To pomUze pro
dokonalé pochopeni pouZitého nastaveni a bude také k dispozici pro dalsi Upravy. Zejména
kdyz nebudete vysila¢ néjaky ¢as programovat.

Touto metodou se postupuje od fyzického modelu k modelu logickému a poté zpét k fyzickému
modelu.

Oddil Vstupy (Inputs) definuje pfenos od ovladacu vysilace (paky, prepinace, Soupaky
atd.) k modelu (kfidélka, vyskovka, smérovka, plyn, klapky atd). Ve vstupech je také mozno
definovat nékteré jednoduché mixovani, logické prepinace atd.

Vstupy mohou byt také upraveny pridanim jejich vahy (velikosti) a kfivek (napt. Expo).

Oddil Mixy (Mixer) umoznuje nejriznéjsim zplsobem kombinovat prakticky neomezeny
pocet vstup( a mapovat do a? 32 kanal@l. Zadné zakladni nastaveni neexistuje, takZe vstupy je
mozno kombinovat zcela neomezenymi zpUsoby.

Oddil Vystupy (Outputs) umoZiiuje zménit nastaveni naprogramovaného vystupniho
signalu, aby se prizpUsobil pouZitému modelu a jeho mechanickym pozadavkdm. Je mozno
nastavit minimalni a maximalni velikost vystupu pro serva, reverzovat kanadl, nastavit subtrim
nebo nastavit offset kandlu. Dale je moZno definovat kfivky Fizeni pro upravu nebo korekci
pfipadnych potreb fizeni.

3.8. Vstupy (Inputs)

@ BN NERE S |-

INPUTS

€Rud  EIIEA BRud 012345678
I€Ele  100% (SEle 012345678
I€Thr  100% BThr 012345678
ICAIlL 100% CBAil 012345678

I£05
€06
€07
[£08
[£09
-]

Pro vstup do submenu stisknéte a pfidrzte ENT .
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Insert Before
Insert After

Copy
Move

Delete

Doporucujeme, aby v posledni fadce byla data, kterd nejsou ovlivnéna letovymi rezimy nebo
prepinaci. Pokud dojde k nespravnému vstupu dat, aktivuje se posledni radek, ktery neni nijak
ovlivnén zminénymi daty. Jeden kanal neni mozno ovlivnit.

Velikost vstupu je dana pohybem paky Fizeni resp. jiného ovladaciho prvku. Zpracovani signdlu
probiha ve tfech rovinach: vstup, mixery, vystup. Pro kaZzdou z téchto rovin je moZno definovat
jejich vahu (velikost vlivu na konecény vystupni signal).

Vystupni velikost = Velikost vstupu x Védha vstupu x Vdha mixovani x Vaha vystupu
vystupni vaha se odvozuje od nastavené velikosti Min/Max a od nastaveni krivky.

Pti pocatku programovani zachovejte defaultni velikost vSech parametrd (100%): tj. vstup,
mixovani vystup.

V menu pro vystupy nastavte Min/Max tak, aby odpovidaly nejvétsim pozadovanym
vychylkdm serv atd. Alternativné je moZno nastavit tyto velikosti ve kfivce ovladani
Pro vstup do menu editovani vstupu stisknéte ENT.

I}F INPUTS

= Rud

Input name [Tl -
Line name  --- —
Source @ Rud -
Weight 100% —
Offset 0% _
Curve Diff 0% '
Modes 012345678 —
Switch —
Side --- —
Trim ON —

Nazev vstupu (Input name): Pomoci oto¢ného ovladace zvolte znak. Mezi malymi a velkymi
pismeny se prepina dlouhym stiskem ENT. Pro prfechod na dalsi pozici stisknéte ENT.
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Nazev radky (Line name): ProtoZe v konfiguraci m(iZe byt vice rfadek, je ucelné kazdou z
nich pro snadnéjsi orientaci pojmenovat.

Zdroj (Source): Do menu pro vybér se dostanete stiskem a pridrzenim ENT. Rolovani
vyberte typ zdroje a potvrdte stiskem ENT.

(@Sticks
{3Pots
HMAX
@Cyclic

ElTrims

& Switches
STrainer
=Channels

Vaha (Weight): Normalni rozsah je -100 / +100. Hodnoty mezi -100 a 100 premétitku;ji
velikost vstupu. Reverzovani pohybu serva je mozné, ale nedoporucujeme ho délat v tomto
menu. Reverzujte na strance pro vystupy.

Offset: UmoZiuje nastavit offset (posunuti celé kfivky vys nebo niz).
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Vysledek = (SrcValue x vaha)+offset
(100 x -50/100)+50=0
(0 x -50/100)+50=50
(-100 x -50/100)+50=100
Kfivka:

Diff: Pro zlepSeni ovladatelnosti se ¢asto pouziva diferenciace: napt. rozsah pohybu
kridélka nahoru je vétsi, nez smérem dolu. (Default = 0, rozsah -100 aZ +100). Diferenciaci je
mozno naprogramovat zde, ale doporucujeme pouzit radéji stranku pro mixy.

Expo: Default kfivka je Expo, default hodnota je 0. Odpovéd na presun ovladaciho prku
je linearni. Kladna hodnota zmensuje velikost vychylky v okoli stfedni polohy a naopak.

Func: Pokud je nastaveni zménéno na Func, je mozno pouZit pfeddefinované kfivky:
--- (vystup = zdroj)
X>0 kdyz zdroj >0, na vystupu je zdroj
kdyz zdroj <0, vystup = 0.
X<0 kdyz zdroj <0, na vystupu je zdroj
kdyz zdroj > 0, vystup = 0.
| X] na vystupu je absolutni hodnota zdroje, stale pozitivni
>0 kdyz zdroj >0, na vystupu je 100%
kdyz zdroj <0, vystup =0
f<0 kdyz zdroj <0, na vystupu je -100%
kdyz zdroj >0, na vystupu je O
| f| kdyZ zdroj >0, na vystupu je 100%
kdyz zdroj <0, na vystupu je -100%

Cstm: Kfivku je moZno vybrat z uzivatelsky definovanych kfivek s oznacenim CV1 az CV32
(resp. reverzované, tj. ICV1 az ICV32). Po volbé kfivky stisknéte a stlacte ENT. Dostanete se do
menu editovani kfivek. Upravenou kfivku uloZte stiskem RTN.
Modes: Volba letovych rezim(. Ve vyrobnim nastaveni jsou aktivni vSechny rezimy. Pro
deaktivovani reZimu vymazte jeho odpovidajici Cislo.
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Prepinac (Switch): Poloha prepinace muzZe byt na této radce povolena nebo zakazana.
Strana (Side): Parametr omezi efekt ¢innost pouze na jednu stranu pohybu zdroje:
--- (bez efektu)
x>0 (povoleno kdy?Z zdroje je > 0)
x<0 (povoleno kdyz zdroj je < 0)
Trim: Volba trimu, kterym se ovliviiuje zdroj na vstupu:
Off (trimovani zakazano)
On (trimovani povoleno)
Pridat trimovani pro vstup Rud
PFidat trimovani pro vstup Ele
PFidat trimovani pro vstup Thr
Pridat trimovani pro vstup Ail
Napft. je mozné trimovat kridélka trimem pro smérovku.
Aby jemné trimovani fungovalo, musi byt povoleno na strankach Inputs a Mixer.

3.9. Mixer

Stranka Mix Control umozZiiuje kombinovat libovolny pocet vstupl a mapovat do
libovolného vystupu z 32, které jsou k dispozici. Signal Ize jesté dale upravit na strance vystupl
(Outputs).

Naprogramovani mix z libovolnych vstup(l do libovolného vystupu je naprosto volné.
Vstupy se konfiguruji na strance pro vstupy (Inputs), libovolné kombinuji na strance pro
mixovani (Mixer) a definitivné upravuji (hlavné finalni vychylky kormidel, reverzovani a pod.) na
strance pro vystupy (Outputs).

Vsechny vstupy se obvykle uvaZuji v rozsahu od -100% do + 100%. VSechny ovladaci prvky se
nastavuji pro tento rozsah.

Napt.: pokud poZadujete, aby servo 3 bylo pfifazeno k pace ovladani vyskového kormidla,
vytvorte jednoduse mix na kanalu 3 a jako zdroj pouZijte paku fizeni vyskového kormidla.

Pro kazdy kanal m(ze byt definovano nékolik radkid, mezi kterymi je mozno volit. Pred

definovanim nové fadky stisknéte a podrzte ENT.
V zakladnim nastaveni se vSechny radky secitaji. Mohou se ale také ndsobit, vynechat atd.
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Povsimnéte si, Ze fadek, ktery je pravé aktivni, je oznacen tuénymi znaky. To slouZi k jeho
snadné identifikaci pfi ladéni programu/modelu a odstranéni chyb.

@ EOmCE SN M@V e 29 Mar

CH1 '€Rud
CH2 100% I[CEle
CH3 100% IEThr
CH4 100% IEAIl
CH5
CH6
CH7
CH8
CH9

| » I | ]

PolozZku zvolte oto¢nym ovladacem. Stisknéte a pfidrite ENT. Tak se dostanete do menu
editovani. Zvolte Edit a stisknéte ENT.

Insert Before
Insert After

Copy
Move
Delete
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~~¢  MIXER
&2

#%  CH1

Mix name =]

Source I€ Rud Delay up 0.0
Weight 100% Delay dn 0.0
Offset 0% Slow up 0.0
Trim (] Slow dn 0.0
Curve Diff 0%

Modes 012345678

Switch

Warning OFF

Multiplex Add

| BEY » I | ]

Nazev mixu (Mix name): Oto¢nym ovladacem zvolte znaky. Dlouhym stiskem ENT se
pfepind mezi malymi a velkymi pismeny. Pro pfechod na dalsi znak stisknéte kratce ENT.
Zdroj (Source): Dlouhym stiskem ENT se otevie menu pro vybér typu ovladace.

€ Inputs
@#Sticks
{}Pots
AMAX

@Cyclic
ElTrims

& Switches
AaTrainer
=Channels

Otocnym ovladacem vyberte typ, kratce stisknéte ENT. Pak otoc¢nym ovladacem vyberte
polozku a potvrdte ENT.

Vaha (Weight): Rozsah je -500 / + 500. Default je 100. Zapornou hodnotou se vysledek
reverzuje.

Offset: Vstupni hodnota se da posunout offsetem. Rozsah je -500 / + 500.

Trim: Nastaveni parametru Trim "ON" funguje jako mix dovoluje jemné doladéni rezimu
letu pro zvoleny kanal. Pokud je jemné doladéni zakazano, vystup se neovlivni.

Krivka (Curve):

Diff: Diferenciace je pouzivana nejcastéji tak, Zze vychylka kfidélka nahoru je vétsi, nez
vychylka dol(. Tak se vylepsi letové vlastnosti modelu pfi zataceni. Default = 0, rozsah -100 aZ
+100) Diff je moZno nastavit uz ve vstupu, obvykle se ale stanova v mixovani.
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Expo: Zakladni kfivka je Expo, default parametr je 0. To znamen3, Ze odpovéd je linedrni
(pfimkova). Kladna hodnota (obvykla volba) zplsobi utlumeni vystupu kolem neutrélu, zaporna
naopak.
| kdyZ je moZno nastavit Expo zde, obvykle se nastavuje na strance vstup(. Tak se zachova
myslenka kombinovani vstup( na strance mixd.

Func: KdyzZ je nastaveni zménéno na Func.
(Preddefinovany nazev funkce:)

--- (mixovana hodnota = zdroj)

X>0 kdyz je zdroj > 0, vysledek mixu odpovida vstupu.
kdyz je zdroj <0, vysledek = 0

X<0 kdyz je zdroj <0, vysledek mixu odpovida vstupu
kdyz je zdroj >0, vysledek = 0

|X| vysledek odpovida vstupu, ale je stale kladny ("absolutni hodnota")

>0 kdyz zdroj >0, kfivka mixu = 100%
kdyz zdroj <0, kfivka mixu =0

f<0 kdyz zdroj <0, kfivka mixu = -100%
kdyz zdroj >0, kiivka mixu =0

|f| kdyzZ zdroj >0, kfivka mixu = 100%
KdyZ zdroj <0, kfivka mixu = -100%

Cstm: Zvolte nékterou z preddefinovanych kfivek s Cisly CV1 az CV32 (nebo jejich
reverze ICV1 az ICV32). Po zvoleni kfivky stisknéte dlouze ENT. Tak se dostanete na menu kfivky.
Po jeji Upraveé stisknéte RTN pro ndvrat zpét.

Modes: Letové rezimy odpovidaji svym fadkam. V zakladu jsou vSechny rezimy aktivni.
Pokud je Cislo rezimu prazdné, rezim aktivni neni.

Switch: Je moZno definovat pozici prepinace (fyzického nebo logického) kterym se povoli
nebo zakdZe radka mixu.

Varovani (Warning): Kdyz je fadka aktivni, je moZno nastavit zvukovy signal varovani (1, 2,
3 pipnuti).
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Multpx: Nastaveni Multpx definuje, jakym zplsobem se vzajemné ovliviuji Fadky mixu
pro stejny kanal.
Pridat (Add): Pfipocitat k vystupu.
Nasobit (Multiply): Nasobit vysledek.
Zaménit (Replace): Zaménit.
Kombinace téchto operaci dovoluje pouzit sloZité matematické operace a je povazovana
za nejvétsi vyhodu systému JumperTX.
Zpozdéni (Delay Up/Dn): Doba provedeni vystupu muze byt odlozena (v sekundach).
Zpomaleni (Slow Up/Dn): Na zékladé vstupnich Gdajl je mozno zpomalit signal na
vystupu. PFiklad: Zpomaleni je vhodné pro servo zatahovaciho podvozku.
Rychlost vystupu je moZno nastavit v rozmezi 0% az +100%.

4.0. Outputs

@ EBOMIESANGLE S 7%

OUTPUTS
0.0 -100.0 - 100.0 - --- 1500 A
CH2 --- 0.0 -100.0 - 100.0 —» --- 1500 A
CH3 --- 0.0 -100.0 « 100.0 —» --- 1500 A
CH4 --- 0.0 -100.0 - 100.0 —» --- 1500 A
CH5 --- 0.0 -100.0 - 100.0 - --- 1500 A
CH6 --- 0.0 -100.0 - 100.0 —» --- 1500 A
CH7 --- 0.0 -100.0 - 100.0 -» --- 1500 A
CH8 --- 0.0 -100.0 - 100.0 - --- 1500 A
CHY9 --- 0.0 -100.0 - 100.0 —» --- 1500 A

Nazev (Name): Nazev se zobrazi na displeji Monitorovani kanalG a Nastaveni Failsafe.
Subtrim: PouZiva se pro upfesnéni stiedni polohy serv. Casto se vyuZiva vlastnost "Trims
=> Subtrims" na konci stranky.

® BOMIHSNN@LE S |y

OUTPUTS

CH25 --- 0.0 -100.0 - 100.0 -» --- 1500 A
CH26 --- 0.0 -100.0 - 100.0 -» --- 1500 A
CH27 --- 0.0 -100.0 - 100.0 -» --- 1500 A
CH28 --- 0.0 -100.0 - 100.0 -» --- 1500 A
CH209 --- 0.0 -100.0 - 1000 -» --- 1500 A
CH30 --- 0.0 -100.0 - 1000 -» --- 1500 A
CH31 --- 0.0 -100.0 - 1000 -» --- 1500 A
CH32 --- 0.0 -100.0 - 100.0 -» --- 1500 A

52



Omezeni (Limits) Min a Max limits: Jde o tvrda omezeni max. vychylek serv. Nikdy je neni
mozno prekrocit. Velikost vychylky je moZno zvétsit az na +/- 150%, piredem je ale nutno
aktivovat polozku “Extended limits” v rdmci stranky “Model Setup”.

Smér (Direction): Reverzovani smyslu otaceni paky serva.

Krivka (Curve): Umozniuje vlozZit nékterou z preddefinovanych krivek, které jsou Cislovany
CV1 az CV32 (nebo jejich reverz, tj. ICV1 az ICV32). Zvolte ktivku a stisknéte a podrzte ENT.
Otevre se strana “Curve”. Upravu kfivky dokonéete stiskem RTN.

Nastaveni sttredu PPM (PPM Center adjustment): Je identické s funkci symetrického trimu.
Nastaveni ale souc¢asné méni rozsah pohybu serva (véetné tvrdych limitd). Nastaveni se na
monitoru kanall nezobrazi.

ReZim subtrim (Subtrim mode): kdyZ je nastaveno na default, subtrim ovlivni pouze
stfedni polohu serva.

4.1. Krivky (Curves)

Pro upravu kfivek fizeni na strankach Input, Mix nebo Output mohou byt pouzity
krivky. Standardni ktivky definuji expo, diferenciaci atd.
Je mozno volit nékterou z 32 kfivek.

Krivky
Kfivky je mozno upravovat ve strankach Input, Mix a Output. Nejsnadnéjsi je pouzit
predem pfipravené krivky. Ty jsou k dispozici véetné kfivek pro expo a diferenciaci. Uzivatel ale
mUiZe definovat své vlastni krivky.
V paméti je 32 kfivek, ze kterych je mozno vybrat.

@® BOMCESANBLE S |5

CURVES

5pts

cv2 - Spts

cv3 --- Spts

cv4 --- 5pts

Cvs --- oapts ———————————
cve --- Spts

cv7 - Spts

cve --- 5pts

cve - Spts

Krivka mazZe byt definovana 2 aZ 17 body. Souradnice ve sméru x jsou bud fixni, nebo
definovatelné.
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v CURVE 31 Mar

r CV1 09:04
Name =

Type Standard

Count 5pts

Smooth L]

-100 -50 0 50 100

i

Name: Pro snadnéjsi orientaci je mozno kfivku pojmenovat.

Typ editovani:

Standard: Parametry je mozno editovat jen ve sméru osy y, v rozmezi -100 az 100.

UZivatelské: Je mozno editovat body v osach x a 'y, v rozmezi -100 az 100.

Count: Pocet bodu, které definuji kfivku: 2 az 17.

Smooth: Pokud se zaskrtne, bodové dana ktivka se vyhladi.

Edit Coordinates: Kurzor se pfesune na soufadnice x a y.

Podle uvedenych voleb je moZzno definovat kfivku v predem definovanych bodech x,
nebo definovat souradnice zcela volné, obéma souradnicemix a y.

S kurzorem na bodu se po stisku a pfidrZzeni ENT dostanete na submenu:

Preset: Je mozno zvolit nékterou z prednastavenych kfivek s naklonem -45, -33, -22, -
11,0, 11, 22, 33, 45. Tyto kfivky je moZno dale podle potfeby editovat.

Mirror: Krivka se zrcadli ve vertikalnim sméru.

Clear: Vsechny body se resetuji.

54



4.2. Globalni proménné

Nastavitelné hodnoty, které se mozno pouZit na vice ¢astech programovani.

Globdlni proménné mohou nahradit béznd data v nastaveni Weight, Offset,
Differential a Expo.

Globalni proménné jsou uZitecné také pfi programovani letovych rezimd. UmozZnuji
vyhnout se programovani vSech parametrd pro kazdy rezim zvlast. Tak se vyrazné zjednodusuje
mixovani a usnadnuje pochopeni celého nastaveni modelu.

Pouzitim volby "Adjust GVx" ktera je v okné Specialni funkce, je mozno nastavovat
globalni proménnd i béhem letu. Snadno a rychle se tak daji optimalizovat parametry i béhem
letu: dvoji vychylky, expo, diferenciace, mix klapek do vyskovky a dalsi. Pokud je povoleno
rozbaleni (indikuje se znakem ! vedle zkratky GV), rozbali se nové okno s novym ndzvem
proménné a zobrazi se nova hodnota parametru.

Nazev “globalni” znamen3, Ze se nastavi shodné parametry pro dany model , tedy
nikoliv pro vSechny modely, naprogramované ve vysilaci. Kazdy model ma svoji vlastni sadu
globalnich parametru.

K dispozici je 9 globalnich proménnych.

@ BN NBLE S|y

GLOBAL VARIABLES

GV1 0 FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO
GV2 0 FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO
GV3 0 FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO
GV4 0 FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO
GV5 0 FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO
GVe 0 FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO
GV7 0 FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO
GV8 0 FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO
GV9 0 FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO

Pro editovani stisknéte a pridrite ENT. Po otevieni okna stisknéte kratce ENT. Otevre se
okno pro editovani.
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GVARS 31 Mar
GV1=0 14:29

Name -
Unit -
Precision 0.--
Min -1024
Max 1024
FMO 0
FM1 FMO
FM2 FMO
FM3 FMO
FM4 FMO

Name: Definovani nazvu.

Unit: Je moZno pfepinat mezi normalem a %.

Precision: KdyzZ je velikost nastavenda na “0.0”, pak hodnota Gvar pro logicky pfepinac se
déli deseti. To je tfeba pro srovnani parametr(: Napf. plyn je v rozmezi Thr: -100 aZ 100 ale
GVars v rozmezi : -1024 az 1024. Po prepnuti na "0.--" se Gvar nemodifikuje.

Min: Pro uZivatele, ktefi pouZivaji nastaveni tladitkem, se definuje dolni mezni hranice
Gvar.

Max: Pro uzivatele, ktefi pouZivaji nastaveni tlacitkem, se definuje horni mezni hranice
Gvar.

FMO-FMS8: Je mozno specifikovat hodnotu pro kazdy rezim letu, nebo urcit, Ze bude stejna
i pro dalsi letové rezimy. Stisknéte a pridrzte ENT. Pak je moZno prepnout vstupni hodnotu a
vybrat reZim letu. Kdy?Z editujete velikost, miZete ji ménit po krocich 1 nebo 0.1, v zavislosti
na nastaveni “Presnost” (Precision) vyse.
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4.3. Logické prepinace
Logicky prepinac je uZivatelsky programovatelny virtudlni pfepinac.

Logické prepinace nejsou fyzické, které se pfesouvaji mezi pozicemi. Mohou se pouzivat jako
programové prepinace, kterymi se prepinaji funkce, podobné jako to délaji fyzické prepinace.
PFi jejich programovani se stanovuje vypnuto/zapnuto (true/false).

Jako vstup je mozno pouZit nejriznéjsi ovladace: paky fizeni, prepinace, jiné logické prepinace,
telemetrickd data, kanaly, casovace, globalni proménné. Dokonce je moZno pouzit data, ktera
jsou vystupem ze skriptu LUA.

@® E@MCE N

T -
L02 ---
LO03 --- ---
LO4 ---
LO5 ---
LO6 --- ---
LO7 ---
LO8 ---
LO9 --- ---
- 0]
K dispozici je aZz 64 logickych prepinac, ke kazdému je moZno pftiradit t¥i rdzné typy
operace:
Pomoci aritmetickych operaci je moZno srovndvat velikost dvou proménnych "a"
"b" nebo porovndvat velikost "a" s konstantou "x". Proménné mohou byt z libovolného zdrOJe,
napr. hardware, logické vstupy, mixované kandly, 9 globalnich proménnych nebo telemetricka
data. Hodnota “x” se srovnava kdyZ je na vstupu nastaveno V2.
Logické operace se mohou provadét také pomoci binarnich zdrojd a zahrnuji také
logické operdtory AND, OR a XOR.
Rozdilové operace porovnavaji velikost dvou hodnot, tj. relaci mezi velikosti
proménné "a"s hodnotou
Funkce

Do oo o oodo
i
i
1
i
i
1
i
i
i

a=x: Pokud se zdrojova funkce ve velikosti "a" (V1) presné rovna "x" (V2)
(naprogramovana hodnota), vysledek je True. Pozor na parametr "Exact". Pfiklad: Pokud je
hrani¢ni napéti nastaveno a 8,4V a odmérené je v hodnotach 8.45V a 8.35V, logicky prepinac
se nikdy neaktivuje.

a~x: Pokud se zdrojova funkce "a" (V1) priblizné rovna "x" (V2) s pfesnosti cca 10%,
vysledek je True. Ve vétsiné pfipadul je VhOdnE]SI pouZivat tento operator nez predchozi.

a>x: Pokud je hodnota zdrojové funkce "a" (V1) vétsi nez "x" (V2), vysledek je True.
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a<x: Pokud je hodnota zdrojové funkce "a" (V1) mensi nez "x" (V2), vysledek je True.
|a|>x: Pokud je absolutni hodnota zdrojové funkce "a" (V1) vétsi nez "x" (V2),
vysledek je True.

|a|<x: Pokud je hodnota zdrojové funkce "a" (V1) mensinez "x" (V2), vysledek je
True.

AND: KdyZ jsou oba operatory V1 a V2 True (ON), vysledek je True.

OR: Kdyz je néktery operdtor z V1 a V2 True (ON), vysledek je True.

XOR: Kdy? je V1 zdroj anebo V2 je True (ON), vysledek je True.

Edge: Mzikovy vypinac (doba 30 milisekund) ktery je True jen kdyZ je aktivni V1.

V1: Hodnota zvoleného zdroje - pfepinace.

V2: Sklada se ze dvou soucasti [t1:t2]: t1 je minimalni hodnota, t2 je maximalni ¢as
trvani V1. Vysledek je True v pfipadé, kdy V1 je True po dobu nejméné t1 a je uvolnéno pred
Casem t2.

Kdyz je t2 reverzovano jako "---", aplikuje se jen t1. Pfi pfechodu z True na False
(Falling edge) je spustén logicky pfepinac a prepnut na True na jeden cyklus zpracovani
(~30ms). Kdyz t2 je nastaveno na "<<", logicky ptrepinac je pfepnut pfi pfechodu V1 z False na
True.

KdyZ je pouzit logicky operator AND, pak AND musi byt True pro spusténi funkce Edge.
KdyZ se prepina¢ AND prepne na False, béhem aktivni funkce Edge, pak LS se neresetuje ale
skonci po dané dobé.

a=b: Kdyz je hodnota zvoleného zdroje "a" (V1) presné rovna hodnoté druhého zdroje
"b" (V2), vysledek je True. Pozor na parametr "Exact". Pfiklad: Pokud je hrani¢ni napéti
nastaveno a 4,5V a odmérené je v hodnotdch 4.54V a 4.55V, k rovnosti nedojde.

a>b: Kdyz je hodnota zvoleného zdroje "a" (V1) vétsi, nez hodnota zvoleného zdroje
"b" (V2), vysledek je True.

a<b: KdyZ je hodnota zvoleného zdroje "a" (V1) mensi, nez hodnota zvoleného zdroje "b"
(V2), vysledek je True.

Poznamka: Hlavni rozdil mezi "b" a "x" ve funkci je vybér "a" a"b" k definovani
zdroje. "x" je naprogramovana hodnota nebo konstanta.

d>x: Logicky operator je True, pokud hodnota zvoleného zdroje (V1) zméni "d" tak,
Ze je vétsi, neZ naprogramovand hodnota "x" (V2).
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|d|>x: Pokud se zméni absolutni hodnota "| d |", pak podminka je True pokud vybrana
hodnota zdroje (V1) je vétsi, nez naprogramovana hodnota "x" (V2).

Casovac: Logicky prepina¢ se trvale zapina a vypina. Zapind se na ¢as (V1) a vypina na
Cas (V2).

Sticky: KdyZ se V1 prepne z False na True, funkce Sticky function je zamcena (tj.
prepne se na True) a tato se prepne, kdyZ se V2 zméni z False na True. Tato moZnost mUze byt
povolena nepovinnym parametrem AND, ktery je na stejné radce. TakZze pokud je pak prepinac
AND true, logicky pfepinac bude sledovat funkci Sticky. KdyzZ je prepinac False, logicky
prepinac zlstane na hodnoté False.

Povsimnéte si, Ze funkce Sticky ma platnost i v pfipadé, kdy vystup je uvolnén pomoci AND.
Jakmile podminka AND je True, pak stav funkce Sticky pfepina vystup LS.

Prepinac AND: Prepina¢ AND poskytuje definitivni logickou podminku. Zvolena funkce je
nejprve vyhodnocena pomoci V1 a V2, na vysledek se pak aplikuje operator AND. Kdyz je
prepina¢ AND na hodnoté False, logicky prepinac se nikdy neaktivuje.

Naopak: LS mUze byt zapnut jen za predpokladu, Ze ostatni logické operatory jsou
True a podminka AND je také True. To je dUleZité, zejména pti pouZiti vlastnosti Sticky.

Jako prepinac AND je mozno zvolit libovolny fyzicky ovladac¢ nebo logicky prepinac.
Povsimnéte si, Ze prepina¢ AND ma pak hodnotu False, neresetuje LS a LS zUstava zapnuti
pokud neni zménéno jinou podminkou.

Trvani:
--- nebo 0.0: Logicky prepinac se nezméni, z(stava otevieny az do zmény, zplisobené
jinym prepinacem.
0.1-25s: Doba, po kterou je logicky spinac otevieny. Pak se zavie bez ohledu na to, ze
podminka je stale True.
Zdrzeni (Delay): Doba, po kterou zUstava prepinac otevieny poté, kdy se podminka
zméni na True. Rozsah je od 0.0 do 25 sekund.

4.4. Specialni Funkce

Kombinovani logickych prepinaci se specialnimi funkcemi a telemetrii otevira spoustu
novych moznosti. Pfiklad: na zakladé velikosti napéti, ktera prichdzi od modelu, se aktivuje
zvukovy alarm.

Slozitéjsi aplikace, kterd mlze byt vytvorena pomoci lua skriptu, mlze tfeba vyuZivat
pozici GPS pro méfeni ¢asu kola. Data je moZno uloZit pro dalsi analyzu na pocitaci.

Specialni vlastnosti zahrnuji:
Override — nastaveni serva na specifikovanou vychylku.
Rizeni funkce ucitele.
Nastaveni a nulovani ¢asovace.
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Nulovani dat telemetrie.

Nastaveni globalnich proménnych — umoziuje provést zvlastni funkce, napr.
optimalizaci nastaveni béhem letu.

Nastaveni hlasitosti.

Prehravani zvuka, hudby, vibrace atd.

Spusténi skriptu lua.

Nastaveni podsviceni displeje.

UloZeni snimku displeje na SD kartu.

Logovani dat.

Zaznam polohy pak tizeni, vhodné napf. pro nastaveni pozic pro fail safe.

® BOMINSANGLDE:

SPECIAL FUNCTIONS
sr1 e
SF2 -
SF3  ---
SF4 -
SF5  ---
SF6 ---
SF7  ---
SF8 ---
SF9  ---
]

Pro kazdy model je k dispozici 64 specialnich funkci. Déle je k dispozici 64 globalnich
funkci, které plati pro nastaveni vysilace, tj. pro vSechny modely. Ty jsou dostupné ze stranky
"Radio Setup".

Prepinac:

Muze jim byt libovolny fyzicky pfepinac¢ nebo prvek pro presné doladéni, 64 logickych
prepinacd, ON (stdle zapnuto), One (jen 1X zapnuto) a 9 rezim( letu.

Stisknéte a pridrzte ENT. Tak se dostanete na volbu zdroje podle typu. Rolujte podle
potfeby, potvrdte ENT.
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& Switches

Pak rolujte nahoru/dold a potvrdte ENT.
Funkce:

Zvolenym prepinaem je mozno aktivovat nékterou z nasledujicich funkci:

Override: Nastaveni zvoleného kanalu (CH1 az CH32) do stanovené pozice mezi -100
aZz +100. Zaskrtnutim boxu se vlastnost povoli nebo zakaze.

Varovani: Funkce nebere v Uvahu meze vychylek min/max, stanovené v menu Output.
MuZe pak dojit k pfejeti maxima.

Ucitel:

“---" Povoluje rezim ucitel na vSech ¢tyrech hlavnich kanalech.
Rud/Ele/Thr/Ail: Umozni, ze zaklv prijimac je mozno ovladat jen na vybranych
kandlech. Pro kazdy kanal nastavte SF.

Inst.Trim: KdyzZ je tato funkce aktivni, pak aktudlni poloha ovladace se pfekopiruje do
nastaveni trimu. Tak je moZno jednoduse a rychle trimovat model v letu. Po pfistani toto
nastaveni zruste, aby nebylo funkéni, kdyZ to neocekdvate. Zaskrtnéte prislusny box.

Reset: Kdyz je néktery prepinac aktivovan, nasledujici budou vynulovany (podle
predchoziho vybéru):

Casovac 1,2,3: Hodnota zvoleného ¢asovace je resetovana podle jeho nastaveni na
strance Model Settings.

Flight: Resetovani telemetrie a ¢asovaca.

Telemetry: Resetovani vSech dat telemetrie.

Sensor: Individualni resetovani zvolenych snimacl. Napft. VSpd, Alt, Cels, RSSI, RxBt,
Cmin, Cmax.
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Checkbox: Povolit/zakazat tuto radku.
Nastaveni: ¢asovac 1, 2, 3: Nastaveni zvoleného ¢asovace na (00:00:00). Zaskrtnutim
boxu povolite nebo zakazete tuto radku.
Adjust: Povoleno nastaveni globdalni proménné (GV1 az GV9).
Pro "---" jsou 4 moZnosti:

Hodnota (mezi -500 a +500)
Zdroj (normalini rozsah)
GVAR, jina globdlni proménna
Inkrement (+1 nebo -1)

Constant

Global var
Inc/Decrement

Aktivovanim "---" a dlouhym stiskem ENT se otevre rozbalovaci menu, ve kterém je
mozno volit Constant, Global Var a Increment / Decrement.
Kdyz stisknete ENT na nékterém ze 4 typl zdroje, tj. Constant, Mixer Source, Global
Var nebo Increment/Decrement, rozbali se menu, ve kterém je mozno zvolit néktery ze 3 typu.

Mixer source

Global var
Inc/Decrement

KdyzZ je aktivni zdroj mixovani, pak stiskem ENT se rozbali menu dané kategorie.
Rolujte oto¢nym ovladacem a potvrdte ENT. Tak se dostanete na parametry, které se
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daji editovat.

I€Inputs
@ Sticks
{Pots
AMAX

@Cyclic
ElTrims

& Switches
aTrainer
=Channels

Checkbox: Povolit/zakazat tuto radku.
Hlasitost (Volume): Zvoleny zdroj nastavi hlasitost. Pro povoleni/zakaz zaskrtnéte box.
SetFailsafe Int.Module: UmozZiuje nastavovat parametry failsafe na zemi i béhem letu.
Zvolte failsafe a prepnéte zvoleny prepinac. Parametry pro failsafe se ulozi.
Tato vlastnost je dostupna v internich modulech XJT. Vlastnost se dé potlacit zaskrtnutim boxu.
Nastaveni Failsafe pro externi modul Ext.Module: Stejné jako vyse. Vlastnost se da
potlacit zaskrtnutim boxu.
Prehrati zvuku (Play Sound): Jednoduchy zvuk ze seznamu.
11x: Pfehrat jedenkrat, ne pti zapnuti.
1x: Pfehrat jedenkrat.
1s5-60s: Opakovani v nastaveném intervalu.
Prehrat melodii: Pfehrat libovolnou melodii ze souboru .wav, ktery je uloZen na SD
karté. Seznam se zobrazi ve sloupci parametr( v rozbalovacim menu.
11x: Pfehrat jedenkrat, ne pti zapnuti.
1x: Pfehrat jedenkrat.
1s5-60s: Opakovani v nastaveném intervalu.

Play Value: Velikost fidiciho parametru, ktery je dostupny v menu. To mizZe byt
hodnota, dand nékterym ovladacem, telemetrickymi daty nebo ¢asem.
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Zvolte "---" a stisknéte a podrzte ENT. Rozbali se submenu. Zvolte poZzadovanou kategorii
a stisknéte ENT. Tak se dostanete na dalsi stranku, na které muzete zvolit zdroj.
l1x: Prehrat jedenkrat, ne pfi zapnuti.
1x: Prehrat jedenkrat.
1s-60s: Opakovani v nastaveném intervalu.

Lua Script: Toto pole je urceno pro funkci typu LUA skript, ktera se aktivuje na vyzvu.
Skript musi byt umistén na SD karté, ve slozce /SCRIPTS / FUNCTIONS /.

Pauza hudby na pozadi (Background Music Pause): Pferuseni prehravani hudby.
Pfehrava se, pokud je zdroj pfepnut a prerusi se vypnutim.

Vario: Vario se hlasi zvukem jen pokud je aktivni prepinac.

Haptic: Funkce pro povoleni vibraci musi byt nastavena na strance RADIO SETUP.

Intensita: 0-3
11x: Vibrace jedenkrat, ne pfi zapnuti .
1x: Vibrace jedenkrat.
1s5-60s: Opakovani v nastaveném intervalu.
SD Logs: Nastaveni frekvence snimani a zapisovani dat (v sekunddch) na SD kartu.
"---" Zaznam (Log) se nevytvofi.
0.2-25.5s: Zaznam (Log) je zapisovdn ve specifikovanych intervalech.

Podsviceni (Backlight): Zobrazi se Soupdk, kterym se nastavuje intenzita podsviceni. To
je vhodné pro Usporu energie baterie, nebo pro podsvicerni pfi rlznych svételnych
podminkach.

Pro prekopirovani specidlnich funkci stisknéte a pfidrite ENT.

Copy

Insert
Clear
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4.5. Uzivatelské skripty

Uzivatelské skripty umoziuji naprogramovat chovani vysilaée podle specialnich
pozadavku uZivatele. PouZity skriptovaci jazyk je LUA. Ten se ¢asto pouZziva pro programovani
pocitacovych her

PouZziva se pro programovani webovych aplikaci a zpracovani obrazk(. V nasem pfipadé je
jazyk pouzit pro programovani uzivatelskych funkci RC vysilace.
Existuji tfi zakladni typy:

Jedenkrat (One-time): Skript se spusti pouze jednou a skondi. Pfiklad: nastaveni
pfijimace a vysilace, vytvoreni nového privodce pro naprogramovani nového modelu. Takové
skripty se spousténi ze slozky SCRIPTS, ktera je na SD karté.

Mix: Skript je soucdsti fidici smycky v program vysilace a spousti se opakované.
Takové skripty obvykle nactou jednu nebo vice proménnych, zpracuji je a vystupem je jedna
nebo nékolik hodnot. Skripty musi byt co nejkratsi, protoZe pfilis dlouha doba zpracovani by
mohla vést k zatuhnuti.

Funkce: Skripty se spoustéji podle poZadavk(l systému, ¢asto na zakladé presunu
prepinacl nebo udalosti.

Upozornéni: Pokud dojde k zastaveni provadéni skriptu, nepokousejte se upravit Zddnou
vlastnost skriptu, ktera by mohla vést k havarii modelu. Pfi¢inou je, ze skript ma pfilis velké
pozadavky na rychlost zpracovdni nebo na velikost paméti. Pti dalSim startu by nemusel
fungovat.

® E@MCHSHNELe s |

CUSTOM SCRIPTS
LUA TS
LUA2 -
LUA3 -
LUA4 -
LUAS -
LUAG  ---
LUA7 -
LUAB  ---
LUA9  ---
e

Stranka uZivatelskych skript (Custom Scripts) se pouZiva pro tvoreni skriptl typu Mix,
které pracuji nepretrzité. Skripty mohou byt uloZeny na SD karté ve slozce / SCRIPTS / MIXES /.
Max. 9 uzivatelskych skripta:
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0- CUSTOM SCRIPTS

+

Script —
Name
Inputs

MuzZete zvolit skript v prvni fadce a volitelné definovat jeho nazev v druhé
fadce. Displej slouZi také pro vstupy a vystupy, pouzivané skriptem.

Zakladni navrh LUA skriptu

UZivatelsky naprogramovany LUA skript je podprogram, ktery se vyvold z hlavni
smycky fidiciho program vysilace. Podprogram je prikazovy blok, ktery provede pozadované
piikazy a vrati fizeni zpét do hlavni smycky.
UzZivatelsky skript ma Ctyfi podprogramy, tfi jsou nepovinné: vstup, vystup, iniciace, provedeni.
Tyto Ctyfi podprogramy musi byt definovany v prikazu “return” na konci skriptu.

Vstup (Input): Obvykle se definuje, jakym zplsobem ziskava skript vstupni data. Tento
podprogram neni povinny.
Vystup (Output): Tento podprogram vraci vystupni funkce. Je moZno vracet az 7
hodnot, mohou to byt jen ¢isla. Tento podprogram neni povinny .

Init: Tento podprogram startuje skript. Je tfeba stanovit pro proménnou jeji
pocatecni hodnotu. Procedura se startuje po vybéru modelu nebo po zapnuti vysilace.
Podprogram neni povinny.

Run: Start skriptu. Odpovida pfikazu main() v jazycich C# nebo Java. Podprogram
vraci proménné definované v procedure Output.

4.6. Telemetrie

JumperTX podporuje velmi sofistikovany systém prenosu dat ze senzorl pro FrSky
a jinych.

Smart Port telemetry(S.port)

S timto pfipojenim ziska pfijimac moznost obousmérné vysokorychlostni komunikace s
vysilaCem.

Hlavni vlastnosti (Main feature):

S kazdou hodnotou, ktera se pfijimd pomoci digitalniho pfenosu, se zachazi jako se
samostatnym senzorem s vlastnimi atributy. Je moZno pfipojit vice stejnych senzor(, ale kazdy
musi mit své vlastni Cislo ID. Priklad: Senzory proudu ve vicemotorovych modelech, senzory pro
jednotlivé ¢lanky baterie atd.

Kazdy sensor mlze byt individualné resetovan pomoci specialni funkce.
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Digitalni senzory mohou:
Prehrat zvuk.
Slouzit jako zdroj vstupnich dat pro logické prepinace.
Vstup pro proporciondlni operace.
Zobrazit data na displeji.
Typ senzoru:
RSSI
Receiver Signal Strength Indicator (RSSI): Tato hodnota predava z pfijimace do
vysilace silu signalu. Je mozno definovat varovani, které indikuji sniZeni sily pod stanovenou
hranici. Silu signalu mohou sniZit okolnosti: vnéjsi ruseni, velké vzdalenost modelu a pfijimace,
nespravnou orientaci, poSkozena anténa
Méreni neni v absolutnich hodnotdch. Cislo poskytuje pomér mezi aktudlni a poéate¢ni
silou signalu.
KdyzZ je spojeni zcela preruseno, Zadnd informace o sile signdlu se neprenese. Vysilac¢
nemuze o velikosti RSSI informovat.
Digital transmission settings:
RSSI:
BéZzny alarm: Rozsah 15-75, default 45.
Kriticky alarm: Rozsah 12-72, default 42.

® BOMCERANGDE S| i

TELEMETRY
RSSI
Low alarm
Critical alarm 42
Disable telemetry alarms ]
Sensors Value ID

Discover new sensors
Add a new sensor...
Delete all sensors

Ignore instances ]
Senzory:

Identifikujte nové senzory: Kratkym stiskem ENT se zobrazi nové instalované senzory.

Konec identifikace: Hledani se mlize ukoncit kratkym stiskem ENT.

Odstranéni vSech senzor(: Touto volbou se odstrani nastaveni vSech senzor. Je
mozno zacit identifikovat znovu.

Ignorovani opakovaného nacteni senzori: Obvykle se otevie nové okno s hlasenim
“vsechny sloty pro telemetrii jsou zaplnény” ( "all telemetry slots are full") které nelze zavrit.
Vypnéte prijimac, zaviete okno telemetrie a vymazte duplikované polozky. Pak zakliknéte
volbu, kterd znemozni duplikovani senzora.
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@ BOMCEXNN N0 S |2

TELEMETRY
RSSI
Low alarm 45
Critical alarm 42
Disable telemetry alarms Ul
Sensors Value 1D

Stop discovery

Add a new sensor...
Delete all sensors
Ignore instances [l

VSechny pfifazené senzory se zobrazi béhem identifikace. Pokud neni do pfijimace zapojen
Zadny sensor, zobrazi se jen senzory, které jsou soucdsti pfijimace.

Pfridej novy sensor (Add a new sensor): Povoluje rucni pfidani dalSiho senzoru. Pro
vyvolani menu Pfidej novy sensor (Add New Sensor) stisknéte kratce ENT.

Name -

Type Custom

1D 0000 0
Unit -

Precision 0.--

Ratio -

Offset 0

Auto Offset O

Positive [l

Filter [l

Nazev (Name): Nastaveni nazvu.

Type: Dostupné volby: Zakaznické a kalkulované.

Nastaveni uZivatelského senzoru:

Typ: Zakaznicky

ID: Cislo ID (4-znakové hexadecimalni), obvykle &islo prectené ze senzoru. Druhé &islo
se vklada jako ¢islo oznaceni senzoru ID.

Jednotky (Unit): V, A, mA, kts, m/s, f/s, kmh, mph, m, ft, degC, degF, %, mAh, W, dB,
rpm, g, deg, ml, fOz

Pfesnost (Precision): Pfesunuti desetinné ¢arky na 0 nebo 0.0 nebo 0.00.

Pomér (Ratio): "-" 0-3000.0.
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KdyZ je Ratio "-", telemetricka data se pocitaji nasledujicim zptisobem: (hodnota se déli
10)

Zobrazend hodnota = (hodnota z pfijimace/10) + offset

Nebo, pokud Ratio neni "-", data telemetrie se pocitaji jako:

Zobrazena hodnota = [(hodnota z pfijimace / 255) * Ratio] + offset

Hodnota Ratio umoZnuje, aby pfijatd data byla upravena nebo konvertovana, napf.
mezi km/hod a mph.

Posunuti (offset): mezi -3000 - +3000.

Auto Offset: Pokud je aktivovano, hodnota se vynuluje. Pfiklad: Po zapnuti systému na
zemi se zobrazi vario nulové. Vyskomér méfi vySku nad mistem startu, nikoliv nadmorskou
vysku

Positive: VSechna zaporna data se konvertuji na nulu.

Filter: Pokud je aktivovano, pribézné se pocita primér z poslednich 4 hodnot.

Logs: Kdyz je aktivni, data se loguji na SD kartu. Logovani musi byt aktivovano pomoci
Specialni funkce.

Kalkulace nastaveni senzoru:

Typ: Kalkulovany

Formula:

Add, Average, Multiply: Hodnoty mohou byt secitany, prdmérovany, nasobeny.

Min, Max: Je mozno vybrat sady 4 nejvétSich nebo nejmensich cisel.

Totalize: Secitani vSech ziskanych hodnot.

Consumption: Integrovani hodnot v ¢ase.

Jednotka (Unit): "-", V, A, mA, kts, m/s, f/s, kmh, mph, m, ft, degC, degF, %, mAh, W,
dB, rpm, g, deg, ml, fOz

Pfesnost (Precision): Posunuti desetinné ¢arky na 0 nebo 0.0 nebo 0.00.

Sourcel-Source4: Volba libovolného aktivniho senzoru.

Auto Offset: Automatické nastaveni nuly.

Positive: Kazda negativni hodnota se méni na nulu.

Filter: je aktivovano, priibézné se pocita primér z poslednich 4 hodnot.

Trvale (Persistent): Kdyz je zvoleno, velikost se zachova | po vypnuti. UzZitecné napf.
pro znalost velikosti ndboje, vycerpaného z baterie.

Logs: Kdyz je aktivni, data se loguji na SD kartu. Logovani musi byt aktivovano
pomoci Specidlni funkce.

Profesionalni vlastnosti:

Napéti lithiové baterie:
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Napétovy sensor FLVSS pro LiPo pfidava na sezam dalsi parametry:

Cels: Celkové napéti baterie.

Nazev (Name): Cmin nebo Cmax.

Type: Kalkulovany

Formula: Cell

Cell senzor: Zvolte jeden z aktivnich senzor( napéti, napf. Cels.

Cell Index: nejmensi, 1, 2, 3, 4, 5, 6, nejvétsi.

Log: Kdyz je aktivni, data se loguji na SD kartu. Logovani musi byt aktivovdano pomoci
Specialni funkce.

Vzdalenost:

Senzorem GPS se pfidavaji do seznamu nasledujici parametry:

GPS: Souradnice.

Galt: Vyska.

GSpd: Rychlost.

Date: Datum, cas.

Pro ziskani vzdalenosti je tfeba definovat novy sensor pro vypocet.

Name: Dist

Typ: Kalkulovany

Formula:Distance

Jednotky (Unit): m

GPS senzor: Nastavenim "---" se pocita vzdalenost bez uvazovani vysky.

Alt senzor: Ze seznamu parametr( vyberte "Galt".

Logs: Kdyz je aktivni, data se loguji na SD kartu. Logovani musi byt aktivovano pomoci
Specialni funkce.

Proudovy sensor 40A

Proudovy sensor 40A pridavd na seznam ndsledujici parametry:

Curr: Proud

Pro ziskani spotifeby proudu (baterie v mAh) se aktivuje novy senzor pro vypocet:

Nazev (Name):

Type: Kalkulovany

Formule: Spotreba
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Senzor: Curr

Jednotky (Unit): mAh

Trvale (Persistent): KdyzZ je zvoleno, velikost se zachova i po vypnuti.

Logs: Kdyz je aktivni, data se loguji na SD kartu. Logovani musi byt aktivovano pomoci
Specialni funkce.

Nastaveni variometru:

Senzor varia pfida na seznam parametry Vspd a Alt.

® BOMCHINNBDE S|

TELEMETRY

Sensors Value 1D
Discover new sensors
Add a new sensor...
Delete all sensors

Ignore instances [
Variometer
Source
Range -10 10
Center -0.5 0.5 Tone

Zdroj (Source): Pro povoleni varia nastavte na hlavni strance telemetrie jako zdroj "VSpd"
pod hlavi¢kou "Variometer".

Rozsah (Range): Nastaveni nejvétsi predpokladané rychlost klesani (-17 az -3, default -
10m/s) a rychlosti stoupani (3 az 17, default je - 10m/s) pro vhodné nastaveni zvuku signalizace.
UZivatelské funkce Vario.

Stied (Center): Nastaveni Sitky necitlivosti pro rychlost klesani (-2.1 az 0.5, default-0.5a -
0.5 az 2.0, default - 0.5m/s). Pro vypnuti zvuku v rdmci pasma necitlivosti nahradte "Tone" za
"Silent.

Pro aktivovani/vypnuti zvuku varia je mozno pouzit prepinac.

® BN NBRE S|

SPECIAL FUNCTIONS
SF1 SAt
SF2  ---

SF3  ---

SF4  ---

SF5  ---

SF6  ---

SF7  ---

SF8  ---

SF9  ---
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4.7. Priklad naprogramovani modelu s
jednoduchym delta kridlem

1. Nejprve vyberte poradi kanald (zde AETR — aileron, elevator, throttle, rudder):

O (AR e

»
RADIO SETUP

Adjust RTC

Coordinate format
Country code
Voice language
Units
Play delay (sw. mid pos)
USB Mode
Default channel order
Mode

O

DMS

America

English

Metric

150ms

Ask

AETR

2 #Rud BThr BEle GAil

2. Zvolte novy model:

Model Select
Monitors
Reset...
Statistics
About

Create model
Duplicate model
Move model
Create category
Rename category
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Zvolte Vytvorte model (Create Model) a potvrdte stiskem RTN. Tak se vystoupi z menu a otevre
se pravodce nastavenim (New Model Wizard).

3. Nastaveni modelu:

Nastaveni modelu (Model Settings) zahrnuje vSechny zdkladni parametry, potfebné pro vstup,
mixovani, vystup atd.

@ EBOMCENNBLE S |

»
MODEL SETUP
Model name Fly Wing
Model image
Timer 1 OFF 00:00:00
Mame
Persistent OFF
Minute call O
Countdown Silent
Timer 2 OFF 00:00:00
Name

Nazev modelu (Model name): vlozte nazev modelu.
Casovace (Set a timer): (Ptiklad ovladani ¢asovace: Po stazeni plynu se ¢asovac zastavi).
Zdroj (Source): Nastaveni THs.
Nazev casovace (Name): Nazev ¢asovace.
Trvale: Doba chodu motoru se nemusi ukladat pro dalsi let, zvolte OFF (default).
Vstupy/ Mixery/Vystupy (Inputs/Mixer/Outputs):
Definujte pozadované vystupy (servo/kanal).
Definujte potfebné fyzické vstupy (paky, tlacitka, jiné ovladace).
Definujte logické vstupy, do kterych se budou mapovat fyzické vstupy.
Zvolte interakce mezi vstupy a kanaly.
Definujte mixovani kanald.
Definujte vystup.
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4. Definujte pozadované kanaly/serva:

ProtoZe je k dispozici 32 volnych vystupnich kanald, jejich ¢isla je moZno prifadit zcela
libovolné. Je ale béZné davat kanaliim, které fidi serva, Cisla od 1. Pak se Cislo kanalu a serva
nelisi.

CH1: Dol a doleva.
CH2: Nahoru a doprava.

5. Definujte potiebné fyzické ovladaci prvky:
Paka kridélek: Kridélka
Paka vysk. kormidla: Vysk. kormidlo

6. Programovani vstupu:
Prejdéte na displej pro vstupy (Inputs).

® BOMECHINNEODES|:

INPUTS
>3V XTI 100 % RCIY[ 012345678
ICEle  100% (JEle 012345678
I€Thr  100% BThr 012345678
I[CRud  100% (SRud 012345678
[£05
[£06
€07
[£08
[£09

ProtoZe budeme potrebovat pouze vstupy pro kfidélka a vyskovku, zbyvajici dva mizeme
odstranit. Postupné je vyberte otocnym koleckem a stisknéte dlouze ENT. V rozbaleném
submenu zvolte Vymazat (Delete) a potvrdte ENT.

Insert Before
Insert After

Copy
Move

Delete
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Presunte kurzor na Ail a dlouze stisknéte ENT. Pfejdete do submenu. Zvolte Edit a
stisknéte ENT. Vlozili jsme expo ve velikosti 15% pro snizeni citlivosti ovladani kolem neutralu.

@® BN NBLE: S |5

INPUTS

I Al 100% CBAil E15% 012345678
i€Ele  EIDEA BEle E15% 012345678
£03

€04

€05

[£06

£07

£08

109

Dalsi vstup se mlze zvolit presunutim kurzoru na novou radku. Dlouhym stiskem ENT se
rozbali submenu. Pro viloZeni radky zvolte “Viozit pred” ("Insert Before")

Pro nastaveni velikosti vychylky je moZno vybrat prepinac. Zde SA.

~— INPUTS
[}"— Ail

Input name Ail —
Linename AilLo —
Source @Al -
Weight 50% - /
Offset 0% _
Curve Expo 15%
Modes 012345678 —
Switch SA1T —
Side —
Trim ON —
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@® EOMIHESNAN@DE S|

INPUTS

I Ail 50% (JAil E15% SAT 012345678 AilLo
75% BAil E15% SA- 012345678 AilMed
BAil E15% 012345678 AilHi

[€Ele 50% (JEle E15% SAT 012345678 EleLo
75% (JEle E15% SA- 012345678 EleMed
100% (BEle E15% 012345678 EleHi

€03

€04

€05

V jeden okamzik je aktivni jen jedind fadka z téch, které se odkazuji na stejny zdroj. Pokud
v tomto pripadé SA z néjakého divodu nefunguje, je aktivni posledni fadka, bez prifrazeného
prepinace. Kdyby byl pro AilHi pfifazen pfepinac SAJ,, vysledek by byl nejasny.

7. Definujte interakci mezi vice vstupy a kanalem:
Ptiklad: kanal CH1 dold a doleva
kandl CH2 nahoru a doprava

8. Definujte mixovani:
Kanaly CH1, CH2 budou mit dva vstupy: "Ail" a "Ele".

@® EOMCESANBLE: S| 2

CH1 100% [EAIl
@  50% I[CEle
CH2 -100% IEAIl
@ HE €Ele
CH3
CH4
CH5
CH6
CH7

m— 1Y S CH  ——

9. Konfigurovani vystupu:

Dalsim krokem je pfevedeni logického programu do fizeni serv. Je mozno konfigurovat
nejvétsi vychylky serv, reverz rotace serva, nastavit stfed serva, nastavit offset.
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@® BOMCHSNNBLE S |5

OUTPUTS

CH1 s 0.0 -100.0 - 100.0 -» --- 1500 A
CH2 --- 0.0 -100.0 - 100.0 - --- 1500 A
CH3 --- 0.0 -100.0 - 100.0 -» --- 1500 A
CH4 --- 0.0 -100.0 - 100.0 -» --- 1500 A
CHS --- 0.0 -100.0 - 100.0 - --- 1500 A
CH6 --- 0.0 -100.0 - 100.0 -» --- 1500 A
CH7 --- 0.0 -100.0 - 100.0 - --- 1500 A
CH8 --- 0.0 -100.0 - 100.0 - --- 1500 A
CH9 --- 0.0 -100.0 - 100.0 —» --- 1500 A

Globalni proménné:
Pro nastaveni mixovani modelu s kfidlem delta je mozno vyuzit také globalni
proménné.

©®©

17:05

= ‘ 8 Apr

Y& AMx 100 FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO
GV2 EMx 50 FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO
GV3 0 FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO

GV4 0 FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO
GV3 0 FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO
GVo6 0 FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO
GV7 0 FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO
GV8 0 FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO
GV9 0 FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO FMO

=~# MIXER

-'®*- CH1

Mix name

Source IEAI Delay up 0.0
Weight GV1 Delay dn 0.0
Offset 0% Slow up 0.0
Trim L] Slow dn 0.0
Curve Diff 0%

Modes 012345678

Switch

Warning OFF

Multiplex Add

|




o~ H I} = | o a
® EOMCEXNNELEe: S|y
CH1  GV1 IEAIl
@ 6v2 IEle
CH2 [EAI
@ 6V2 I£Ele
CH3
CH4
CH5
CH6
CH7

|

P¥idani hlasového signalu:

LY S CH2 ]

Pro signalizaci stavu prepinace je mozno vybrat zvukovy signal.

® E@MCHSHNGBe S|

Play Track 1x

SPECIAL FUNCTIONS

SF1  SA1t
SF2  ---
SF3  ---
SF4  ---
SF5  ---
SF6  ---
SF7 -
SF8  ---
SF9  ---

Globalni vlastnosti:

Globalni vlastnosti mohou nastavit parametry, které jsou shodné pro vSechny
naprogramované modely. V nasledujicim pfikladu je zobrazeno mapovani ovladani hlasitosti
zvukového signalu levym Soupdkem LS.
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SRERED

L)

GLOBAL FUNCTIONS
GF 1 el Volume ®LS ]
GF2 ---

GF3 ---

GF4 ---

GF5 ---

GF6 ---

GF7 ---

GF8 ---

GF9 ---

Rizeni pFipusti motoru:

1. Pfidani fizeni motoru:

Vyvolejte stranku vstupu (input), najedte na 03. Stlacenim ENT vyvolate menu editovani.
Pridejte vstup pro reguldtor nebo servo plynu.

INPUTS

Inputname [N -
Line name  --- —
Source @Thr -
Weight 100% —
Offset 0% —
Curve Expo 0% —
Modes 012345678 —
Switch —
Side --- —
Trim ON ™

Reguldtor ocekava signal v rozsahu od -100 do +100, takZe vaha ani offset se nemusi
ménit. Stiskem RTN se vratite na stranku vstupu (input).
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@® EOMCESANBLE: S|

INPUTS

ICAIl 50% JAil E15% SAT 012345678 Aillo
75% BAil E15% SA- 012345678 AilMed
100% BAil E15% 012345678 AilHi

ICEle 50% (JEle E15% SAt 012345678Elelo
75% (BEle E15% SA- 01234567 8 EleMed
100% JEle E15% 012345678 EleHi

€03  EITEA SThr 012345678

€04

€05

2. Konfigurovani stranky mixovani (MIXER):
Pfejdéte na stranku Mixer, pfesurite se na CH3 a stisknéte ENT. Tak se prifadi Thr ke CH3.

»~# MIXER

-'®‘- CH3

Mix name -

Source €03 Delay up 0.0
Weight 100% Delay dn 0.0
Offset 0% Slow up 0.0
Trim [] Slow dn 0.0
Curve Diff 0%

Modes 012345678

Switch

Warning OFF

Multiplex Add

Stranka Mixer ma vypadat takto:

= |38 Apr
1O ‘ 19:10

CH1  GV1 ICAIl

@  Gv2 ILEle

CH2 -GV1 IEAIl

@  GV2 I£Ele

CH3 1€03

CH4

CH5

CH6

CH7

100k JpCY » (ICHRE




3. Konfigurovani stranky Vystupy (Outputs):
Nastaveni se odviji od vlastnosti riznych modelQ, takze zde nelze urdit.

@ BOMCESANBLE S |

OUTPUTS

CH1 s 0.0 -100.0 - 100.0 - --- 1500 A
CH2 --- 0.0 -100.0 - 100.0 -» --- 1500 A
CH3 --- 0.0 -100.0 « 100.0 - --- 1500 A
CH4 --- 0.0 -100.0 - 100.0 -» --- 1500 A
CHS --- 0.0 -100.0 - 100.0 -» --- 1500 A
CHe --- 0.0 -100.0 - 100.0 -» --- 1500 A
CH7 --- 0.0 -100.0 - 100.0 -» --- 1500 A
CH8 --- 0.0 -100.0 - 100.0 -» --- 1500 A
CH9 --- 0.0 -100.0 - 100.0 -» --- 1500 A

4. P¥idani zamku plynu:

Jako zamek plynu se mize definovat néktery prepinac. Tak se zabrani neocekavanému
rozbéhu motoru pfi ndhodném presunuti paky plynu. Pfidame logicky ptrepinac, ktery
pfepneme teprve pred rozbéhem motoru.

=& = | gApr
[ *JX0) 1'3:EF-FE'.

LOT a~x @AThr -100 SDt  --- -
L0Z a~x (®Ele -100 LO1 - -—-
LO3 Stcky LO2 1SD-1 --- --- 2.0
LO4 --- --- 0 --- --- ---
LOS --- --- 0 --- --- ---
L06 --- 0
LO7 - 0
LO8 --- 0
L09 --- 0

Minimum TRUE duration for the switch to become ON

KdyzZ je paka plynu blizko -100 a prepinac SD je v horni pozici, pak LO1 je True. KdyZ je
paka plynu dole a LO1 je true, pak je i LO2 True. KdyzZ je LO2 True alespon po dobu 2 sekund, pak
LO3 je uzamcen v pozici ON. Prepinac LO36 je resetovan prepnutim SD{

Nastaveni mixu plynu:
Nyni je mozno definovat funkci uzamceni motoru pomoci logického prepinace L03.
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@ EOMIHNAN@LE S|

CH1 ICAil

@  GV2 I£Ele

CH2 -GV1 IEAIl

@ GV2 I£Ele

CH3 -100% MAX

G 100% BThr (HLo3
CH4

CH5

CH6

| 2 g S CH1 | ]

Zaruka

Zaruéni doba je stanovena zakony CR. Dal$i podrobnosti najdete v nasich Obchodnich
podminkach.

Deklarace o shodé

Touto formou vyjadfuje vyrobce, Ze vyrobek je v souladu se smérnici EU ¢islo 2014/53/EU.
Kompletni znéni deklarace o shodé je dosazitelné na adrese
www.horejsi.cz/CE/Jumper

(.5

Po ukonceni Zivotnosti pfistroje dodrzujte prepisy o ukladani elektrického odpadu.
Pouzijte mistni sbérny dvir a pod.
Zmény vyhrazeny bez pfedchoziho upozornéni.

Vyhradnim majitelem tohoto navodu je firma Hofejsi model s.r.o.
Jakékoliv Sifeni nebo jiné publikovani bez pfedchoziho pisemného souhlasu firmy
Hofejsi model s.r.o. je zakazano.

Dovoz, distribuce, prodej

Hofejsi model s.r.o.
Slovanska 1276/8
32600 Plzen

Tel. 377429869, www.horejsi.cz, obchod@horejsi.cz
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