Nastaveni funkce Auto Rotation Enable (povoleni autorotace)

Nastaveni funkce Auto-Rotation Enable vytvofi nad nastavenym nulovym plynem (poloha
vypnuto) kratky interval, ve kterém je sice uz vypnut motor, ale jesté neni standartnim
zpusobem odpojen regulator. Motor se tedy muze z rezimu autorotace rychle znovu roztocit,
rychlost rozto€eni je navic mozno nastavit.

ReZim autorotace se nastavuje v okénku pod zalozkou hlavniho menu Throttle.

Pokud je pfislusné okénko “Auto-Rotation Enable” zaSkrtnuto, pak pfi stazeni plynu béhem
autorotace regulator nedostane signal “nula”. Ten by zpusobil, Ze pfi nasledném pfechodu do
jiného rezimu by se opakovalo pomalé roztaCeni motoru, takové, které je nastaveno pro
rozto€eni motoru pfi startu (Initial Spool Up Rate). Po ukoneni reZzimu autorotace je tak
umoznéno rychlé roztoeni motoru. Rychlost roztoCeni je definovana nastavenim velikosti
hodnoty Head Speed Change Rate (pod zaloZzkou hlavniho menu Throttle).

Upozornéni: Pfi nastavovani doporuCujeme vyfadit ze zabéru hlavni pfevod (sejmout
z hfidele pastorek), aby pfi programovani vysilace nemohlo dojit k neekanému roztoCeni
celého rotoru.

Pomoci propojky Castle Link zaSkrtnéte pod zalozkou hlavniho menu Throttle poli¢ko Auto-
Rotation Enable (povoleni autorotace). Vhodné pocateCni nastaveni rychlosti roztaceni (Head
Speed Change Rate) je v rozmezi 10-14, je mozno kdykoliv upravit podle potieby.

*Auto-Rotation Enable se musi nastavit PRED kalibraci plynu — viz &lanek o kalibrovani plynu.
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Béhem nastavovani vysilaée prejdéte na obrazovku (vysilae) pro nastavovani kfivky plynu
pro autorotaci. Je pravdépodobné, Ze velikosti plynu budou nyni zaporné. ZvétSete hodnoty
ve vSech bodech na nejvySsi mozné (kladné).

Pfepnéte do nastavovani rezimu Normal a nastavte vSechny velikosti plynu na nulu. Toto
nastaveni ma dva divody: bezpe€nost (moznost okamzitého vypnuti motoru v kazdém
okamziku) a umoznéni nastavit velikost signalu pro start (aktivaci regulatoru).

Nyni v prvni fadé rozpojte hlavni pfevod (kvali bezpecénosti). Pfepnéte vysila¢ do rezimu s
nulovym signalem (napf. Normal s nulovymi hodnotami) — tak se regulator aktivuje. Pfepnéte
vysila€ do rezimu IDLE1 a nechte motor roztocit. Pfepnéte vysila€ do rezimu autorotace a
pomalu snizujte nastaveni plynu. V jedné poloze ztrati motor vykon. Dale plyn nesnizujte! Nez
se motor uplné zastavi, zvyste mirné nastaveni plynu. Mél by se opét rozbéhnout na otacky
pro IDLE1. Nékolikrat ovérte, Ze to tak opravdu funguje.

Pomoci parametr “Head Speed Change Rate” mizete jiz nyni na stole zkouset rychlost
rozbéhu po ukonceni autorotace.

Nedélejte velké zmény najednou, programujte krok po kroku. Rychlost opétovného
“nastartovani” motoru musi odpovidat moznostem modelu a potfebam pilota.

Namontujte rotorové listy a otestujte znovu spravnost nastaveni. Nejlépe vSe s nulovym
uhlem nastaveni lista.

Prvni testy v letu doporuCujeme délat v bezpecné vySce, dokud nezjistite vhodné nastaveni
pro model i pro vas.

Happy Flying!
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