
Aplikace ZYX-M 

Po připojení dronu s jednotkou ZYX-M k počítači s nainstalovaným programem 
ZYX-M Assistant je nutné provést naprogramování jednotky. 
 
Doporučené naprogramování pro základní sestavu včetně gimbalu. 
 
1.  View  - Stručný přehled nastavení 

 



 
 
 
2a  Basic  - Aircraft – volba rozložení motorů a test. Před testem VŽDY sejměte vrtule. Pokud to nebudete dělat, 
vrtule vás poraní – otázkou je jen kdy k tomu dojde. 
 

 



 
 
2b  Basic – Mounting – souřadnice pozic hlavní jednotky a sondy GPS 
 

 
 



 
2c  Basic Receiver – volba typu přijímače 
 

 
 
 



 
2d Basic Gain – nastavení základních zisků 
 

 
 



 
2e Basic CH Mapping – mapování dalších použitých kanálů: mode, dále např. ovládání  gimbalu, sklopného 
podvozku, OSD atd. 
 

 
 



 
3a – Advanced Motor – nastavení volnoběžných otáček 
 

 
 



 
3b Advanced FailSafe – způsob automatického návratu 
 

 
 



 
3c Advanced  IOC – je možno nastavit  
 
- CL: směr letu vpřed je shodný s nosem dronu 
- HL: dron se řídí pákami, bez ohledu na natočení kolem svislé osy 
- POI: dron může letět po kružnici kolem stanoveného bodu 
 

 
 



 
3d Advanced Voltage – nastavení velikosti napětí a činnosti dronu po poklesu napětí na danou mez 
 

 
 



 
3e Advanced  Limits – omezení prostoru, ve kterém může dron letět 
 

 
 



 
4 Tool – kalibrace senzorů (jen pokud dojde k porušení kalibrace) 
 

 
 



 
5 Info – informace o aktuální verzi firmware 
 

 


